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Read instruction manual carefully before use.

The ultimate hands-free cleaning robot, designed to deliver premium performance with an all-in-one omni station, side brush and mop
extension for edge and corner cleaning, 28,000Pa suction, tangle-free technology, LDS navigation, and Al-powered obstacle avoidance.
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DEERMA, JUST WHAT
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© Safety Instruction (N

Warning

Before using the product described in this manual, please read and follow the precautions below to avoid dangerous
situations and ensure the product operates correctly.

Only professionals authorized by Deerma are allowed to disassemble this product. It is not recommended for
users to disassemble the product themselves

.

Use only with DEM-X90JZ supply unit.

The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

.

Do not bend the wires excessively, and do not place items or sharp objects on the machine.

This product is only for indoor household use.

.

Do not use it outdoors, on non-floor surfaces or industrial environments.

Do not place children, pets, or any items on the main unit.

Do not use this product in damp environments (such as bathrooms).
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Safety Instruction [N

Before using this product, please remove fragile items, and clutter on the ground (such as vases, glass cup
lamps, plastic bags, etc.), as well as items that may tangle the side the brush, suction channel, and drive wheel
(such as wires, curtains, and other entangled objects or human body parts) to avoid damage to valuable items or
influencing the main unit's operation.

Do not place the product in areas where it may fall easily (such as tables, chairs).

If the supply cord is damaged it must be replaced by the manufacturer, its service agent or similarly qualified
persons in order to avoid a hazard.

If you need to transport or not use the product for a long time, please turn off the machine.

Before charging, carefully check whether the power plug is properly connected to the socket.

To prevent tripping hazards, inform other people in the room when the product is operating.

If the dust box is full, please empty it before using.

The suitable operating temperature of this product is O°C to 40°C.

Do not use this product in high-temperature environments.

If you need to dispose of this product, please contact after-sales personnel to remove the battery. Please dispose
of old batteries through safe recycling.

The product described in this manual is not a children's toy. Children should use this product under adult
supervision. The product may contain small parts and accessories, so please Reep the product and accessories
out of reach of children to prevent them from disassembling or damaging the product accessories, or swallowing
small parts, leading to choRing or other dangers.

This appliance is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental
capabilities, or lack of experience and kRnowledge, unless they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance by a person responsible for their safety.

This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical sensory
or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children shall not play with
the appliance Cleaning and user maintenance shall not be made by children without supervision. Children should
be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

Battery Safety

When not charging or when not in use for an extended period please unplug the charger from the power outlet
and disconnect it from the product.

Do not use chargers that are already damaged or suspected of being damaged, or have been exposed to moisture,
dampness, or rain to prevent electric shocR or fire.

WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit provided with this
appliance.

This appliance contains batteries that are only replaceable by sRilled persons.Do not recharge non-rechargeable
batteries.

Laser Safety

The laser distance sensor of this product meets the standards for Class 1 Laser Products in IEC 60825-1:2014 and
will not generate hazardous laser radiation.

A—Product Overview

A—Parts Introduction

Al—Robot Front View (Cover Closed)

Al-I—Front Bumper (with built-in LIDAR and Camera)
Al-2—Recharge Button

Al-3—Power Button

Al-4—Radar Cover

Al-5—Edge Sensor

Al-6—Charging Terminals

A3—Robot Front View (Cover Open)
A3-1—Top Cover

A3-2—Dust Box
A3-3—Filter

A5—Base Station Rear View

A5-1—Power Cord Storage Slot

A7-Side Brush

A8—Base Ramp Extension Plate
A9—Dust Bag

AlO—Mop

Tips:

A2—Robot Bottom View

A2-1—-Side Brush

A2-2—Omni-directional Wheel

A2-3—Cliff Sensor

A2-4—Mop Holder

A2-5/A2-6—Anti-Tangle Main Brush with Cover

A4—Base Station Front View

A4-1—Indicator Light
A4-2—Dust Collection Tank
A4-3—Robot DocRing Port
A4-4—WNashboard (Removable)

A6—Base Station Top View

A6-1—Clean Water Tank
A6-2—Dirty Water TankR

All—Mop Holder
Al12—Cleaning Tool
Al3—User Manual
Al4—Quick Start Guide

1. The illustrations of products, accessories, user interfaces, etc. in the instruction manual are schematic diagrams

for reference only.

2. Due to product updates and upgrades, there may be slight differences between the actual product and the

schematic diagram. Please refer to the actual product.

B—Installation

Bi— Placement of the Base Station

. Place the base station against the wall on a hard floor. Ensure that there is an open area of more than 8 cm (3.14

inches) on both sides and more than 1.5 m(4.9 ft) in the front. (Please note that the area within 50 cm around
the base station should not overlap with the path where the main unit leaves the base station and goes to other

rooms or areas. For example, if the restricted area includes the doorway, it may prevent the main unit from leaving

the room where the base station is located.)

2. Plug the power cord into the socket. Wind up the excess wire and store it in the wire groove on the back of the

base station to avoid affecting the operation of the robot.
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B—Installation [N

Note:

1. Avoid direct sunlight.

2.Do not use stickers or other objects to blocR the signal emission area of the base station.
3.Do not place the base station on soft surfaces such as carpets.

4. Keep the charging area dry.
5.Do not place the base station near heat sources such as radiators.

B2— Preparation of Clean/Dirty Water

B2-1—To add clean water, take out the clean water tank on the right side, uncover the upper cover, add clean water,
and put it bacR into the base station.

Note:
Do not add washing powder, laundry liquid, disinfectant, hand sanitizer, unknown oily liquids, or acidic or alRaline
substances to the water tank to avoid causing unknown damage.

B2-2—To pour out the dirty water, take out the dirty water tank on the left side, open the buckle of the tank cover,
and pour out the dirty water.

B3-1—Remove the Protective Strip

Before use, ensure to remove the protective strip from the robot.

B3-2—Install the Mop Assembly
1. Install the mop on the mop pad holder according to the illustration.
2. Install the mop pad holder with the mop attached onto the main unit.

Friendly reminder: When using it for the first time, the mop is already installed on the mop pad holder.

C—Smart Operation

Power On and Charge

Connect the power supply of the base station, press and hold the "Power Button" of the robot for three seconds to
power it on. After the power indicator light stays on steadily, place the robot against the base station for charging as
shown in the illustration. To facilitate daily use, Reep the robot in the charging state.

1. When placing it manually, the charging terminal should face inward.
2.Before the first cleaning, make sure that the robot's battery is fully charged to 100%.

Friendly reminder: When using it for the first time, place the robot into the base station manually, and the robot will
automatically power on.

C—Smart Operation (En ]

Cl—Environmental Preparation

Before starting the cleaning, clear the scattered wires, hard objects, sharp objects (such as iron nails, glass) and
other sundries on the ground, and move away the items that are easy to tip over, fragile, valuable and those that may
cause danger. Avoid being entangled, stucR, dragged or Rnocked over by the robot, which may cause personal injury
or property damage.

Try to avoid using in the environment with stairs (if must, please set up a guardrail).

C2—Network Configuration

C2-1-Download and install the Xiaomi Home App by scanning the QR code on the device body.

C2-2— Xiaomi Home App Binding

Open the Xiaomi Home App, tap the "+" icon in the top-right corner, choose the "Scan" method.

Scan the QR code on the device body again (as in Step 1) to complete binding.

Note: To ensure success, enable permissions for Bluetooth, WiFi, and location as prompted by the App.

C2-3—Device Enters Network Configuration Mode

After powering on the device, press and hold the " () +{3 " for 3 seconds.

Upon hearing the voice prompt "Network configuration started", the device will enter network configuration mode.

C2-4— Enter your home WiFi username and password, then follow the in-app prompts to complete binding.

Note:

» Manually connect to a WiFi networR starting with "deerma-vacuum" (Android devices usually connect
automatically).

+ IFthe networR is not visible, refresh the list multiple times.

+ After connection, your phone may lose internet access. If prompted to switch WiFi, select do not switch it.

+ When the App asRs to join the networR, select "Allow" or "Agree".

+ Once your phone is connected to your home WiFi, proceed with the network configuration process.

+ Only 2.4GHz WiFi networks are supported.

Network Configuration Complete

After successful configuration, you can edit the product name and device location information.

Robot Operation

Start Working: When the robot is powered on, briefly press the " () " on the robot to start cleaning.

Pause Working: During the robot's operation, briefly press any button on the main unit to pause the work.
Continue Working: When the robot is paused, briefly press the " () "on the robot to continue working.
Power Off: When the robot is powered on, press and hold the " () "on the robot for 3 seconds to power off.

Return to Charge: When the robot is powered on, briefly press the " {3 " on the robot, and the robot will return to the
base station from its current position for charging.
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C—Smart Operation (En]

Child Lock (Button LocR) Function: The user can press and hold the " {3 " on the robot main unit for 3 seconds, or
enable the child lock function through the APP. When enabled, there will be a voice prompt saying "Child lock has
been enabled". After the child locR is enabled, the buttons on the base and the robot will no longer be effective, and
only operations through the APP are allowed, to prevent accidental touches by pets or children. To disable it, press
and hold the " {© " for 3 seconds or use the APP to turn it off in the "More" function. After disabling it, there will be
a voice prompt saying "Child lock has been disabled".

Restore Factory Settings: \When the buttons do not respond or the robot cannot be powered off, please try to restore
the factory settings.

Press and hold" () +{3 "for7 seconds to restore the factory settings.

Operation Instructions for the Robot Buttons

Button Operations Functions

Long press for 3 seconds Power on/off

Short press once Start cleaning

When the robot is on stand by
outside the base station,short
press once

Start recharging

When the robot is inside the base

- Start dust collection
station,short press once

ﬁ-\ When the robot is inside the base .
-) Start mop cleaning

station,short press twice

When the robot is on standby
outside Start spot cleaning
the base station,short press twice

Long press for 3 seconds Enable/disable child lock

Long press for 15 seconds Force hardware power off

Long press for 3 seconds Enter network configuration mode

Long press for 7 seconds Restore factory settings

C—Smart Operation (En ]
Light Effects Explanation
. . N
Light Effects Explanation
Off Power off/Sleep/Do not disturb
Green light gradually brightens Powering on
Green light stays on steadily Normal status
b+
Green light breathes (flashes Relocatina/charaina/dryin
gently) g ging/drying
Red light stays on steadily Low battery
Red light flashes Fault
Red light flashes quickly Entering network configuration
mode
Network
Configuration Red light flashes slowly Connecting to the network
Light
Off Not configured for the network/
failed to connect to the network
Red light stays on steadily Successfully connected to the
networkR
Off Power off/Sleep/Do not disturb
Base Station . . .
Indicator Light Green light gradually brightens Powering on
Green light stays on steadily Normal status
Red light flashes Fault
& )
Usage of the Base Station

Cleaning the mop:

To ensure the mopping effect, when the robot is mopping, by default, it will return to the base station to clean the
mop once every 10 minutes. You can also manually set the frequency of cleaning the mop on the App according to

your needs.

After the robot finishes the mopping task and returns to the base station, it will automatically clean the mop (this

cleaning takes a bit longer).

Drying:

After the robot finishes the mopping tasR, returns to the base station, and finishes cleaning the mop, it will
automatically dry the mop (hot air is used by default, and you can make settings in the App if you need to change it).
In the App, users can manually turn on/off the mop drying function.




C—Smart Operation (En]

Dust Collection:
During or after the cleaning task, the robot will return to the base station to perform the automatic dust collection
task.

In the App, users can manually execute the dust collection task; in the base station settings, you can also adjust the
dust collection frequency. Please make sure that the dust bag of the base station is properly installed and remains
unfilled.

Note:
1. Do not forcefully take out the robot during the process of cleaning the mop.
2. Do not move the position of the base station after the robot starts cleaning.

Friendly reminder: To ensure the cleaning effect of the robot, it is recommended to let the robot start from the base
station when using it for the first time.

APP Operation

Friendly reminder: The product and software are continuously upgraded. Other versions may differ from the current
version. Actual features should be based on the latest version's interface.

. N

APP Function List

C—Smart Operation

APP Function List

Base Station Settings

Carpet Cleaning Settings

Edge Mopping

Hair-Cutting Roller Brush

Function Settings

Quick Mapping

Voice Settings

Al Function Settings

Child Lock

Whole-House Cleaning

Basic Functions Room Selection Cleaning

+

Map Editing Zone Cleaning

Return to Charge

Scheduled Cleaning

Work Logs

Map List

Cleaning Management

Consumables Statistics

Do Not Disturb

Resume Cleaning

Cleaning Frequency

Cleaning Preferences
+ Suction Power
Mopping Mode

Water Volume

Vacuum Only

Mop Only

Cleaning Mode
Vacuum & Mop Simultaneously

Mop after Vacuum

Device Management

FAQ

Customer Service

General Settings

My Scenes

Firmware Upgrade

Time Zone Settings

Device SN




D—Cleaning & Maintenance (En

Parts and Maintenance Instructions

To Reep the main unit in good condition, it is recommended to perform daily maintenance with reference to the
following table:

Parts Cleaning Frequency Replacement Frequency
Washboard Every 1-2 weeks /
Roller Brush Every 2 weeks 6-12 Months
Side Brush Every 2 weeks 3-6 Months
Dust Box As needed /
Dust Box Filter Every 2 weeks 3-6 Months
Mop / 1-3 Months
Omni-directional Wheel

Every monthly /
Sensors
Dust Bag / As needed

Before performing cleaning and maintenance tasks on the Robot, turn the Robot OFF and unplug the Base Station.

D1/D2— Dust Box & Filter Maintenance

D1—-Open the robot’s top cover, press the dust box release button to remove the dust box. Detach the dust box
Filter from its clips and empty debris.

D2—The Dust Box Filter is washable. Air-dry completely before reinstalling.

Friendly reminder: To maintain optimal filtration performance, regular cleaning and replacement of the filter is
recommended.

D—Cleaning & Maintenance (En]

D3 — Roller Brush Maintenance

1. Press the left cover release button and lift to remove the main brush and cover.
2. Use appropriate tools to remove hair or threads entangled on the main brush, then wipe the brush and cover with
a soft cloth.

D4— Sensor Maintenance

1. Gently wipe the LIDAR window with a soft, dry cloth.
2. Clean the cliff sensor with a soft, dry cloth.
3. Wipe the edge sensor with a soft, dry cloth.

D5— Drive Wheel Cleaning

Rotate the drive wheel back and forth to remove debris, then wipe with a soft cloth.

D6— Side Brush Cleaning

Use a cross screwdriver to rotate counterclockwise and remove the screw. Detach the side brush and clean off dust
or hair.

D7— Base Station Cleaning

1. Press the center handle on the base station chassis and lift to remove the wash tray.
2. Rinse the tray with clean water, let it air-dry completely, then reinstall.

D8— Replace the Dust Bag

1. Flip it upwards and remove the cover of the dust tank.

2. Pull it outwards and remove the dust bag.

3. Use a soft dry cloth to wipe the dust collection port.

4. Install a new dust bag and put the cover of the dust tank on.



FAQs

p
Fault

Causes

Solution

Robot fails to charge

Poor contact between robot
and charging terminals

Place the robot directly in front
of the base station and press the
recharge button

Manually push the robot backward
into the base station until you
hear the voice prompt "Charging
started”

Robot cannot return to
base station

Improper placement of
charging base station

For details, refer to the "Base
Station Placement” section in the
user manual

Robot is stuck

Robot entangled by wires
or debris on floor

Clear scattered wires and debris
from the floor

Side brush or main brush
jammed, preventing movement

Remove objects stuck in the main
brush/side brush, then place the
robot on level ground and restart it

Robot obstructed by obstacles

Remove obstacles or set up
custom
restricted zones in the App

Returns to charge or
stops working before
completing cleaning

Low battery level

Send the robot back to recharge

Enable "Resume Cleaning" - the
robot

will automatically continue
unfinished

cleaning when sufficiently charged

Fails to clean at
scheduled time

Cleaning schedule disabled
in App

Reset the cleaning schedule
in the App

Robot is in "Do Not Disturb”
mode

Turn off "Do Not Disturb” mode or
adjust its time period

Robot is suspended
in mid-air

Left/right drive wheels
suspended

Place the robot on level ground
and restart it

Robot moves

Navigation module radar
cover obstructed

Gently tap the radar cover to
remove
any foreign objects

Obstacles detected in
robot's path

Promptly remove any obstacles

backward - -
After clearing obstacles or foreign
Front bumper stuck X
objects, gently tap the bumper
Anti-drop sensors Clean dust from the surface of the
g covered with dust anti-drop sensor lens

Troubleshooting

Fault

Solution

Please ensure the LIDAR sensor
is unobstructed before starting.

The LIDAR sensor is blocked or obstructed. Please remove the
obstruction. If unable to remove, move the main unit to a new
location and restart.

Wipe the cliff sensors and move
to a new location to restart.

Main unit is suspended. Move to a new location to restart.
Dirty cliff sensors may also cause this issue - please clean them.

Check and remove any
obstructions from the collision
Sensors.

Collision sensor is stuck. Gently tap multiple times to dislodge
any obstructions.
If no obstructions are found, move to a new location to restart.

Place the main unit on level
ground before starting.

Wheels are suspended. Move the main unit to a new location
to restart.

Clear obstacles around the
main unit and try again.

Main unit may be stucR or trapped. Please clear surrounding
obstacles.

Dust box not installed.

Reinstall the dust bin and filter, ensuring they are properly seated.

Insufficient clean water or
clean water tanR not installed.

Remove the clean water tank, fill with sufficient water, reinstall
and ensure proper installation.

Dirty water tank full or not
installed.

Remove the waste water tank, empty all wastewater, reinstall
and ensure proper installation.

Dust bag not installed.

Reinstall the dust bag and ensure proper installation.

Mop washing tray full or
not installed.

1. Remove and clean the tray filter of accumulated hair/debris,
then reinstall.

2. ChecR for clogs in the tray's water intake.

3. Ensure the dirty water tanR lid is securely fastened.

4. Verify proper installation of the dirty water tank.

Recharging failed. Please return

the main unit to the base station.

Main unit cannot detect base station. Please return to station for charging.

Low battery. Please recharge.

Insufficient power for startup. Please return to station for charging.

1. See App notifications for more solutions.
\_ 2. For unresolved issues, contact local service centers.




Technical Parameters

Main Unit

Product Name: Robot Vacuum & Mop Combo
Model: DEM-X90 Ultra

Dimensions: 350x350x97 mm

Rated power: 50 W

Rated voltage: 144V —

Charging voltage: 20 V=

Charging current: 1 A

Battery capacity: 5200 mAh(typical)/lithium-ion
battery/1Pcs

Wireless connection: Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Chz
NW. 3.7 kg

Warranty Service

Base Station

Model: DEM-X90JZ

Dimensions: 340x400x560 mm
Rated input: 220 V-240 V-50/60 Hz
Rated ouput: 20 V=1A

Rated power: 1550 W
Heating+Charging Power: 80 W
N.W.:8.1Rg

Non-warranty regulations

The warranty service above is applicable in the case of normal use of the product. It does not apply to the case that

the product is damaged due to any human factor or any reason below.

1. The product is damaged due to negligence, misoperation or disaster (such as contact with liquid food, water,

shattering by any external force, or scratching or damage by external parts);

2. The product is damaged due to unauthorized disassembling, repair or refit (such as unauthorized color change or

refit);

3. The product is damaged due to use of any improper accessory, improper transportation, or any other accident;

4. The product has no warranty card (unless it can be proved that the product is within its warranty period) or its

warranty period has expired;

5. The content on the warranty card is altered or is not the same as marked on the product;

6. The product is damaged due to force majeure.

Warranty Service

Warranty card

Thank you for buying our Deerma intelligent robot vacuum cleaner.

For your legitimate rights and interests, our customer service center is hereby committing to provide standard

service for you whenever you need.

Model
Warranty period Main body Date
Name
Consumer
Address
Name
Shop Stamp
Address

1. Please Reep the warranty card properly;

2. When applying for product repair, please fill out the repair application document completely, neatly and legibly;

3. When applying for the after-sales service, please provide the warranty card, and the purchase information (if the
product is purchased online, please provide your account number with which the product was purchased);

Warranty period
Component Warranty period
Main body 1 year
Battery pack 6 months
Charging base and power cord 6 months

Consumables: Main brush, main brush hood, filter, cleaning brush, mop,
side brushes, etc.

Not covered by warranty service




Warranty Service (En

Rules for warranty service

1. If the product has any quality problem, has no man-made damage and is not disassembled, it can be replaced
within 7 days following its date of purchase in the shop from which it was purchased.

2. In its warranty period, the product can be repaired for free.
3. In any of the following circumstances, we will not provide free repair.
But paid repair and charge for the accessories used and the labor:

A. The product is damaged due to any human factor such as use not under the normal operating conditions, or
failure to abide by this manual in use.

B. The product is damaged due to unauthorized disassembling, repair or refit by the consumer, or repair not by our
repair department.

C. The product is damaged due to force majeure (such as a fire, earthquake or lightning stroke).

D. If the consumer cannot provide the warranty card (or another proof of purchase) or his user information cannot be
verified.

E. The date of purchase of the product cannot be verified.

Pay attention to:

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/

EU) which shouldnot be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and

the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for the recycling of
waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and
recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact
the installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such

collection points.
]

Sicherheitshinweise [k

Warnung
Lesen und befolgen Sie vor der Verwendung des in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Produkts die

nachstehenden Sicherheitshinweise, um gefahrliche Situationen zu vermeiden und den ordnungsgemaRen Betrieb
des Produkts sicherzustellen.

Einsatzumgebung und Wartung

Dieses Produkt darf nur von durch Deerma autorisiertes Fachpersonal zerlegt werden. Wir empfehlen dem
Benutzer nicht, das Produkt selbst zu zerlegen.

Nur mit DEM-X90JZ-Netzteil verwenden.

Ziehen Sie vor der Reinigung oder Wartung des Gerats den Stecker aus der SteckRdose.

Knicken Sie die IKabel nicht ibermaRig, und stellen Sie Reine Gegenstande oder scharfen ObjeRte auf das Gerat.

Dieses ProduRt ist ausschlieglich fiir den Gebrauch in Innenrdumen bestimmt.

Nicht im Freien, auf Flachen auRer Bdden oder in industriellen Umgebungen verwenden.

Stellen Sie Reine Kinder, Haustiere oder Gegenstande auf das Gerat.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht in feuchten Umgebungen (z. B. in Badezimmern).

Entfernen Sie vor der Verwendung des Gerats zerbrechliche Gegenstande und andere Objekte auf dem Boden (z. B.
Vasen, Glastassen, Lampen, PlastiRtlten usw.) sowie Gegenstande, die sich in der Seitenbdrste, im Saugkanal und
im Antriebsrad verfangen Ronnten (z. B. Drahte, Vorhdange und andere verwicRelte Objekte bzw. Korperteile), um
Schaden an wertvollen Gegenstanden oder eine Beeintrachtigung des Betriebs des Hauptgerats zu vermeiden.

Stellen Sie das Gerat nicht an Orten auf, an denen es leicht herunterfallen Rann (z. B. Tische, Stihle).

Wenn das NetzRabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller, seinem IKundendienst oder einer ahnlich
qualifizierten Person ausgetauscht werden, um eine Gefahrdung zu vermeiden.

Schalten Sie das Gerat beim Transport oder bei langerem Nichtgebrauch aus.

IKKontrollieren Sie vor dem Aufladen sorgfaltig, ob der NetzstecRer richtig in die Steckdose eingestecRt ist.

Um Stolpern zu verhindern, informieren Sie andere Personen im Raum, wenn das Gerat in Betrieb ist.

Wenn der Staubbehalter voll ist, leeren Sie ihn bitte vor der Benutzung.

Die Betriebstemperatur dieses Gerats liegt zwischen 0°C und 40°C.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht in Umgebungen mit hohen Temperaturen.

Zur Entsorgung dieses Produkts wenden Sie sich bitte an den Kundendienst, um den ARRu zu entfernen. Bitte
entsorgen Sie alte ARRus Uber ein sicheres Recycling.

Das in diesem Handbuch beschriebene Produkt ist Rein Kinderspielzeug. Kinder sollten dieses ProduRt unter
Aufsicht von Erwachsenen benutzen. Das Produkt Rann Klein- und Zubehdrteile enthalten. Bewahren Sie daher
das ProduRt und das Zubehor auRerhalb der Reichweite von IKindern auf, um zu verhindern, dass diese das
Produkt oder das Zubehor zerlegen bzw. beschadigen oder Kleinteile verschlucken, was zu Erstickungsgefahr
oder anderen Gefahren flhren Rann.
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Sicherheitshinweise 0

Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung durch Personen (einschlielich Kinder) mit eingeschrankten physischen,
sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder einem Mangel an Erfahrung und Wissen bestimmit, es sei denn,
sie werden von einer fir ihre Sicherheit verantwortlichen Person beaufsichtigt oder in die Verwendung des Gerats
eingewiesen.

Dieses Gerat Rann von Kindern ab 8 Jahren sowie von Personen mit eingeschrankten physischen, sensorischen
oder mentalen FahigReiten oder einem Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt werden, wenn sie beaufsichtigt
oder bezlglich des sicheren Gebrauchs des Gerats unterwiesen wurden und die damit verbundenen Gefahren
verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Die Reinigung und Wartung seitens des Benutzers darf nicht
von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden. Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie
nicht mit dem Gerat spielen.

ARRu-Sicherheit

Wenn der ARRu nicht aufgeladen wird oder Uber einen Iangeren Zeitraum nicht benutzt wird, ziehen Sie bitte den
StecRer des Ladegerats aus der Steckdose und trennen Sie es vom Gerat.

Ladegerate, die bereits beschadigt sind oder bei denen der Verdacht auf eine Beschadigung besteht, bzw. die der
FeuchtigReit, Nasse oder dem Regen ausgesetzt waren, dirfen nicht verwendet werden, um einen eleRtrischen
Schlag oder Brand zu vermeiden.

WARNUNG: Zum Aufladen des ARRus verwenden Sie ausschlieBlich das mit diesem Gerat gelieferte abnehmbare
Netzteil.

Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden dirfen.

Nicht wiederaufladbare Batterien dirfen nicht wiederaufladbar sein.

Lasersicherheit

Der Laser-Distanzsensor dieses ProduRts erfiillt die Standards fiir Laserprodukte der Klasse 1 gemaR IEC 60825-
1:2014 und erzeugt kReine gefahrliche Laserstrahlung.

A—Produkteinfilhrung

A—Teilebeschreibung

Al—Vorderansicht des Roboters (Abdeckung
geschlossen)

Al-1I—Front-StoRfanger (mit eingebautem LiDAR und
I<amera)

Al-2 —Aufladetaste

Al-3—Einschalttaste

Al-4—Radarabdeckung

Al-5—Randsensor

Al-6—Ladeanschllsse

A3—Vorderansicht des Roboters (Abdeckung
gedffnet)

A3-1—Obere Abdeckung
A3-2—Staubbehalter
A3-3—Filter

A5—Basisstation — Riickansicht

A5-1—NetzRabel-Stauraumschlitz

A7—Seitenbiirste
A8—Basisrampen-Erweiterungsplatte
A9—Staubbeutel

Al0—Wischer

Tipps:

A2—Unteransicht des Roboters

A2-1—Seitenblirste

A2-2—Omnidirektionales Rad
A2-3—Klippensensor

A2-4—Wischmopphalter
A2-5/A2-6—Hauptblrste ohne Verheddern mit
Abdeckung

A4—Basisstation - Vorderansicht

A4-1—Kontrollleuchte
A4-2—Staubsammelbehalter
A4-3—Roboter-DocRinganschluss
A4-4—Waschbrett (abnehmbar)

A6—Basisstation — Ansicht von oben

A6-1—Schmutzwasserbehalter
A6-2—Frischwasserbehalter

All—Wischmopphalter
Al2—Reinigungswerkzeug
Al3—Benutzerhandbuch
Al4—Schnellstartanleitung

1. Bei den Abbildungen der ProduRte, des Zubehors, der Benutzerschnittstellen usw. im Handbuch handelt es sich
um schematische Darstellungen, die lediglich zur Referenz dienen.

2.Aufgrund von ProRuRtaRtualisierungen und Upgrades Rénnen sich das tatsachliche Produkt und die
schematische Darstellung leicht unterscheiden. Bitte beziehen Sie sich auf das tatsachliche ProduRt.
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B—Installation 0

Bi—Aufstellen der Basisstation

1. Stellen Sie die Basisstation an einer Wand oder auf einem Hartboden auf. Stellen Sie sicher, dass ein Abstand von
mehr als 8 cm auf beiden Seiten und mehr als 15 m nach vorne eingehalten wird. (Bitte beachten Sie, dass sich der
Bereich innerhalb von 50 cm um die Basisstation nicht mit der Bahn, auf welcher das Hauptgerat die Basisstation
verlasst und in andere Raume oder Bereich fahrt, Uberschneidet. Wenn zum Beispiel der Eingang zum Sperrbereich
gehort, Rann verhindert werden, dass das Hauptgerat den Raum verlasst, in dem sich die Basisstation befindet.)

2. SteckRen Sie das NetzRabel in die SteckRdose. Wickeln Sie das liberschiissige Kabel auf und bewahren Sie es in
der Kabelrinne auf der Riickseite der Basisstation auf, um die Roboterfunktion nicht zu beeintrachtigen.

Anmerkung:

1. Vermeiden Sie direkte Sonneneinstrahlung.

2. Verwenden Sie kReine AufRleber oder andere Gegenstande, um den Signalbereich der Basisstation nicht zu
blocRieren.

3. Stellen Sie die Basisstation nicht auf weiche Oberflachen wie z. B. Teppiche.

4. Den Ladebereich trocken halten.
5. Stellen Sie die Basisstation nicht in die Nahe von Hitzequellen, z. B. Radiatoren.

B2—Frisch-/Schmutzwasser vorbereiten

B2-1-Um Frischwasser einzufiillen, nehmen Sie den Frischwasserbehalter auf der rechten Seite heraus, 6ffnen Sie
die obere Abdeckung, fiillen Sie Frischwasser ein und setzen ihn wieder in die Basisstation ein.

Anmerkung:
Fullen Sie Rein Waschpulver, Rein Flissigwaschmittel, DesinfeRtionsmittel, Handdesinfektionsmittel, Reine
unbeRannten ¢6ligen Flussigkeiten oder saurehaltigen oder alkalische Stoffe in den Wassertank, um unbekRannte

Schaden zu vermeiden.

B2-2—Um den Schmutzwasserbehalter zu entleeren, nehmen Sie den Schmutzwasserbehalter auf der linken Seite
heraus, 6ffnen den Verschluss der Behalterabdeckung und leeren das Schmutzwasser aus.

B3-1—Entfernen des Schutzstreifens

Vor der Verwendung muss der Schutzstreifen vom Roboter entfernt werden.

B3-2—Montage der Wischmoppeinheit

1. Installieren Sie den Wischer auf dem Wischpadhalter, wie in der Abbildung dargestellt.
2. Installieren Sie den Wischpadhalter mit dem auf dem Hauptgerat befestigten Wischer.

Freundlicher Hinweis: Bei der Erstinbetriebnahme ist der Wischer bereits am Wischpadhalter installiert.

C—Intelligente Bedienung B

Einschalten und Aufladen

SchlieRen Sie die Stromversorgung der Basisstation an, halten Sie die ,Einschalttaste” des Roboters fiir drei
SekRunden gedruickt, um ihn einzuschalten. Sobald die IKontrollleuchte durchgehend leuchtet, stellen Sie
den Roboter zum Aufladen auf die Basisstation, wie in der Abbildung dargestellt. Halten Sie den Roboter im
Ladezustand, um den taglichen Gebrauch zu erleichtern.

1. Wenn Sie ihn per Hand aufstellen, sollten die Ladeanschliisse nach innen zeigen.
2. Stellen Sie vor der ersten Reinigung sicher, dass der ARRu des Roboters vollstéandig auf 100 % geladen ist.

Freundliche Anmerkung: Bei der Erstinbetriebnahme stellen Sie den Roboter per Hand in die Basisstation, dann
schaltet sich der Roboter automatisch ein.

Cl—Umgebung vorbereiten

Vor der Reinigung beseitigen Sie herumliegende KKabel, harte Gegenstande, scharfRantige Gegenstande (z. B.
Nagel, Glas) und andere Utensilien vom Boden und raumen Sie die Gegenstande, die leicht umRippen Rénnen,
zerbrechliche, wertvolle Gegenstande und solche, die eine Gefahr darstellen Rénnen, weg. Vermeiden Sie, dass sich
der Roboter verheddert, stecken bleibt, gezogen oder umgestofRen wird, da dies zu Verletzungen oder Sachschaden
fUhren Rann.

Versuchen Sie, den Gebrauch in einer Umgebung mit Treppen zu vermeiden (wenn es sein muss, stellen Sie ein
Gelander auf).

C2—NetzwerkRonfiguration

C2-1—Scannen Sie den QR-Code auf dem Gehause des Gerats, um die Xiaomi Home App herunterzuladen und zu
installieren.

C€2-2— VerknUipfung mit der Xiaomi Home App
Offnen Sie die Xiaomi Home App, tippen Sie oben rechts auf das ,+"-Symbol und wéhlen Sie die Methode
,Scannen”.

Scannen Sie den QR-Code auf dem Gehdause des Gerats erneut (wie in Schritt 1), um die Verknipfung abzuschliefzen.

Hinweis: Um sicherzustellen, dass die Verknupfung erfolgreich ist, aktivieren Sie die von der App geforderten
Berechtigungen fir Bluetooth, WLAN und Standort.

C2-3—Das Gerat wechselt in den NetzwerkRonfigurationsmodus

Nach dem Einschalten des Gerats halten Sie die Taste , () +{> “ 3 Sekunden lang gedriickt.
Nach der Sprachmeldung ,NetzwerkRonfiguration gestartet” wechselt das Gerat in den
NetzwerkRRonfigurationsmodus.

C2-4— Geben Sie den Namen und das Passwort fiir Ihr Heim-WLAN ein. Folgen Sie den Bildschirmanweisungen
auf Ihrem Telefon, um die Einrichtung abzuschliefzen.
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C—Intelligente Bedienung Dk

Hinweis:

+ Verbinden Sie sich manuell mit einem WLAN-NetzwerR, das mit ,deerma-vacuum” beginnt (Android-Gerate
verbinden sich in der Regel automatisch).

» Wenn das Netzwerk nicht sichtbar ist, aRtualisieren Sie die Liste einige Male.

» Nach dem Verbindungsaufbau Rann es vorkommen, dass Ihr Telefon den Internetzugang verliert. Wenn Sie
aufgefordert werden, das WLAN-Netzwerk zu wechseln, wahlen Sie ,Nicht wechseln”.

+ Wenn die App Sie auffordert, sich mit dem Netzwerk zu verbinden, wahlen Sie ,Zulassen” oder , Zustimmen".

+ Sobald Ihr Mobiltelefon mit Inrem Heim-WLAN verbunden ist, fahren Sie mit der NetzwerkRonfiguration fort.
» Es werden nur 2,4-GHz-WLAN-NetzwerkRe unterstitzt.

NetzwerkRRonfiguration abgeschlossen

Nach erfolgreicher IKonfiguration Ronnen Sie den ProdukRtnamen und die Standortinformationen des Gerats
bearbeiten.

Bedienung des Roboters

Mit der Arbeit beginnen: Wenn der Roboter eingeschaltet ist, driicken Sie kurz die Taste ,, () “am Roboter, um mit
der Reinigung zu beginnen.

Die Arbeit unterbrechen: Wenn der Roboter in Betrieb ist, driicken Sie Rurz eine beliebige Taste am Hauptgerat, um
die Arbeit zu unterbrechen.

Die Arbeit fortsetzen: Wenn der Roboterbetrieb unterbrochen ist, driicken Sie kurz die Taste ,, () “am Roboter,
damit er die Reinigung fortsetzt.

Ausschalten: Wenn der Roboter eingeschaltet ist, halten Sie die Taste ,, () “ am Roboter fiir 3 Sekunden gedriickt,
um ihn auszuschalten.

Zum Aufladen zuriickRehren: \Wenn der Roboter eingeschaltet ist, driicken Sie Rurz die Taste ,, {3 “am Roboter,
damit er von seiner aRtuellen Position zum Aufladen zur Basisstation zurlickRRehrt.

Kindersicherungsfunktion (Tastensperre): Der Benutzer kRann das ,, {3 “am Roboter-Hauptgerat fir 3 Sekunden
gedrucRt halten oder die Kindersicherungsfunktion in der APP aktivieren. Nach der ARtivierung erfolgt eine
Sprachansage mit den Worten ,Kindersicherung aktiviert”. Nach dem ARtivieren der Kindersicherung funRktionieren
die Tasten an der Basis und am Roboter nicht mehr und die Bedienung ist nur tiber die APP erlaubt, um eine
versehentliche Bedienung durch Haustiere oder Kinder zu verhindern. Zum DeakRtivieren halten Sie die Taste ,, (o
" fur 3 Sekunden gedriickt oder Sie schalten Sie sie in der APP mit der Funktion ,Mehr” ab. Nach der Deaktivierung
erfolgt eine Sprachansage mit den Worten ,Kindersicherung deaktiviert”.

C—Intelligente Bedienung B

Werkseinstellungen wiederherstellen:\\Wenn die Tasten nicht reagieren oder der Roboter nicht ausgeschaltet werden
Rann, versuchen Sie bitte, die Werkseinstellungen wiederherzustellen.

Halten Sie die Einschalttaste und die Taste , (b +() " gleichzeitig fur 7 SeRunden gedrtickt, um die
WerRkseinstellungen wiederherzustellen.

Bedienungsanleitung fiir die Robotertasten

4 N
Taste Bedienung Funktionen

3 SekRunden lang driicken Einschalten/Ausschalten

Einmal Rurz driicken Reinigung starten

Wenn sich der Roboter auf3erhalb
der Basisstation im Stand-by-
Modus befindet, einmal Rurz
drlicken.

Wenn sich der Roboter in der

Aufladen starten

Basisstation befindet, einmal kRurz Staubaufnahme starten

driicken

Wenn sich der Roboter in der

Basisstation befindet, zweimal Wischer-Reinigung starten
Q Rurz driicken

Wenn sich der Roboter auf3erhalb
der Basisstation im Stand-by-
Modus befindet, zweimal Rurz
drlicken.

PunRtreinigung starten

Kindersicherung aktivieren/

3 SekRunden lang driicken deaktivieren

Ausschalten der Hardware

15 Sekunden lang driickRen ;
erzwingen

NetzwerkRRonfigurationsmodus

3 Sekunden lang driicken
aufrufen

Werkseinstellungen
wiederherstellen

7 SeRunden lang driicken
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C—Intelligente Bedienung Dk

Erklarung der Leuchteneffekte
~
Leuchte EffeRte ErRlarung
Aus Ausschalten/Ruhemodus/Nicht
storen
Eét?lgrrune Leuchte wird allmahlich Einschalten
Die grtine Leuchte leuchtet
Normalzustand
d) + p durchgehend
J Die grtine Leuchte atmet (blinkt Neupositionierung/Aufladen/
langsam) Trocknen
g;;ﬁ;t:ﬁ;hte leuchtet Niedriger ARRustand
Die rote Leuchte blinkt Fehler
Die rote Leuchte blinkt schnell NetzwerkRonfigurationsmodus
aufrufen
Die rote Leuchte blinkt langsam l\']/erbtlnrljung mit dem Netzwerk
NetzwerkRonfigurationsleuchte erstefien
Fur das NetzwerR nicht
Aus Ronfiguriert/
Herstellen der Verbindung zum
NetzwerR fehlgeschlagen
Die rote Leuchte leuchtet Erfolgreich mit dem Netzwerk
durchgehend verbunden
Aus Ausschalten/Ruhemodus/Nicht
storen
IKontrollleuchte der Basisstation E:Ialegrrune Leuchte wird allmahlich Einschalten
dDLic%rggsel;]zuchte leuchtet Normalzustand
Die rote Leuchte blinRkt Fehler
& )

Verwendung der Basisstation

Den Wischer reinigen:

Um den Wischeffekt zu gewahrleisten, Rehrt der Roboter wahrend des Wischvorgangs zur Basisstation zurlcR,
um den Wischer alle 10 Minuten zu reinigen. Sie Ronnen das Reinigungsintervall des Wischers je nach Bedarf auch
manuell in der App einstellen.

Sobald der Roboter mit dem Wischen fertig ist und zur Basisstation zurlickRehrt, wird der Wischer automatisch
gereinigt (diese Reinigung dauert etwas langer).

Trocknen:

Sobald der Roboter mit dem Wischen fertig ist, zur Basisstation zurlickkRehrt und mit der Reinigung des Wischers
fertig ist, wird der Wischer automatisch getrocknet (standardmagig wird Hei3luft verwendet und Sie Rdnnen
Einstellungen in der App vornehmen, falls Sie dies andern mussen).

In der App Ronnen Benutzer die Trocknungsfunktion des Wischers per Hand ein-/und ausschalten.

C—Intelligente Bedienung B

Staubsammeln:
Wahrend oder nach der Reinigung Rehrt der Roboter zur Basisstation zurlick, um die automatische
Staubsammelaufgabe durchzufiihren.

Benutzer Ronnen in der App die Staubsammelaufgabe per Hand durchfiihren; in den Einstellungen der Basisstation
Rénnen Sie auch die Haufigkeit der Staubsammlung anpassen. Bitte stellen Sie sicher, dass der Staubbeutel der
Basisstation ordnungsgemalg installiert ist und leer bleibt.

AnmerkRung:
1. Den Roboter wahrend der Reinigung des Wischers nicht gewaltsam herausnehmen.
2. Die Position der Basisstation nicht verschieben, sobald der Roboter mit der Reinigung beginnt.

Freundlicher Hinweis: Um den Reinigungseffekt des Roboters zu gewahrleisten, wird empfohlen, den Roboter bei
der Erstinbetriebnahme von der Basisstation zu starten.

APP-Bedienung

Freundlicher Hinweis:Das Produkt und die Software werden kRontinuierlich verbessert. Andere Versionen RGnnen
sich von der aRtuellen Version unterscheiden. Die tatsachlichen FunRtionen sollten auf der Schnittstelle der
neuesten Version basieren.

p
Liste der APP-Funktionen

Reinigung des gesamten Zuhauses

Grundlegende Funktionen Reinigung bestimmter Raume

+

KKartenbearbeitung Reinigung von Bereichen

Zum Aufladen zuriickRehren

HaufigReit der Reinigung

Reinigungspraferenzen
+ Saugleistung
Wischmodus

Wassermenge

Nur Saugen

Nur Wischen

Reinigungsmodus
Gleichzeitig Saugen und Wischen

Zuerst Saugen, dann Wischen
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C—Intelligente Bedienung

Liste der APP-FunRktionen

FunRtionseinstellungen

Basisstation-Einstellungen

Teppichreinigung-Einstellungen

IKanten wischen

Haarabschneidende Walzenburste

SchnellkRartierung

Spracheinstellungen

KI-FunRtionseinstellungen

Kindersicherung

Reinigung verwalten

Geplante Reinigung

ArbeitsprotoRolle

Kartenliste

Verbrauchsmaterialstatistik

Nicht stéren

Reinigung fortsetzen

D—Reinigung und Wartung

Teile- und Wartungsanleitung

Um das Hauptgerat in einem guten Zustand zu halten, wird empfohlen, die tagliche Wartung mit Bezug auf die

folgende Tabelle durchzufiihren:

( Teile HaufigReit der Reinigung Haufigkeit des Austauschs
Waschbrett Alle 1-2 Wochen /
Walzenburste Alle 2 Wochen 6 bis 12 Monate
Seitenburste Alle 2 Wochen 3 bis 6 Monate
Staubbehalter Nach Bedarf /
Staubbehalterfilter Alle 2 Wochen 3 bis 6 Monate
Wischer / 1bis 3 Monate
OmnidireRtionales Rad

Jeden Monat /
Sensoren
L Staubbeutel / Nach Bedarf

Vor der Durchfiihrung der Reinigungs- und Wartungsaufgaben am Roboter schalten Sie den Roboter AUS und
ziehen Sie den NetzstecRer der Basisstation.

D1/D2—Staubbehalter- und Filterwartung

DI—Offnen Sie die obere Abdeckung des Roboters und driicken Sie die Freigabetaste des Staubbehélters, um den
Staubbehalter zu entfernen. Lésen Sie den Staubbehalterfilter von den Klammern und leeren Sie den Schmutz aus.

D2—Der Staubbehalterfilter ist waschbar. Vor dem erneuten Installieren Romplett lufttrocknen lassen.

Freundlicher Hinweis: Um die optimale Filtrationsleistung beizubehalten, wird eine regelmagige Reinigung sowie

der Austausch des Filters empfohlen.
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D—Reinigung und Wartung Dk

FAQs

D3—Wartung der Walzenbiirste

1. Driicken Sie die linke Freigabetaste der Abdeckung und heben Sie sie an, um die Hauptburste und die Abdeckung
zu entfernen.

2. Verwenden Sie geeignete Werkzeuge, um Haare oder Faden, die sich in der Hauptbuirste verfangen haben, zu
entfernen. Dann wischen Sie die Burste und die Abdeckung mit einem weichen Tuch ab.

D4—Sensorwartung

1. Wischen Sie das LiDAR-Fenster vorsichtig mit einem weichen, trockenen Tuch ab.
2. Reinigen Sie den Klippensensor mit einem weichen, trockenen Tuch.
3. Wischen Sie den Randsensor mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

D5—Reinigung des Antriebsrads

Drehen Sie das Antriebsrad vor und zurlicR, um Schmutz zu entfernen, dann wischen Sie es mit einem weichen
Tuch ab.

D6—Reinigung der Seitenblirste

Mit einem Kreuzschlitzschraubendreher gegen den Uhrzeigersinn drehen und die Schraube entfernen. Nehmen Sie
die Seitenbdrste ab und beseitigen Sie Staub oder Haare.

D7—Reinigung der Basisstation

1. Den mittleren Griff am Gehause der Basistation driicken und anheben, um die Waschkammer zu entfernen.
2. Die IKammer mit sauberem Wasser spulen, vollstandig lufttrocknen lassen und dann wieder installieren.

D8—Den Staubbeutel austauschen

1. Nach oben Rippen und die Abdeckung des Staubbehalters entfernen.

2. Nach aufen ziehen und den Staubbeutel entfernen.

3. Den Staubsammelanschluss mit einem weichen trockenen Tuch abwischen.

4. Einen neuen Staubbeutel einsetzen und die Abdeckung des Staubbehalters anbringen.

e
Fehler

Ursachen

Lésung

Das Aufladen des Roboters ist
fehlgeschlagen

Schlechter IKontakt zwischen
Roboter und Ladeanschlissen

Den Roboter direkt vor die
Basisstation stellen und die
Aufladetaste driicken

Den Roboter per Hand rlickwarts
in die Basisstation drlicken, bis
die Sprachansage ,, Aufladung
gestartet” meldet

Der Roboter Rann nicht zur
Ladestation zurlickkehren

Falsche Platzierung der
Basisstation

Fir Einzelheiten lesen Sie
den Abschnitt , Aufstellen
der Basisstation” im
Benutzerhandbuch

Der Roboter ist festgefahren

Der Roboter hat sich in Kabeln
oder Schmutz auf dem Boden
verheddert

Verstreute IKabel und Schmutz
vom Boden beseitigen

Seiten- oder Hauptburste ist
eingeRlemmt und verhindert
Bewegungen

In der Hauptbirste/Seitenblrste
steckende Objekte entfernen, dann
den Roboter auf einen ebenen
Boden stellen und neu starten

Der Roboter wird durch
Hindernisse blocRiert

Hindernisse beseitigen oder
benutzerdefinierte Sperrzonen in
der App einrichten

Er Rehrt zum Laden zurilick oder
halt an, bevor er die Reinigung
abgeschlossen hat

Niedriger ARRustand

Den Roboter zum Aufladen
zurlicksenden

.Reinigung fortsetzen” aktivieren
— der Roboter fahrt automatisch
mit der Reinigung fort, wenn er
ausreichend geladen ist

Die Reinigung zum geplanten
ZeitpunkRt ist fehlgeschlagen

Der Reinigungsplan ist in der App
deakRtiviert

Den Reinigungsplan in der App
zurticksetzen

Der Roboter befindet sich im
Modus ,Nicht storen”

Den Modus ,Nicht storen”
ausschalten oder den Zeitraum
anpassen

Der Roboter hangt in der Luft

Linke/rechte Antriebsrader hangen
in der Luft

Den Roboter auf einen ebenen
Boden stellen und neu starten

Der Roboter fahrt riicRwarts

Die Radarabdeckung des
Navigationsmoduls ist blocRiert

Leicht auf die Radarabdeckung
Rlopfen, um FremdRérper zu
beseitigen

In der Roboterbahn wurden
Hindernisse entdeckt

Hindernisse unverziglich
beseitigen

Der vordere Stof3fanger Rlemmt

Nach der Beseitigung der
Hindernisse oder FremdRorper
leicht auf den Stofl3fanger Rlopfen

Die Klippensensoren sind mit
Staub bedeckt

Den Staub von der Oberflache der
Fallschutzsensorlinse entfernen )
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Problembehebung

Fehler

Lésung

Bitte sicherstellen, dass der LiDAR-
Sensor vor dem Starten nicht
verdecRt ist.

Der LIDAR-Sensor ist blocRiert oder verstopft. Bitte die BlocRierung
beseitigen. Wenn sie nicht beseitigt werden Rann, das Hauptgerat an
einen neuen Ort bewegen und neu starten.

Die Klippensensoren abwischen
und den Roboter fir den Neustart
an einen anderen Ort bewegen.

Das Hauptgerat hangt in der Luft. Fir den Neustart an einen anderen Ort
bewegen.

Auch verschmutzte Klippensensoren Ronnen dieses Problem
verursachen.

Die Kollisionssensoren prufen und
BlocRierungen beseitigen

Der Kollisionssensor ist blocRiert. Mehrere Male Rlopfen, um
BlocRierungen zu entfernen.

Wenn Sie Reine BlocRierungen finden, bewegen Sie den Roboter fiir den
Neustart an einen anderen Ort.

Das Hauptgerat vor dem Starten
auf einen ebenen Boden stellen.

Die Rader hangen in der Luft Das Hauptgerat fir den Neustart an einen
anderen Ort bewegen.

Hindernisse um das Hauptgerat
beseitigen und erneut versuchen.

Das Hauptgerat ist moglicherweise festgefahren oder blocRiert. Bitte die
Hindernisse wegraumen.

Staubbehalter ist nicht installiert.

Setzen Sie den Staubbehalter und den Filter wieder ein und stellen Sie
sicher, dass sie richtig sitzen.

Unzureichendes Frischwasser oder
der Frischwasserbehalter ist nicht
installiert.

Entfernen Sie den Frischwasserbehalter, flillen Sie genligend Wasser
nach und setzen Sie den Filter wieder ein, um eine ordnungsgemafie
Installation zu gewahrleisten.

Schmutzwasserbehalter ist voll
oder nicht installiert.

Entfernen Sie den Frischwasserbehalter, entleeren Sie das gesamte
Schmutzwasser und setzen Sie ihn wieder ein, um eine ordnungsgemage
Installation zu gewahrleisten.

Der Staubbeutel ist nicht installiert.

Setzen Sie den Staubbeutel wieder ein und stellen Sie sicher, dass er
richtig sitzt.

Die Wasserkammer des Wischers
ist voll oder nicht installiert.

1. Angesammelte Haare/Schmutz entfernen und den Wannenfilter
reinigen, dann neu installieren.

2. Den Wassereinlass der Wanne auf Verstopfungen prufen.

3. Sicherstellen, dass der Schmutzwasserbehalter richtig befestigt ist.

4. Prifen, ob der Schmutzwasserbehalter richtig installiert ist.

Aufladung fehlgeschlagen. Bitte
fahren Sie das Hauptgerat zurtick
zur Basisstation.

Das Hauptgerat Rann die Basisstation nicht finden. Bitte zum Aufladen
zur Station zurlickRbringen.

Niedriger ARRustand. Bitte
aufladen.

Die Leistung zum Starten ist nicht ausreichend. Bitte zum Aufladen zur
Station zurtickRbringen.

1. Weitere Lésungen finden Sie in den App-Benachrichtigungen.
L 2. Bei ungelosten Problemen wenden Sie sich an den IKundendienst vor Ort. )

Technische Parameter [k

Hauptgerat Basisstation

Modell: DEM-X90JZ

Abmessungen: 340x400x560 mm
Nenneingangsspannung: 220 V-240 V-50/60 Hz
Nennausgangsspannung: 20V =1A
Nennleistung: 1550 W

HeiRlufttrocknung + Ladeleistung: 80 W
Nettogewicht: 8,1 Rg

ProduRtbezeichnung: Saug- und Wischroboter
Modell: DEM-X90 Ultra

Abmessungen: 350x350x97 mm

Nennleistung: 50 W

Nennspannung: 14,4V =

Ladespannung: 20 V=

Ladestrom: 1A

ARRu-Kapazitat: 5.200 mAh (typisch) / Lithium-lonen-
Batterie / Ipcs

Drahtlose Verbindung: Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz
Nettogewicht: 3,7 Rg

Garantieleistungen

Bestimmungen zu Gewahrleistungsausschliissen

Der oben genannte Garantieservice gilt, solange das Produkt unter normalen Bedingungen verwendet wird. Er gilt
nicht, wenn das Produkt durch menschliches Verschulden oder aus einem der folgenden Griinde beschadigt wurde.

1. Das ProduRt wurde aufgrund von FahrlassigReit, falscher Bedienung oder einem Unfall beschadigt (z. B.
durch Kontakt mit flissigen Lebensmitteln, Wasser, Zerbrechen durch Fremdeinwirkung oder Kratzer oder
Beschadigungen aufgrund von Fremdgegenstanden);

2. Das Produkt wurde durch nicht autorisierte Zerlegung, Reparatur oder nachtragliche Anderungen (z. B. nicht
autorisierte Farbanderungen oder Modifikationen) beschadigt;

3. Das Produkt wurde beschadigt, weil ungeeignetes Zubehdr verwendet wurde, es nicht ordnungsgemaf
transportiert wurde oder es zu einem anderen Unfall Ram;

4. Fr das Produkt liegt Reine GarantieRarte vor (sofern nicht nachgewiesen werden Rann, dass die Garantiezeit fr
das ProduRt noch nicht abgelaufen ist) oder die Garantiezeit ist abgelaufen;

5. Die Angaben auf der GarantieRarte wurden verandert oder entsprechen nicht den Angaben auf dem Produkt;

6. Das Produkt wurde durch héhere Gewalt beschadigt.
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Garantieleistungen Dk

Garantiekarte

Vielen DanR, dass Sie sich fur unseren intelligenten Deerma-Saugroboter entschieden haben.
Zur Wahrung lhrer legitimen Rechte und Interessen verpflichtet sich unser Kundenservice, lhnen jederzeit einen
Standardservice zu bieten.

Modell
Garantiezeitraum Hauptteil Datum
Name
Endkunde
Address
Name
IKaufen Stempel
Address

1. Bitte bewahren Sie die GarantieRarte sorgfaltig auf;

2.Um eine Reparatur Ihres ProduRts zu beantragen, flllen Sie bitte den Reparaturantrag vollstandig, ordentlich und
leserlich aus;

3. Bei der Inanspruchnahme des Kundendienstes legen Sie bitte die GarantieRarte und die Informationen zum IKauf
vor (wenn Sie das ProduRt im Internet geRauft haben, geben Sie bitte die IKontonummer an, mit der Sie das Produkt
erworben haben);

Garantiezeitraum
IKomponente Garantiezeitraum
Hauptteil 1Jahr
ARRupack 6 Monate
Ladestation und NetzRabel 6 Monate
Verbrauchsmaterial: Hauptburste, Hauptblrstenhaube, Filter, Nicht vom
. . . . - Garantieservice
Reinigungsburste, Wischmopp, Seitenblrsten, usw.
abgedeckt
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Garantieleistungen B

Regeln der Garantieleistungen

1. Sollte das Produkt einen Qualitdtsmangel aufweisen, Reine vom IKunden verursachten Schaden aufweisen und
nicht zerlegt worden sein, Rann es innerhalb von 7 Tagen nach dem Kaufdatum in dem Geschaft, in dem es geRauft
wurde, umgetauscht werden.

2. Wahrend der Gewahrleistungsfrist Rann das ProduRt Rostenlos repariert werden.

3. Wenn einer der folgenden Umstande vorliegt, bieten wir Reine Rostenlose Reparatur an.

Wir bieten jedoch Rostenpflichtige Reparaturen an und berechnen die verwendeten Ersatzteile sowie die
Arbeitsleistung:

A. Das ProduRkt wurde durch menschliches Verschulden beschadigt — wie beispielsweise durch Nichtbeachtung der
normalen Betriebsbedingungen oder Nichtbeachtung dieser Anleitung.

B. Das Produkt wurde durch nicht autorisierte Zerlegung, Reparatur oder Modifikation durch den IKunden oder durch
eine Reparatur, die nicht von unserer Reparaturabteilung durchgefiihrt wurde, beschadigt.

C. Das ProduRkt wurde durch héhere Gewalt beschadigt (z. B. durch Feuer, Erdbeben oder Blitzschlag).

D. Der Kunde Rann die GarantieRarte (oder einen anderen IKaufnachweis) nicht vorlegen oder seine
Nutzerinformationen Rénnen nicht Uberpruft werden.

E. Das IKaufdatum des Produkts Rann nicht verifiziert werden.
Bitte beachten Sie:

Alle mit diesem Symbol geRennzeichneten Produkte sind EleRtroschrott und EleRtrogerate (WEEE entsprechend
EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmill vermischt werden. Stattdessen sollten
die Altgerate zum Schutz der Gesundheit und der Umwelt an einer von der Regierung oder den loRalen Behorden
benannten Sammelstelle fir das Recycling von eleRtrischen und elektronischen Altgeraten abgegeben werden.
Ordnungsgemafe Entsorgung und Recycling Rénnen mdgliche negative Folgen fir Umwelt und Gesundheit
vermeiden. Fur weitere Informationen Uber den Standort und die Bedingungen fur solche Sammelstellen wenden
Sie sich bitte an den Installateur oder die 6rtlichen Behérden.

cer K
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ostrzezenie

Przed uzyciem produRtu opisanego w niniejszej instruRcji nalezy zapoznac sie z ponizszymi srodRami ostroznosci i
postepowac zgodnie z nimi, aby unikRnac¢ niebezpiecznych sytuacji i zapewnic prawidtowe dziatanie produRtu.

Srodowisko uzytkRowania i Ronserwacja

TylRo profesjonalisci upowaznieni przez Deerma moga demontowac ten produkt. Nie zaleca sie samodzielnego
demontazu produRtu przez uzytRownikRow.

Uzywac wytgcznie z jednostRg zasilajgcg DEM-X90JZ.

Przed czyszczeniem lub Ronserwacjg urzadzenia nalezy wyja¢ wtyczke z gniazdRa.

Nie nalezy nadmiernie zgina¢ przewodéw ani Rtas¢ na urzadzeniu zadnych przedmiotdw ani ostrich narzedzi.

Ten produRt jest przeznaczony wytgcznie do uzytkRu domowego w pomieszczeniach.

+ Nie uzywac na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi ani w srodowiskach przemystowych.

Nie nalezy umieszczac dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na gtéwnej jednostce.

Nie uzywaj tego produRtu w wilgotnym otoczeniu (np. w tazience).

Przed uzyciem tego produRtu nalezy usunac¢ deliRatne przedmioty i batagan z podtogi (taRie jak wazony, szRlane
RubRi, lampy, plastiRowe torby itp.), a takze przedmioty, Rtére moga zaplatac sie w szczotkRe boczng, Ranat

ssacy i Roto napedowe (taRie jak przewody, zastony i inne przedmioty, Rtére moga sie zaplatac, lub czesci ciata
ludzRiego), aby unikna¢ uszRodzenia cennych przedmiotéw lub zaRtécenia dziatania urzgdzenia gtéwnego.

Nie nalezy umieszczac¢ produRtu w miejscach, gdzie moze tatwo spasc (np. na stoty, Rrzesta).

Jesli przewod zasilajgcy jest uszRodzony, nalezy go wymieni¢ na nowy przewod dostarczony przez producenta,
serwis lub osobe posiadajgcg odpowiednie RwalifiRacje, aby uniknac niebezpieczenstwa.

Jesli chcesz przetransportowac produRt lub nie bedziesz go uzywac przez dtuzszy czas, odtgcz go od zasilania.

Przed rozpoczeciem tadowania nalezy doRtadnie sprawdzi¢, czy wtyczRa zasilajgca jest prawidtowo podtgczona
do gniazdRa.

Aby zapobiec ryzyRu potRniecia sig, poinformuj inne osoby przebywajgce w pomieszczeniu o tym, ze produRt jest
wigczony.

Jesli pojemnik na Rurz jest petny, przed uzyciem nalezy go oproznic.

Odpowiednia temperatura robocza tego produRtu wynosi od O°C do 40°C.

Nie uzywaj tego produRtu w srodowiskRach o wysoRiej temperaturze.

Jesli chcesz pozbyc¢ sie tego produRtu, sRontaRtuj sie z obstugg posprzedazowa, zeby wyjg¢ akRumulator. Zuzyte
akRumulatory nalezy utylizowa¢ w bezpieczny sposéb.

ProduRt opisany w niniejszej instruRgcji nie jest zabawka dla dzieci. Dzieci powinny uzywac ten produkt pod
nadzorem os6b dorostych. ProduRt moze zawiera¢ mate czesci i akcesoria, dlatego nalezy przechowywac.

produRt i akcesoria w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby zapobiec roztozeniu lub uszRodzeniu produRtu,
aRcesoriéw lub potknieciu matych czesci, co moze prowadzi¢ do zadtawienia lub innych zagrozen.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytRu przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
sensorycznych lub umystowych, lub osoby nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, chyba ze sg one nadzorowane
lub otrzymaty instrukcje dotyczace uzytkRowania urzgdzenia od osoby odpowiedzialnej za ich bezpieczenstwo.
Urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku od 8 lat oraz osoby o ograniczonej sprawnosci fizycznej,
sensorycznej lub umystowej lub osoby nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, pod warunkiem ze sg one
nadzorowane lub otrzymaty instruRcje dotyczace bezpiecznego uzytRowania urzadzenia i rozumiejg zwigzane z
tym zagrozenia. Dzieci nie powinny bawic sie urzadzeniem. Czyszczenie i Ronserwacja urzadzenia nie powinny
by¢ wyRonywane przez dzieci bez nadzoru. Nalezy pilnowac dzieci, zeby nie bawily sie urzgdzeniem.

Bezpieczeristwo aRumulatora

Gdy tadowarRa nie jest uzywana lub nie jest uzywana przez dtuzszy czas, nalezy oditgczyc¢ jg od gniazdRa zasilania i
odtgczyc¢ od produktu.

Nie uzywaj tadowareR, Rtére s3 juz uszRodzone lub podejrzane o uszRodzenie, lub Rtére byty narazone na
dziatanie wilgoci, wilgoci lub deszczu, aby zapobiec porazeniu pradem eleRtrycznym lub pozarowi.

OSTRZEZENIE: 1. W celu tadowania akumulatora uzywaj wytgcznie dostarczonej z urzgdzeniem odtgczanej
jednostRi zasilajgcej.

To urzadzenie zawiera baterie, Rtére moga by¢ wymieniane wytgcznie przez wykwalifiRowany personel.

Nie ftaduj baterii, Rtérych nie mozna tadowac.

Bezpieczenstwo laserowe

Czujnik odlegtosci laserowej tego produRtu spetnia standardy dla produktéw laserowych Rlasy 1 okreslone w normie IEC
60825-12014 i nie generuje niebezpiecznego promieniowania laserowego.
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A—Opis produktu

A—Opis czesci

Al—WidoR robota z przodu (pokrywa zamknieta)

Al-1—Przedni zderzak (z wbudowanym czujniRiem
LiDAR i Ramera)

Al-2—Przycisk tadowania

Al-3—Przycisk zasilania

Al-4—QOstona radaru

Al-5—CzujniR Rrawedzi

Al-6—Zfgcza tadowania

A3—Widok robota z przodu (pokrywa otwarta)
A3-1—Goérna pokrywa

A3-2—Pojemnik na Rurz

A3-3—Filtr

A5—Widok tylny stacji bazowej

A5-1—SchoweR na przewad zasilajgcy

A7—szczotkRa boczna

A8—Plytka przedtuzajgca podstawe
A9—woreR na Rurz

AlO— mop

Wskazoéwki:

A2—WidoR robota od spodu

A2-1-SzczotRa boczna

A2-2—IKoto wieloRierunkowe

A2-3—Czujnik Rrawedzi

A2-4—Uchwyt na mop

A2-5/A2-6—Ctéwna szczotRa z ostong zapobiegajaca
splataniu

A4—WidoR przedni stacji bazowej

A4-1—Dioda sygnalizacyjna
A4-2—Zbiornik na Rurz
A4-3—Port doRujgcy robota
A4-2—Tarcza myjaca (wyjmowana)

A6—Widok gorny stacji bazowej

A6-1—Zbiornik na brudng wode
A6-2—Zbiornik na czystag wode

All— Uchwyt na mop
Al2—narzedzie do czyszczenia
Al3— instrukcja obstugi
Al4—sRrocona instrukcja obstugi

1. llustracje produRtéw, aRcesoriow, interfejséw uzytRownika itp. zawarte w instruRcji obstugi sg schematycznymi

diagramami stuzgcymi wytgcznie jakRo odniesienie.

2.Ze wzgledu na aRtualizacje i ulepszenia produRtu moga wystapic niewielRie réznice miedzy rzeczywistym
produRtem a schematem. Prosze Rierowac sie rzeczywistym produRtem.

B—Instalacja

Bl—Umiejscowienie stacji bazowej

1. Umiesc stacje bazowa przy scianie na twardej podtodze. Upewnij sig, Ze po obu stronach jest wolna przestrzen
o szeroRosci ponad 8 cm, a z przodu ponad 1,5 m. (Nalezy pamietac, ze obszar w promieniu 50 cm woRét stacji
bazowej nie powinien poRrywac sie ze sciezkg, Rtérg gtéwne urzadzenie opuszcza stacje bazowa i przechodzi do
innych pomieszczen lub obszarow. Na przyRtad, jesli obszar ograniczony obejmuje drzwi, moze to uniemozliwic
opuszczenie pomieszczenia, w Rtérym znajduje sie stacja bazowa, przez urzgdzenie gtowne).

2. Podiacz przewod zasilajgcy do gniazdRa. Zwin nadmiar przewodu i schowaj go w rowRu na tylnej czesci stacji
bazowej, aby nie zaktocat dziatania robota.

Uwaga:

1. UniRaj bezposredniego nastonecznienia.

2. Nie nalezy zaRleja¢ ani w inny sposéb zastaniac¢ obszaru emisji sygnatu stacji bazowej.
3. Nie nalezy umieszczac stacji bazowej na mieRRich powierzchniach, taRich jak dywany.

4. Miejsce tadowania powinno by¢ suche.
5. Nie umieszczaj stacji bazowej w poblizu zrodet ciepta, takich jak grzejniki.

B2—Przygotowanie czystej/brudnej wody

B2-1—Aby dodac czystg wode, wyjmij zbiornik czystej wody po prawej stronie, zdejmij gérng pokrywe, dodaj czysta
wode i wtdz zbiorniR z powrotem do stacji bazowej.

Uwaga:

Nie dodawaj do zbiornika na wode proszku do prania, ptynu do prania, srodka dezynfekujgcego, srodka do
dezynfeRcji raR, nieznanych ptynow oleistych ani substancji Rwasowych lub zasadowych, aby unikna¢ nieznanych
uszRodzen.

B2-2—Aby wylewac brudng wode, wyjmij zbiornik brudnej wody po lewej stronie, otwérz zatrzask poRrywy zbiornika
i wylej brudng wode.

B3-1—Zdejmij pasek ochronny

Przed uzyciem upewnij sie, ze pasek zabezpieczajgcy zostat usuniety z robota.

B3-2—Montaz zespotu mopa

1. Zamontuj mopa na uchwycie zgodnie z ilustracja.
2. Zamontuj uchwyt na mopa wraz z mopem do urzadzenia gtéwnego.

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu mop jest juz zamontowany na uchwycie.
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C—Inteligentna obstuga

Wiaczenie i tadowanie

Podtacz zasilanie stacji bazowej, nacisnij i przytrzymaj przycisR zasilania robota przez trzy sekundy, aby go
wigczy¢. Po tym, jak RontrolRa zasilania zacznie swieci¢ sie Swiattem ciggtym, umiesc robota na stacji bazowejw
celu natadowania, tak jak pokazano na ilustracji. Aby utatwi¢ codzienne uzytRowanie, pozostaw robota w stanie
fadowania.

1. Podczas recznego umieszczania terminal tadowania powinien by¢ skierowany do wewnatrz.
2. Przed pierwszym czyszczeniem upewnij sie, ze akumulator robota jest w petni natadowany do 100%.

Przypomnienie: Podczas pierwszego uzycia nalezy recznie umiescic robota w stacji bazowej, a robot wigczy sie
automatycznie.

Cl—Przygotowanie otoczenia

Przed rozpoczeciem czyszczenia nalezy usunac¢ z podtogi porozrzucane przewody, twarde przedmioty, ostre
przedmioty (taRie jak zelazne gwozdzie, szkto) i inne drobiazgi, a takze odsunac¢ przedmioty, Rtére fatwo sie
przewracajg, sa deliRatne, cenne lub moga stanowi¢ zagrozenie. Nalezy unikRac¢ zaplatania sie, zakleszczenia,
przeciggniecia lub przewrécenia przez robota, co moze spowodowac obrazenia ciata lub uszRodzenie mienia.

Nalezy uniRac stosowania w otoczeniu schodow (jesli jest to Ronieczne, nalezy zamontowac porecz).

C2—IKonfiguracja sieci

C2-1—Pobierz i zainstaluj apliRacje Xiaomi Home, skanujgc Rod QR na obudowie urzadzenia.

C2-2— Powigzanie apliRacji Xiaomi Home
Oworz aplikRacje Xiaomi Home, dotknij ikony ,+* w prawym gérnym rogu i wybierz metode ,Skanuj”.
ZesRanuj ponownie Rod QR na obudowie urzadzenia (tak jak w RroRu 1), aby zakonczy¢ proces parowania.

Uwaga: Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, nalezy wigczy¢ uprawnienia dla Bluetooth, Wi-Fi i loRalizacji zgodnie z
monitem wyswietlonym w apliRacji.

C2-3—Urzadzenie przechodzi w tryb Ronfiguracji sieciowe;j.
Po wiaczeniu urzadzenia naciénij i przytrzymaj przycisk,, () + “ przez 3 seRundy. Po ustyszeniu Romunikatu
gtosowego ,Konfiguracja sieci rozpoczeta” urzadzenie przejdzie w tryb Ronfiguracji sieci.

C2-4—Wprowadz nazwe i hasto domowej sieci Wi-Fi. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na eRranie
telefonu, aby zakRonczy¢ Ronfiguracje.

C—Inteligentna obstuga

Uwaga:

Podtacz sie recznie do sieci Wi-Fi o nazwie zaczynajacej sie od ,deerma-vacuum” (urzadzenia z systemem
Android zazwyczaj f3czg sie automatycznie).

Jesli sie¢ nie jest widoczna, odswiez liste Rilka razy.

Po pofaczeniu telefon moze straci¢ dostep do Internetu. Jesli pojawi sie monit o zmiane sieci Wi-Fi, wybierz opcje
.Nie zmieniaj”.

Gdy apliRacja poprosi o dotgczenie do sieci, wybierz ,,Zezwdl” lub ,,Zgadzam sig”.

Po podtaczeniu telefonu do domowej sieci Wi-Fi Rontynuuj proces Ronfiguraciji sieci.

Obstugiwane sg wytgcznie sieci WiFi o czestotliwosci 2,4 GHz.

IKonfiguracja sieci zakoriczona
Po pomysinej Ronfiguracji mozesz edytowac nazwe produRtu i informacje o loRalizacji urzadzenia.

Obstuga robota

Rozpoczecie pracy: Po wigczeniu robota nacisnij Rrotko przycisk ,, () “ na robocie, aby rozpoczaé¢ czyszczenie.

Wstrzymanie pracy robota: Podczas pracy robota nacisnij Rrétko dowolny przycisk na urzadzeniu gtéwnym, aby
wstrzymac prace.

IKontynuacja pracy robota: Gdy robot jest wstrzymana, nacisnij RrotRo przycisk, () “ na robocie, aby wznowi¢ prace.

Wylaczenie zasilania: Po wigczeniu robota nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekRundy przycisk, () “ (ikona zasilania) na
robocie, aby go wytgczy¢.

Powr6t celem tadowania: Po wiaczeniu robota nacisnij Rrétko przycisk, {3 “ na robocie, a robot powrdci do stacji
bazowej z aktualnej pozycji w celu natadowania.

Funkcja blokady rodzicielskiej (blokRada przyciskéw): Uzytkownik moze nacisnac i przytrzymac, o “na

gtéwnej jednostce robota przez 3 sekRundy lub wigczy¢ funkcje blokRady za pomoca aplikacji. Po wigczeniu
ustyszysz RomuniRat gtosowy ,BloRada rodzicielska zostata wigczona”. Po wigczeniu bloRady przyciski na
podstawie i robocie przestang dziata¢ i mozliwe bedzie sterowanie wytgcznie za pomoca apliRacji, aby zapobiec
przypadRowemu dotRnieciu przez zwierzeta domowe lub dzieci. Aby wytgczy¢ bloRade, nalezy przytrzymac przycisk
. 1O " przez 3 sekRundy lub wytaczy¢ ja w apliRacji w funkcji ,Wiecej". Po wytaczeniu ustyszysz Romunikat glosowy
.BloRada rodzicielska wytgczona”.
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C—Inteligentna obstuga

Przywracanie ustawien fabrycznych: Jesli przyciski nie reaguja lub nie mozna wytgczy¢ robota, sprobuj przywrocic

ustawienia fabryczne.

Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk zasilania i przycisk powrotu do tadowania przez 7 sekund, aby

przywrocic ustawienia fabryczne.

Instrukcja obstugi przyciskéw robota

P
Przycisk

Operacje

Funkcje

b

Nacisnij i przytrzymaj przez 3
sekundy

Wigczanie/wytaczanie zasilania.

Nacisnij raz Rrotko

Rozpocznij czyszczenie.

Gdy robot znajduije sie w trybie
czuwania poza stacjg bazowsa,
nacisnij Rrétko raz.

Rozpocznij tadowanie.

Gdy robot znajduje sie w stacji
bazowej, nacisnij Rrétko raz.

Rozpocznij zbieranie Rurzu.

Gdy robot znajduje sie w stacji
bazowej, nacisnij dwuRrotnie
Rrétko

Rozpocznij czyszczenie mopem.

Gdy robot znajduje sie w trybie
czuwania poza stacjg bazowa,
nacisnij dwuRrotnie Rrotko

Rozpocznij czyszczenie punktowe.

Nacisnij i przytrzymaj przez 3
seRundy.

Wiacz/wytacz bloRade rodzicielskg

Nacisnij i przytrzymaj przez 15
sekund.

Wymus wytgczenie zasilania
sprzetu.

Nacisnij i przytrzymaj przez 3
sekundy.

Przejdz do trybu Ronfiguraciji sieci

Nacisnij i przytrzymaj przez 7
seRund.

Przywracanie ustawien

fabrycznych Y,

C—Inteligentna obstuga

Efekty Swietlne- Objasnienie

rozjasnia

. R
Swiatto Efekty Objasnienie
Wytgczone/Uspienie/Nie
Wytaczone przeszRadzac
Zielone swiatfo stopniowo sie Wiaczanie

Zielone swiatfo Swieci sig ciggle

Stan normalny

Zielone swiatto miga (deliRatnie
blyska)

Przenoszenie/tadowanie/
suszenie

Czerwone swiatto swieci sie ciggle

NisRi poziom akRumulatora

Czerwone swiatto miga

UsterkRa

Wskaznik Ronfiguracji sieci

Czerwone $wiatto miga szybko

Przejscie do trybu Ronfiguracji sieci

Czerwone $wiatto miga wolno

kaczenie sig z siecig

Wytgczone

Nie skonfigurowano dla sieci/nie
udato sie potgczyc z siecig

WsRaznik stacji bazowej

Czerwone Swiatto swieci sig ciggle

Potgczenie z siecig zostato

nawigzane.

Wylaczone Wytgcz za5|la’n|e/Usp|J/N|e
przeszRadzac

Zielone swiatto stopniowo sie Wiaczanie

rozjasnia

Zielone swiatto swieci sie stale

Stan normalny

Czerwone swiatto miga

UsterkRa

KKorzystanie ze stacji bazowej

Czyszczenie mopa:

Aby zapewni¢ skutecznos¢ mycia, podczas pracy robot co 10 minut wraca do stacji bazowej w celu wyczyszczenia
mopa. Czestotliwos¢ czyszczenia mopa mozna rowniez ustawic recznie w apliRacji, zgodnie z wkasnymi potrzebami.

Po zakRonczeniu zadania mycia podtogi i powrocie do stacji bazowej robot automatycznie wyczysci mopa

(czyszczenie trwa nieco diuzej).

Suszenie:

Po zaRonczeniu zadania mycia, powrocie do stacji bazowej i zakRoriczeniu czyszczenia mopa robot automatycznie
wysuszy mopa (domyslnie uzywane jest gorgce powietrze, ale w razie potrzeby mozna zmienic to ustawienie w

aplikacji).

W aplikacji uzytkownicy moga recznie wigczac/wytgczac funkcje suszenia mopa.



C—Inteligentna obstuga

Odsysanie pytu:
Podczas lub po zakRoriczeniu zadania czyszczenia robot powrdci do stacji bazowej, aby wykRonac automatyczne
zbieranie Rurzu.

W apliRacji uzytRownicy moga recznie uruchomic zadanie zbierania Rurzu; w ustawieniach stacji bazowej mozna
réwniez dostosowac czestotliwosc¢ zbierania Rurzu. Upewnij sig, ze woreR na Rurz w stacji bazowej jest prawidtowo
zainstalowany i nie jest zapetniony.

Uwaga:
1. Nie wyjmuj robota na site podczas czyszczenia mopa.
2.Nie zmieniaj potozenia stacji bazowej po rozpoczeciu czyszczenia przez robota.

Wazne informacje: Aby zapewni¢ skutecznos¢ czyszczenia robota, zaleca sie, aby podczas pierwszego uzycia robot
rozpoczat prace od stacji bazowej.

Obstuga aplikacji

Wazne informacje:Produkt i oprogramowanie sg stale ulepszane. Inne wersje moga réznic sie od aRtualnej wersiji.
Rzeczywiste funkcje powinny by¢ zgodne z interfejsem najnowszej wersiji.

( R
Lista funkgji apliRacji

Czyszczenie catego domu

Funkcje podstawowe Czyszczenie wybranych pomieszczen
+

edycja mapy Czyszczenie stref

Powroét do tadowania

Czestotliwos¢ czyszczenia

Preferencje czyszczenia
+ Moc ssania
Tryb mopowania

llos¢ wody

TylRo zamiatanie

TylRo mycie

Tryb czyszczenia
Zamiatanie i mycie jednoczesnie

Najpierw zamiatanie, potem mycie
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C—Inteligentna obstuga

Lista funkgji apliRacji

UstawieniafunRcji

Ustawienia stacji bazowej

Ustawienia czyszczenia dywanow

Mycie Rrawedzi

SzczotRa z rolka thaca

SzybRie mapowanie

Ustawienia glosowe

Ustawienia funRcji Al

BloRada przed dzie¢mi

Zarzadzanie czyszczeniem

Czyszczenie zaplanowane

Dzienniki pracy

Lista map

StatystyRi materiatéw ekRsploatacyjnych

Nie przeszkRadzac

Wznowienie czyszczenia

Ustawienia ogolne

Zarzadzanie urzagdzeniami

Czesto zadawane pytania

Obstuga Rlienta

Moje sceny

ARtualizacja oprogramowania

Ustawienia strefy czasowej

Numer seryjny urzadzenia
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D—Czyszczenie i Ronserwacja

Czesci i instruRcje Ronserwacji

Aby utrzymac urzadzenie gtéwne w dobrym stanie, zaleca sie wykRonywanie codziennej Ronserwacji zgodnie z
ponizsza tabela:

Czesci Czestotliwos¢ czyszczenia Czestotliwos¢é wymiany )
Plyta myjaca Co 1-2 tygodnie /
Szczotka rolkowa Co 2 tygodnie 6-12 miesiecy
Szczotka boczna Co 2 tygodnie 3-6 miesiecy
Pojemnik na Rurz W razie potrzeby /
Filtr pojemnika na Rurz Co 2 tygodnie 3-6 miesiecy
Mop / 1-3 miesigce
IK6tka wieloRierunkRowe

Co miesigc /
Czujniki
WoreR na Rurz / W razie potrzeby

Przed przystgpieniem do czyszczenia i Ronserwacji robota nalezy wytgczyc robot i odtgczy¢ stacje bazowa od
zasilania.

D1/D2—Konserwacja pojemnika na Rurzi filtr

D1—Otworz gérng poRrywe robota, nacisnij przycisk zwalniajgcy pojemnik na Rurz, aby wyjg¢ pojemnik. Wyjmij filtr
z pojemniRa na Rurz z zatrzaskRow i opréznij go z zanieczyszczen.

D2—Filtr pytowy mozna myc¢. Przed ponownym zamontowaniem nalezy catRowicie wysuszy¢ na powietrzu.

Wazne informacje: Aby zachowac optymalng wydajnos¢ filtracji, zaleca sie regularne czyszczenie i wymiane filtra.

D—Czyszczenie i Ronserwacja

D3—IKonserwacja szczotRi rolkowej

1. Nacisnij przycisk zwalniajgcy lewa poRrywe i podnies, aby wyjac gtéwna szczotke i poRrywe.

2. Uzyj odpowiednich narzedzi, aby usunac wiosy lub nitRi zaplagtane w gtéwnej szczotce, a nastepnie wytrzyj
szczotRe i przyRryj mieRRa SciereczRa.

D4—I<onserwacja czujnika

1. DeliRatnie wytrzyj oRienkRo LIDAR migRRg, suchg sciereczRa.
2. Wyczysc¢ czujnik Rlifu mieRRa, sucha sciereczRa.
3. Wytrzyj czujniR Rrawedzi migkRa, sucha SciereczRa.

D5—Czyszczenie Rota napedowego

Obroc¢ Roto napedowe w przod i w tyt, aby usung¢ zanieczyszczenia, a nastepnie wytrzyj mieRRa sciereczka.

D6—Czyszczenie szczotki bocznej

Za pomoca sruboRreta RrzyzakRowego obro¢ srube w RierunRu przeciwnym do ruchu wskRazéweR zegara i wyRkrec ja.
Odtacz szczotke boczng i wyczysc jg z Rurzu lub wiosow.

D7—Czyszczenie stacji bazowej

1. Nacisnij srodRowy uchwyt na obudowie stacji bazowej i podnies, aby wyjac¢ tace myjaca.
2. Optucz tacke czystg wodg, pozostaw do catRowitego wyschniecia, a nastepnie zamontuj ponownie.

D8—Wymien worek na Rurz

1. Odchyl go do gory i zdejmij pokrywe zbiornika na Rurz.

2. Wyciagnij go na zewnatrz i wyjmij worek na Rurz.

3. Uzyj mieRRiej, suchej ciereczRi, aby wytrze¢ port zbierajgcy Rurz.
4. Zainstaluj nowy woreR na Rurz i zat6z poRrywe zbiornika na Rurz.
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Czesto zadawane pytania

p
Usterka

Przyczyny

- - \
Rozwigzanie

Robot nie faduje sie

t3gcznos¢ miedzy robotem a
terminalami tadowania jest staba.

Umiesc¢ robota bezposrednio przed
stacjg doRujaca i nacisnij przycisk
fadowania.

Recznie popchnij robota do stacji
doRujacej, az ustyszysz Romunikat
gtosowy ,tadowanie rozpoczete”.

Robot nie moze wroci¢ do stacji
fadujacej

Nieprawidtowe umieszczenie stacji
fadujacej

Szczegdtowe informacje mozna
znalez¢ w seRcji ,Umieszczenie
stacji doRujagcej” w instruRcji
obstugi

Robot utknat

Robot zaplatany w przewody lub
Smieci na podtodze

Usun z podtogi porozrzucane
przewody i Smieci.

ZabloRowana szczotka boczna lub
gtéwna, uniemozliwiajgca ruch

Usun przedmioty utRniete w
gtdwnej szczotce/szczotce
bocznej, a nastepnie umies¢ robota
na rownej powierzchni i uruchom
go ponownie.

Robot zablokRowany przez
przeszkRody

Usun przeszRody lub ustaw
niestandardowe strefy
ograniczonego dostepu w aplikaciji.

Wraca do fadowania lub przestaje
dziata¢ przed zaRonczeniem
czyszczenia

Niski poziom natadowania
akumulatora.

Wyslij robota z powrotem do bazy
celem natadowania.

Witacz opcje ,Wznow czyszczenie”
— robot automatycznie wznowi
niedoRonczone czyszczenie

po natadowaniu baterii do
odpowiedniego poziomu.

Nie czysci o zaplanowanej porze

Harmonogram czyszczenia
wytgczony w apliRacji.

Zresetuj harmonogram
czyszczenia w apliRacji.

Robot znajduje sie w trybie ,Nie
przeszRadzac”.

Wyitacz tryb ,Nie przeszRadzac”
lub dostosuj jego czas trwania.

Robot zawist w powietrzu

Zawieszono naped lewego/
prawego Rota.

Umiesc¢ robota na rownej
powierzchni i uruchom go
ponownie.

Robot porusza sie do tytu

Ostona radaru modutu
nawigacyjnego jest zastonieta.

DeliRatnie postuRaj w ostone
radaru, aby usuna¢ wszelRie ciata
obce.

WyRryto przeszRody na drodze
robota

Natychmiast usun wszelkie
przeszRody.

Przedni zderzak zostat
zabloRowany

Po usunigciu przeszkRéd lub
ciat obcych deliRatnie postuRkaj
zderzak.

CzujniRi zapobiegajgce upadRowi
poRryte Rurzem

Oczysc¢ powierzchnie soczewRi
czujnika antyupadRowego z Rurzu,)

Rozwigzywanie probleméw

Usterka

Rozwigzanie

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze
czujniR LIDAR nie jest zastoniety.

CzujniR LiDAR jest zabloRowany lub zastoniety. Usun przeszRode. Jesli
nie mozna jej usunag, przenies urzadzenie gléwne w inne miejsce i
uruchom ponownie.

Wytrzyj czujniRi Rlifu i przenies sie
W nowe miejsce, aby ponownie
uruchomi¢ urzadzenie.

Urzadzenie gtéwne jest zawieszone. Przenies je w inne miejsce, aby
ponownie uruchomi¢. Przyczyna tego problemu moga by¢ réwniez
zabrudzone czujniki Rlifu — wyczysc je.

Sprawdz i usun wszelRie
przeszkody z czujnikRéw Rolizji.

Czuijnik Rolizji jest zablokowany. DeliRatnie stuknij Rilka razy, aby usunaé
wszelRie przeszRody.

Jesli nie ma zadnych przeszRod, przejdz do nowego miejsca i sprobuj
ponownie.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy
ustawi¢ urzadzenie gtéwne na
réwnym podiozu.

IKota sg zawieszone. Przenies urzadzenie gtdwne w nowe miejsce, aby
ponownie uruchomic.

Usun przeszRody woRot
urzadzenia gtéwnego i sprobuj
ponownie.

JednostRa gtéwna moze by¢ zabloRowana lub uwigziona. Prosze usuna¢
przeszkRody z otoczenia.

Pojemnik na Rurz nie jest
zainstalowany.

Zainstaluj ponownie pojemnik na Rurz i filtr, upewniajac sie, ze sg
prawidtowo osadzone.

Niewystarczajaca ilos¢ czystej
wody lub brak zainstalowanego
zbiornika na czystg wode.

Wyjmij zbiornik czystej wody, napetnij go odpowiednig iloscig wody,
zainstaluj ponownie i upewnij sig, ze jest prawidtowo zamontowany.

Zbiornik na brudng wode jest petny
lub nie zostat zainstalowany.

Wyjmij zbiornik na brudng wode, opréznij go catRowicie, ponownie
zamontuj i upewnij sie, ze jest prawidtowo zainstalowany.

WoreR na Rurz nie jest
zainstalowany.

Ponownie zainstaluj worek na Rurz i upewnij sie, ze jest prawidtowo
zamontowany.

Taca do mycia mopa jest petna lub
nie zostata zainstalowana.

1. Wyjmij i wyczysc filtr tacRi z nagromadzonych wloséw/zanieczyszczen,
a nastepnie zainstaluj ponownie.

2. Sprawdz, czy nie ma zatoréw w doptywie wody do tacRi.

3. Upewnij sig, ze poRrywa zbiornikRa na brudng wode jest dobrze
Zamocowana.

4. Sprawdz, czy zbiornik na brudng wode jest prawidtowo zamontowany.

Nie udato sig natadowac. Prosze
umiescic urzadzenie gtébwne w
stacji doRujacej.

Urzadzenie gtéwne nie wyRrywa stacji doRujgcej. Prosze powrocic¢ do
stacji w celu natadowania.

NisRi poziom natadowania
aRumulatora. Prosze natadowac.

Niewystarczajgca moc do uruchomienia. Prosze wroci¢ do stacji w celu
natadowania.

1. Wiecej rozwigzan znajdziesz w powia domieniach apliRaciji.
\__2.W przypadRu nierozwigzanych probleméw skontakRtyj sig z loRalnymi centrami serwisowymi. )
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Parametry techniczne

Jednostka gtéwna Stacja bazowa

Model: DEM-X90JZ

Wymiary: 340x400x560 mm

Znamionowe napiecie wejsciowe:

220 V-240 V~50/60 Hz

Znamionowa moc wyjsciowa: 20V —=1A

Moc znamionowa: 1550 W

Suszenie gorgcym powietrzem + Moc tadowania: 80 W
Waga netto: 8,1 kg

Nazwa produRtu: Robot odRurzajgco-mopujgcy
Model: DEM-X90 Ultra

Wymiary: 350x350x97 mm

Moc znamionowa: 50 W

Napiecie znamionowe: 14,4 V ==

Napiecie tadowania: 20 V =

Prad fadowania: 1 A

Pojemnos¢ akumulatora: 5200 mAh (typowa) /
bateria litowo-jonowa / 1 sztuk

Potgczenie bezprzewodowe:

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Waga netto: 3,7 Rg

Warunki wytaczajgce gwarancje

Powyzszy serwis gwarancyjny obowigzuje w przypadRu prawidtowego uzytkRowania produktu. Nie obowigzuje w
przypadRu uszRodzen spowodowanych przez czynniki ludzRie lub z przyczyn opisanych ponizej.

1. ProduRt zostat uszRodzony wskutek zaniedbania, niewtasciwego uzytRowania lub zdarzen losowych (np.
Rontaktu z zywnoscig w postaci ptynnej, zalania, uszRodzenia przez site zewnetrzng, zarysowania lub uszRodzenia
przez elementy zewnetrzne);

2. Produkt zostat uszRodzony w wyniku nieautoryzowanego demontazu, naprawy lub modyfikacji (np. zmiany
Roloru lub przerébRi bez zgody producenta);

3. ProduRt zostat uszRodzony przez zastosowanie nieprawidtowych akRcesoriow, niewtasciwy transport lub inne
zdarzenia losowe;

4. Brak Rarty gwarancyjnej (chyba ze mozna udowodni¢, ze produRt jest nadal objety oRresem gwarancyjnym) lub
uptynat okres gwarancji;

5. Tres¢ Rarty gwarancyjnej zostata zmieniona lub nie jest zgodna z oznaczeniem na produRcie;

6. ProduRt zostat uszRodzony wskuteR dziatania sity wyzszej.

Serwis gwarancyjny

IKarta gwarancyjna

DzieRujemy za zaRup inteligentnego robota odRurzajgcego Deerma.
W trosce o Twoje prawa i interesy nasz dziat obstugi Rlienta zobowigzuje sie do Swiadczenia standardowych ustug
serwisowych zawsze, gdy zajdzie taka potrzeba.

Model

ORres gwarancji Gtéwna jednostRa Data

Imie i nazwisko

[Konsument
Adres

Imie i nazwisko
SRlep PieczatRa
Adres

1. Prosimy o staranne przechowywanie Rarty gwarancyjnej;
2.W przypadRu zgtoszenia naprawy prosimy o czytelne i Rompletne wypetnienie formularza zgtoszeniowego;

3. W przypadRu Rorzystania z serwisu posprzedazowego nalezy przedstawic Rarte gwarancyjng oraz dowod zakRupu
(w przypadRu zakupu online prosimy o podanie numeru Ronta, za pomocg Rtérego dokonano zakupu);

Okres gwarandji
I<omponent Okres gwarancji
JednostRa gtowna 1roR
ARumulator 6 miesiecy
Stacja tadujaca i przewdd zasilajacy 6 miesiecy
Materiaty ekRsploatacyjne: Szczotka gtéwna, pokrywa szczotRi gtéwnej, SNelfm[’Ji:gf?alq
filtr, szczoteczRa do czyszczenia, mop, szczotRi boczne itp. .

gwarancyjnemu
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Serwis gwarancyjny

Zasady serwisu gwarancyjnego

1. Jesli produRt wyRazuje wade jaRosciowa, nie zostat uszRodzony z winy uzytRownikRa i nie byt rozmontowywany,
moze zosta¢ wymieniony w ciggu 7 dni od daty zakRupu w sRlepie, w Rtérym zostat nabyty.

2. W okresie gwarancyjnym produRt moze zostac naprawiony bezptatnie.
3. W nastepujacych przypadRach nie Swiadczymy bezptatnej naprawy.
Obowigzuje wtedy naprawa odptatna oraz optata za zuzyte czesci i robocizne:

A. ProduRt zostat uszRodzony wsRuteR dziatania czynnika ludzRiego, np. uzytkowania niezgodnie z instruRcjg lub w
warunRach odbiegajacych od normalnych.

B. ProduRt zostat uszRodzony w wyniku nieautoryzowanego demontazu, naprawy lub modyfikacji przez
uzytRownika, albo byt serwisowany poza naszym autoryzowanym serwisem.

C. Produkt zostat uszRodzony wskuteR dziatania sity wyzszej (np. pozar, trzesienie ziemi lub uderzenie pioruna).

D. UzytkRowniR nie jest w stanie przedstawi¢ Rarty gwarancyjnej (lub innego dowodu zakupu) albo jego dane nie
moga zostac zweryfiRowane.

E. Data zakupu produRtu nie moze zostac¢ potwierdzona.
Zwroc uwage:

ProduRty oznaczone tym symbolem po zaRonczeniu uzytRowania nalezy oddac jaRo zuzyty sprzet eleRtryczny i
eleRtroniczny (WEEE - zgodnie z dyrekRtywa 2012/19/UE). Nie wolno ich wyrzucac razem z odpadami Romunalnymi.
W trosce o zdrowie ludzi i sSrodowisRo taRi sprzet nalezy odda¢ do wyznaczonego punRtu zbiérki zuzytego sprzetu
eleRtrycznego i eleRtronicznego, organizowanego przez wiadze loRalne lub odpowiednie instytucje panstwowe.
Prawidtowa utylizacja i recyRling pomagaja zapobiegac negatywnemu wptywowi na srodowisko i zdrowie cztowieka.
Aby uzysRac wiecej informacji na temat loRalizacji i zasad dziatania takich punktéw, skontaktuj sie z instalatorem

lub loRalnym urzedem.
[

Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

WszelRie informacje dotyczace obstugi urzadzenia znajduja sie w instruRcji obstugi. Zanim zaczniesz z niego
Rorzysta¢, zapoznaj sie z jej trescig i stosuj sie do zawartych w niej wskazéweR.

Przed uzyciem zapoznaj sie réwniez z ponizszymi informacjami:
Ostrzezenia dotyczace uzytkowania
1. Bezpieczenstwo dzieci:

OdRurzacze nie sg przeznaczone do obstugi przez dzieci. Przechowuj urzadzenia w miejscu niedostepnym dla
najmtodszych, aby zapobiec przypadRowemu uruchomieniu lub Rontaktowi z ruchomymi czesciami.

Roboty sprzatajgce moga by¢ uruchamiane w trybie automatycznym — upewnij sie, ze nie znajduijg sie w poblizu
dzieci lub zwierzat, aby uniknac ryzyka zderzen.

2. Bezpieczenstwo eleRtryczne:

Przed podiaczeniem urzadzenia do zasilania upewnij sie, ze przewdd zasilajacy nie jest uszRodzony ani splatany.
Nie uzywaj odRurzaczy przewodowych na moRrych powierzchniach, chyba Ze sg do tego specjalnie przystosowane
(np. odRurzacze wodne).

W przypadRu odRurzaczy bezprzewodowych Rorzystaj wylgcznie z oryginalnych tadowareR i akRumulatorow.

3. Ryzyko obrazen i uszkodzen:

Nie wkladaj raR, odziezy ani innych przedmiotéw do otworéw ssgcych lub w ruchome czesci urzadzenia.

UniRaj wciggania ostrych przedmiotéw (np. szRiet, gwozdzi), Rtére mogg uszRodzi¢ mechanizm urzadzenia.

4. Ochrona przed przegrzaniem:

Regularnie oprézniaj pojemniki na Rurz lub wymieniaj worki w tradycyjnych odRurzaczach, aby zapewnic
prawidtowy przeptyw powietrza.

Upewnij sig, ze filtry (HEPA, weglowe itp.) sg czyste i odpowiednio zamontowane, aby zapobiec przecigzeniu silnika.
5. Bezpieczenstwo uzytkowania robotéw sprzatajacych:

Przed uruchomieniem robota sprzatajgcego usun wszelRie przeszRody z podtogi, takie jak Rable, mate zabawkRi czy
inne przedmioty, Rtére moga zaktdcic jego prace.

Nie przenos robota sprzatajgcego podczas jego pracy, aby unikRng¢ zaktécenia zaprogramowanego cyRlu.
6. Czesci zamienne i akcesoria:

UzZywaj wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych, taRich jak szczotRi, filtry czy akumulatory, zalecanych przez
producenta. Nieodpowiednie czesci mogg obnizy¢ wydajnos¢ urzadzenia lub spowodowac jego uszRodzenie.

Regularnie sprawdzaj stan szczoteR, RéteR i rur ssgcych — uszRodzone elementy moga zmniejszy¢ efeRtywnos¢
odRurzacza."
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Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

Informacje dotyczace prawidtowego uzytkowania

1. Przygotowanie urzadzenia do pracy:

Przed pierwszym uzyciem zapoznaj sie z instruRcjg obstugi. Upewnij sig, ze wszystRie elementy urzadzenia sg
prawidtowo zamontowane i gotowe do pracy.

Sprawdz, czy przewdd zasilajacy jest rozwiniety, a aRumulator w modelach bezprzewodowych jest natadowany.

2. ERsploatacja urzadzenia:

Uzywaj odpowiednich RoncoéweR i trybow pracy w zaleznosci od rodzaju powierzchni (np. dywan, parRiet, tapicerka).
W modelach wielofunkcyjnych, takich jak odkurzacze z funkcja mopowania, stosuj wytgcznie zalecane srodRi
czyszczace, aby unikna¢ uszRodzenia zbiornikéw lub powierzchni.

3. Konserwacja i czyszczenie:

Regularnie czysc filtry, szczotRi i pojemniki na Rurz zgodnie z instrukcjag producenta, aby zapewni¢ ich dlugg
zywotnosc¢ i efeRtywnosc.

Jesli urzadzenie ulegnie zabrudzeniu, wytrzyj je wilgotng sciereczRa. Nigdy nie zanurzaj czesci eleRtrycznych w
wodzie.

4. Przechowywanie:

Przechowuj odRurzacz w suchym miejscu, z dala od wilgoci i wysoRich temperatur. Przewod zasilajgcy zabezpiecz
przed uszRodzeniem, a w modelach bezprzewodowych uniRaj przechowywania urzadzenia z catRowicie
roztadowanym akRumulatorem.

Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet eleRtroniczny oznakRowany zgodnie z dyreRtywa Unii Europejskiej, nie moze

by¢ umieszczany fgcznie z innymi odpadami Romunalnymi. Podlega on seleRtywnej

zbidrce i recyRlingowi w wyznaczonych punRktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,

zapobiegasz potencjalnym, negatywnym RonseRwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia
_ ludzRiego. System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z loRalnie obowigzujgcymi przepisami

ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat

mozna uzyskRac¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sRlepie, w Rtérym produRt

zostat zaRupiony. ProduRt spetnia wymagania dyreRtyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej

(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytRowania, ochrong zdrowia

i ochrong srodowisRa, oRreslajgcych zagrozenia, Rtére powinny zosta¢ wyRryte i wyeliminowane.

ARumulator Li-lon

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), Rtéry z uwagi na swoja fizyczng i chemiczna
budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytRowania. Producent oRresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunRach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunRi pracy dla urzadzenia, a sam akRumulator jest nowy
i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deRlarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzadzenia a cecha produRtu.

Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca sig go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18

V lub 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5 V dla ogniwa uszRadzaja je trwale i nie jest to objete
gwarancja. W przypadRu zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden
miesigc nalezy aRumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyRlicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

ARumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo jonowy), Rtéry z uwagi na swoja fizyczng i chemiczna
budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytRowania. Producent oRresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunRach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunRi pracy dla urzadzenia, a sam akumulator jest
nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deRlarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produRtu. Aby zachowaé maksymalng zywotnos¢ ogniw aRumulatora, nie zaleca sie go
roztadowywac do poziomu ponizej 3,18 V dla pojedynczego ogniwa lub 15% ogdélnej pojemnosci. Nizsze wartosci,
jaR np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancja. W przypadku zaniechania uzywania
akRumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akRumulator natadowac do 50% i
sprawdzac cyRlicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.

IKonserwacja

ProduRt nalezy regularnie Ronserwowac (czysci¢) we wkasnym zaRresie lub przez wyspecjalizowane punRkty
serwisowe na Roszt i w zaRresie uzytRownika. W przypadRku braku informacji o Roniecznych akcjach
Ronserwacyjnych, cyRlicznych lub serwisowych w instruRcji obstugi, nalezy regularnie minimum raz na tydzien
ocenia¢ odmienno$c¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wyRrycia lub
stwierdzenia jaRiejRolwiekR odmiennosci nalezy pilnie podjac¢ RroRi Ronserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe.
Brak poprawnej Ronserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wyRrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do
trwatego uszRodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za uszRodzenia wyniRajgce z zaniedbania.

Srodki ostroznosci

Przed przystgpieniem do fadowania sprawdz, czy styRi urzadzenia sg czyste.

Nigdy nie pozostawiaj urzgdzenia podczas uzytkRowania i tadowania bez nadzoru.

Zadbaj o to, aby w sytuacji awaryjnej moc szybRo odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.

Nigdy nie wystawiaj urzadzenia na dziatanie wysoRiej temperatury.

taduj urzadzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materiatéw fatwopalnych, zachowaj wolng
przestrzen min 1 m od innych obieRtow.

Nigdy nie zakrywaj urzadzenia podczas tadowania

Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, Rabli itp. bez rekomendaciji i atestu producenta.

Zadbaj o swoje mienie, urzadzenie wyposazone jest W ogniwa, Rtére sg trudne do ugaszenia, wyposaz sie w ptachte
gasnicza.
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Mepi:I NpegoCcTOpPO>KHOCTU

OrpaHuyeHus1 Ha UcrosnL3oBaHue
MNepen, HayanoM NCnosL30BaHUs po60Ta-nblnecoca BH/MaTENbHO O3HaKOMbTeCh C NpencTaB/eHHbLIMUN HUXKe

Mepamu NpenocTopoXkHOCTU. CTporoe co6sitofeHne Mep NpenocTOPOXKHOCTU NMOMOYKET 136erKkaTh OMaCHbLIX
cuTyaumin n ByaeT cnocobCTBOBaThL NPaBusibHOMY GYHKLIVMOHUMPOBaHMIO poboTa-rbifecoca.

YcnoBus UCNosnb30BaHUsA U TeXHUYeckoe oﬁmy)l(ulzaﬂue

BLinonHsTL pa3bopKy 3Toro poboTa-rkifiecoca paspeLuaeT csl Tos LKO creLMasn UCTam, KoTopble
cepTMdULIMPOBaHLI € ro MpousBoguTesiem. [Non L3oBaTessIM He pe KOMEHLYeTCsl CaMOCT OsITesbHO pasbrparth
poboT-niinecoc.

Mcnonb3ynTe Tonbko ¢ 6nokom nutaHunst DEM-X90JZ.

[Nepen, BLINOAHEHNEM OUNCTKM U TEXHUUECKOro OGCJ'IY)I(MBBHMFI HEOGXO,D,MMO BbIKITHOYNTL pOﬁOT-I‘IbIJ‘IECOC n
OTCOeAUNHUTL 6aaoBym CTaHLWKO OT 3/1eKTPOCEeTU.

He ponyckaiTe upesMepHOro M3rMbaHms MPOBOLOB. 3arpeLLaeTcs NoMeLLaTh Ha poBoT-Mbiiecoc itobble
BeLUy, B TOM Umcsie OCTpble NpeameTb.

Mcnonb3yiTe STOT poBoT-Mbinecoc Afist yGOpKM MOSIOB TOSLKO BHYTPU MOMELLLEHUIA,

He vcnonk3ayinTe po6oT-MiIIecoc Ha OTKPLITOM BO3LyXe, AJ1s1 YEOPKM He HAMOosbHLIX MOBEPXHOCTEN U B
MPOMbILLIEHHLIX MOMELLLEHUSIX.

3anpeLLaeTcs NoMeLLaTh AEeTeN, YKXUBOTHLIX U NMpoune 061eKTsI Ha pOBOT-MbIecoc.

He ncrnoni3yrite po6oT-MbINecoc Bo BNaXkHLIX MOMELLEHMSIX (HAMPYMEP, B BaHHLIX KOMHATaXx).

Mepen, HauanoM y6opKku y6eauTecs, YTo Ha Mosly OTCYTCTBYHOT XPYrKUe U SINLIHME NpeaMeThI (HanpuMep, Basb,
CTEKISIHHbIE COCY,AbI, TaMMb, MOSIMSTUIIEHOBLIE MAKETDLI U T. 11.), @ Tak)Ke MPeAMETbI, KOTOPbie MOTYT 3aryTaThbCsl
B 6OKOBOW LLLETKE, POSIMKOBOW LLLETKe 1 BeAyLLuX Koslecax (Hanpumep, NpoBoa, 3aHaBecky 1 [pyrue erko
3axBaTbiBaeMble NMPeaMETLI UM YaCTU YeSIoBEYECKOro Tena), UToBkl He MOBPeaUTL LieHHBLIE MPeLMETBI 1
n36e>KaThb HeraTVBHOro BAVsIHUSI Ha paboTy poboTa-Mbiiecoca.

He pasmeLlaiiTe po6OT-MiIIECOC B MeCTax, [ae OH MOXKET J1erko YrnacThb (HarpyMep, Ha CToIax v CTymbsix).

Bo nsbexkaHre NoTeHLManbHLIX ONacHOCTeN 3aMeHON NOBPEXAEHHOIO LHYPa MUTaHWS OOMKEH 3aHUMATLCS]
NPOV3BOAMUTESNL, CEPBUCHLIV areHT UK CNeLManmncT C noaxoasien Kannbukaumen.

BuiktounTe poBoT-NbINEcoc, ecsiv ero TpeByeTcs TPAaHCNOPTUPOBATL UM NMPEAoNaraeTcs, Uto oH He ByaeT
MCMONL30BaTLCS B TeUeHWe AJINTESIbHOMO BPEMEHM.

Mepen, HauanoM 3apsiaKuU akKyMysISITopa TLWAaTesbHO MPOBEPLTE H3AEYKHOCTL NOLCOEONUHEHNSI BUIIKU LUHYPa
MUTaHWs! K PO3ETKE SN1EKTPOCETH.

O6s13aTesn-HO NpeaynpeauTe OpYrviX JIFOAEN, HAXOASILLMXCS B MOMELLEHNI, O Hanmuum paboTatoLero pobota-
MbIecoca, YTo6kl OHW He COTKHYNNCEL 06 Hero.

OrMOPOXKHWTE MOSHOCTLHO 3aMOSNHEHHbIN MibNecGOPHYK Nepes, NPOAoIKEHNEM YEOPKU.

Po6oT-NbINecoc [oMKeH UCMoNbL30BaTLCS B AManasoHe pabounx Temnepatyp ot O °C go +40 °C.

He ncnons3yiite poBboT-MbIiNecoc B NOMELLEHUSIX C BLICOKOWN TeMrnepaTypoit Bo3ayxa.

* B cnyyae Heo6xo4MMOCTM yTUmM3aumum poboTa-rinecoca obpartuTech K crewvanvcram otaena
NnocienpoaaX<Horo 06Cy>KMBaHUsl, KOTOPLIE MOMOTYT U3BMeYl akKyMymisiTop. YTUIN3VpyiTe cTapble
AKKYMySISITOpbl Ge30mnacHLIM 06pasom.

Mepi:I NpegoCcTOpPOXKHOCTU

+ Po6oT-NbINecoc, onmcaHne KOTOPOro NMPeACTaBIeHo B AAaHHOM PYKOBOLCTBE, He SIBASIET Cs1 AETCKOM UMPYLUIKON.
Mcnosnb3oBaHvie 3Toro po6oTa-Mbiiecoca BO3SMO>KHO TOSbKO Mo, MPUCMOTPOM B3POCIbIX. KOHCTPYKLMS! STOro
po6oTa-Mbifecoca CoOAepUT LeTanu 1 LONONHUATESbHLIE MPUHAANEYKHOCTY MaslbiX pasMepoB. XpaHuTte po6oT-
MLINECOC 1 AOMNONHUTESNbHBLIE MPUHALIEXKHOCTU B HELOCTYMHOM L7151 AETEN MECTe, UToBbLI NPeaoTBPaTUTL P
a360pKy, NOBPEXAEHWE, MPOrNaTbiBaHye, yayLibe UAPYre HEMPUSITHOCTU.

Po60oT-MbINecoc He NpeaHasHaYeH 47151 UCMOoSb30BaHMs! N LLMU (B TOM UiCe 4eTbMM) C OrpaHUYEHHLIMN
PUBNUECKMU, CEHCOPHLIMU WA YMCTBEHHLIMUW CNIOCOBHOCTSIMY, @ TalKe N ALMM, He 06513 aaroLwmmmn
JLLOCTaTOUHBLIM OMLITOM Y HEOBXOAUMBLIMU 3HAHWSIMU, 38 UCKITFOYEHMEM CJTYUaeB, KORAA OHV HaXOASITCS MO,
Habro4eHMEeM UM MPOLLIN NpeaBapUTENLHBLIA MHCTPYKTaXK CO CTOPOHII YeSIoBEKa, OTBEYAROLLErO 3a MX
6e30nacHOCTb.

JleT B Bo3pacTe 8 feT 1 CTapLue, @ TakyKe B3POUSIbIE C OFPAHUUEHHLIMU BUSNUECKV MU, CEHCOPHLIMU U

Y MCTBEHHLIMW CMIOCOBHOCTSIMUMI 1 OTCYTCTBUEM OMbITa U 3HAHUMMOTYT MOSIL30BATLCS STUM POGOTOM-
MIECOCOM MPU HAXOXKAEHWN MO, HA430POM UM MOCSIE NMPOXOXKAEHWSI UHCTPYKTaX<a Mo TeXHUKe
6e30MacHOCTM, EC/IM OHM MOHKMAHOT CTerMeH OMacHOCTU Miifiecoca. He paspeluarite AeTsIM UrpaTh ¢ pPo60TOM-
niinecocom. He no3gossiiTe feTsiM 6e3 MPUCMOTPa B3POUTbIX YNCTUTL POBOT-MLINECOC U BLINOSHSITL ApYyrve
L,encTBust o yxony 3a HuM. CrieuTe 3a TeM, UTobbl LETU He Urpanu € 3TM POBOTOM-MINecocom. He
paspelLanTe AeTsIM UrpaTh C POBOTOM-MLIIECOCOM.

Mepkl pef0CcTOPO>KHOCTM MPU UCMONL30BaHUM aKKYMyJIsITopa

+ OTcoenyHUTE 3apsifHOE YCTPOMCTBO OT 3/1EKTPOCETY U POBOTA-MLINIECOCA, ECSIN OHO HE 3apsPKaeT akKyMyJisiTop
WM HE UCMOSL3YETCs B TeUeHME 4JINTESIbHOMO BpeMeHMU.

* He ucronb3yiTe 3apsifHble YCTPOMCTBA, KOTOPLIE MOBPEXKAeHb, MPeaoNoXMUTENLHO HEUCNPABHDLI U
NoABeprivch BO3AENCTBUIO B, CbIPOCTU UM JOXKAS], YTOBLI MPesoTBPaTUTL MOPaXke HUESNEKTPUYECKM
TOKOM WS BO3ropaHue.

» MPEAYNPEXKAEHWE: [ins1 3apsioKu akKy MymsSITOpa UCMOSb3YITe TONMbKO CheMHbIN 610K MUTaHKs],
MOCTaBMSIEMbIN BMECTe C 3TVM YCTPOMCTBOM.

+ JlaHHOE YCTPOMCTBO COLEPYKUT aKKYMYJISITOPbI, KOTOPLIE MOTYT 3aMEHSITLCS1 TOSNLKO KBANIMMULLMPOBAHHLIMN
crewmanmcTamu.

+ He 3apspKkaiite Hernepesapshkaemble 6atapen.

Mepbl pefoCcTOPO>KHOCTU MPU UCMONL30BaHNUM Nasepa

Po6oT-MbINecoc ocHalleH flasepHbLIM AATUMKOM PacCTOSIHUSI, KOTOPLI He CO34aeT OnacHoro JylasepHoro
V3MyYeHUs1 U cooTBeTCTBYeT TpeboBaHusiM cTaHmdapTa IEC 60825-1:2014, npeALsiBAsieMbIM K 1a3epHbLIM
v3aenusim Knacca 1.
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OnuncaHue po6oTa-nuiecoca

A—DneMeHTL:I KOHCTPYKLKN

Al — By, po6oTa-nsiiecoca cnepeam (KpbILLKa 3aKkphbiTa)

Al-1MepenHui 6amnep (BCTpoeHbLI paaap 1 kamepa)
Al-2 KHonKa 3apsiokun

Al-3 KHonka nutaHust

Al-4 KpbiwKa pagapa

Al-5 JaTtumk kpast

Al-6 3apsigHble pasbeMbl

A3 — Bupg, poboTta-niiiecoca cnepem (KpbILka
OTKpbLITa)

A3-1 BepxHsist KpbILWKa
A3-2 MNiinecbopHUK
A3-3 OunLTp

A5 — Bug, 6a30BoM CTaHLWK €330

A5-1 OTCeK 4151 XPaHeHUs! LUHYPa NUTaHKsI

A7 — GoKkoBas weTKka

A8 — Y onvHuTenbHas NNacTuHa CTIKOBOYHOM
HULLKM 6330BOI1 CTaHLUN

A9 — MU1ec6opHLLIA MeLLoK

AlO — LLiBa6bpa

CoBeTbI:

A2 — Bug pobora-nbiiecoca CHU3Yy

A2-1 bokoBasi LweTKa

A2-2 BpaluaroLieecst orlopHoe Koneco
A2-3 JaTunk nepenana BbICOThbI

A2-4 Nepx<aten LWBabpbl

A2-5/A2-6 OcHOBHas! WeTKa C 3aLLUTon oT
CMyTLIBaHWUSI BOIOC U KpbILLKa

A4 — By 6a3oBoi1 cTaHLMK cnepeau

A4-1 homkaTop

A4-2 CTbIKOBOYHASs! HULLA

A4-3 MibinecbopHUK

A4-4 TIpoMbIBOYHAs MaHenk (CeMHast)

A6 — By 6a30B0i1 CTaHLN CBepXy

A6-1 PesepByap [4J151 YUACTOW BOAbI
A6-2 PezepByap 4151 FPsI3HON BOLbI

All — Lep>katern LIBa6pbI

Al2 — LucTsilumin UHCTpYMeHT

Al3 — PykoBofcTBO nos.3oBaTesisi

Al4 — KpaTKoe pyKOBOZACTBO MO Hauasy paboTi

1. 1306parkeHust NpoAYKLMM, [OMOHUTENLHLIX MPUHAANEXHOCTER, NOMNL30BaTENLCKUX MHTEPdENcoB 1 Mpoyero
B 5TOM PYKOBOA,CTBE HOCSIT WITFOCTPATUBHLIV XapaKTep U NpeaHasHayeHb! TONLKO A7151 03HaKOMIIeHMSI.

2./13penve NOCTOSIHHO OBHOBISIETCS M COBEPLUEHCTBYETCS], MOSTOMY BO3MOX<HbI HE3HaUUTeNbHbIe Pasinumsl
MeXKay peasibHLIM U3LeNneM 1 M306parkeHnsIMU B ero AoKyMeHTaL . O3HaKoMbTeCk € pakTUUYecKUM

msnenvem.

C6opka poboTa-nuisiecoca

Bl— PasMeLLeHre 6a30B0 CTaHLN

. Pacnono>knte 6a30ByHo CTaHLMKO HA POBHOW TBEPL,0M MOBEPXHOCTY BO3s1e CTeHLI. YbeauTech, Uto cresa

1 cnpaBa oT 6a30BoW CTaHLLMK MMeeTCs CBO60AHOe NpocTpaHCTBo 6oree 8 cM, a cnepeay — 6onee 15 M. B
panmyce 50 cM OTHOCUTENLHO 6a30BOI CTaHLMM 0MKHLI OTCYTCTBOBATL MPEnsITCTBYS], MeLlaroLLme poboTy-
NbIIECOCY NOKNAATL GAa30BYH) CTAHLLMIO M HAMPaBASITLCS B APYrie NOMeLLEHWUs U MecTa. Hanpumep, ecnin B
3anpeTHOW 30He HAaXOAMWTCS ABEPHOM MPOEM, 3TO MOXKET NMoMeLLaTb POBOTY-MbIIECOCY MOKUHYTL MOMELLLEHME,

B KOTOPOM HaxoouTcst 6azoBasi CTaHLus1.

2.BcTaBbTe BUIKY LWHYPa NMUTaHWs B pO3ETKY 3riekTpoceTy. CMoTaiTe 1 yGepuTe ILWLHNIA OTPE3OK LHYPA NMUTaHWs!
B OTCEK, PacrosIOyKeHHbLIN Ha 3a4Hel CTOpoHe 6a30B0oM CTaHL MK, UTOBLI OH He MeLuasn po6oTy-MNbiiecocy.

C6opka poboTa-nuiiecoca

MNMpuMeyaHus:

1. N36eraiiTe BO34eACTBUSI NMPSIMLIX CONTHEYHLIX JyYei.

2.He 6nokupyiiTe Haknemkamn Unm opyruMmm npeameTamv o6nacTs U3nydeHns curHanos 6asoBoi cTaHL .
3.He pa3meLyaiite 6a30ByH0 CTAHLMFO Ha MSITKUX MOBEPXHOCTSIX (HanpuyMep, Ha KoBpax).

4.06nacTb 3apsiaKM 40MKHa BCerfa 0CTaBaTLbCsl CyXou.

5.He pasmeluaiite 6a30BYyHO CTaHLMIO PSIAOM C UCTOUHMKAMM TeMNa, TakMMK Kak pafuaTopl.

B2-1— lNoproToBika pesepByapoB AJ151 YNCTON U rPSIBHOM BOAbLI
B2-1— [lo6aBneHne UiCTOM BoAI OCYLLLECTBIISIETCS] ClieAyHoLWnM 06pa3oM: BIHLTE pe3epByap /15 YUACTON BoAb
(Pacnono»keH c NpaBoli CTOPOHLLI 6a30BON CTaHLLMK), OTKPOTE ero BePXHIOH KpbILKY, J,o06aBbTe UACTYHO Boy,
3aKpOWTe BEPXHIOHO KPLILLKY W BCTaBbTe HarNoSIHeHHbLIN pe3epByap 06paTHO B 6a30BYH0 CTaHLUKO.
MNMpuMeyaHue:
He nobapnsiiite B pesepByap /151 YNCTOMN BObI CTUPasibHLIN MOPOLLIOK, CpeACcTBa [71s1 MpaveyHbIX,
Ae3nHPULMPYIOLLME BELLeCTBa, aHTUCENTUKM, MACSISIHUCTLIE YKUAKOCTU, KUTIIOThI U LLLeSIoUM, UTOBLI He MosyynTh

Herpeackasyemble NoBpeXKaeHus!.

B2-2 — /13BnekuTe pesepByap [4J151 FPsI3HOM BOAbI (PAcnosoyKeH cfieBa) 13 6a30Bol CTaHLUK, OTKpOWTe ero
BEPXHHOH0 KPbLILLKY U BbiSIeiTe rpsi3Hyro BO4Y.

B3-1—C6opKa po6oTa-ninecoca
CHVMUTE 3aLUMTHYHO NiieHKy MNepe/ HauaioM MCMosb30BaHMst poBoTa-Mbiflecoca U3BMeKNTe 3alUUTHBLIE BCTABKM,
yCTaHOBSEHHbIE MO 06e CTOPOHLI ero Kopryca.

B3-2—YcraHoBKa LBa6pbI

1. MpyKpenuTe NPOTUPOUHYHO HACAAKY K Lep>KaTesko, Kak MoKasaHo Ha PUCYHKe.
2. MpuikpenuTe WBabpbl B cobpaHHOM Brae K po6oTy-Mkiuiecocy.

BHuMaHue! Po6OT-MbINecoc NoCTaBssIETCs BMECTe C NMPOTUPOYHLIMU HAaCaL4KaMM, YCTAHOBIEHHLIMM Ha UX
LeprcaTenu.

PekomMeHgaLMmM No UCMOSIL30BaHUID

BirtoueHue 1 3apsiaKa

MoncoenmHWTe 6asoBYHO CTAHLMIO K 3MIeKTpoceTU. BrtounTte poBoT-MbINecoc, HaXkas v yaepXkuBast 3 cekyH4b!
KHOMKY MTaHus Ha ero Kopryce. JJo>kauTech, Korga MHAMKATOP MUTaHUsl HAUHET CBETUTLCSI MOCTOSIHHO, 3aTem
rnomecTute po6oT-Mkifecoc Ha 6asoByHo CTaHLMIO, Kak MOKa3aHO Ha PUCYHKE, UTOBLI 3apsianTL aKkKyMyssITop.
nst ynpoL,eHuns noBceaHeBHOM YBOpKM NoaAep>KUBaTe akkyMysisiTop poBoTa-Nbuiecoca B 3apsiKeHHOM
COCTOSIHUW.

1. B cnyyae pyuHoro pasmelleHuisi poboTa-niiiecoca Ha 6asoBoi CTaHLMK ero 3apsiAHbIe KOHTaKTL! LOSHKHLI
BbLITh HAaMpPaBIeHbl BHY TPl CThIK OBOYHON HULLIN.
2.Mepen, HauasioM nepBor y6opku yGeamutec B MOSIHOM 3apsigKe akkyMyssitopa poboTa-rikiiecoca.

BHuMaHue! Ecnivi po6oT-MiIfecoc NCrosb3yeTcsl Brepable, pasMelleHre Ha GasoBON CTaHL MM MPUBELET K ero
aBTOMATUYECKOMY BKITHOUEHWIHO.
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PEI(OMEH,D,aLI,VIVI Mo NCNoJiL30BaHUKD

Cl —MoaroToBKa K y6opke

Mepen HavanoMm ybopku HeobXxo4MMO MPOBeCcTU NoAroToBKy. Y6epute ¢ nosa NpoBoaa, a Takyke TBeEpAbIe,
ocTpble (HanpuMep, YKese3Hble rBO34M U CTeKSI0), JIEMKO OMPOKUALIBAEMBIE, XPYTKUE, LIEHHBbIE U NMpoyne
npeaMeThbl, B TOM uMcsie onacHble. V3beranTe 3anyTbiBaHUs], 3aCTpeBaHusl, BOJIOUEHWs U OMPOKULLIBAHMSI
poBoTa-NbIIecoca, NockosbKy 3TO MOXKET MPUBECTU K TPAaBMUPOBAHWIO JIFOLEN UV MOBPEXKAEHMIO VMYLLECTBa.

CrapanTech He UCMosb30BaTh POBOT-MLIIECOC B MOMELLEHMSIX C SIeCTHULLAaMM (YCTaHOBUTE orpaX<aeHue, ecsin
3TOro He yAaeTcsl 36erkaTs).

C2 — YcraHOBKa 60KOBOW LLLETKN

C2-1— 3arpysuTe 1 ycTaHoBUTe npunokeHne Xiaomi Home, otcikaHnpoBaB QR-Kof, pacrosioXKeHHbLIN Ha Kopryce
poboTa-nkinecoca.

C2-2 — NMpwuBsizka npuno>keHnst Xiaomi Home

OTKponTe NpunoxkeHre Xiaomi Home, HaXKMUTE KHOMKY «+» B BEPXHEM MPaBOM YTy 3KpaHa 1 Bbibepute «Scan»
[CkaHnpoBaTb).

MoBTOpHO oTCKaHUpyTe QR-KoA, PAacnoNOYKEeHHbLI Ha Kopryce poboTa-Mnbiecoca, YTobbl 3aBepLUNTL MPUBSISKY.

MpumeyaHme: [1)151 yCneLwHoro BiINOSIHEHUS MPUBSI3KM BKIFOUMTE 3anpaluvBaeMble MPUIIoXKeHeM paspeLleHust
Ha ucnorsnw,3oBaHue Bluetooth, Wi-Fi n dyHKLMM onpeaeneHnst MecTonono>KeHusl.

C2-3 —Nepexop poboTa-nkiiecoca B peXkKUM HaCTPOMKK CETU

Mocsie BKIHOUEHWs poBoTa-Nbilecoca HaXKMUTE 1 yaep>KuBanTe HaXkaTbiMm 3 cekyH bl KHomku () +
lonocoBoe coobuyeHre «Network configuration started» [HauaTta HacTpoika ceTu] yKasbIBaeT Ha nepexos,
poboTa-nbiiecoca B pPerKMM HaCTPOVKUN CETU.

HacTpolika ceTeBOro noAKItoUeHust poGoTa-niiiecoca.

C2-4 — BeenuTe UMsi U Naposb Bawen aomaluHen cetn Wi-Fi. Crnenyinte MHCTPYKLUMSIM, OTOBpaykaeMbIM Ha
3KpaHe Ballero CMapT@OHa, UTOBbLI 3aBEPLUNTL HACTPOMKY.

MNMpuMeyaHus:
+ Bo3morkHO pyuHoe nofkitoyeHune k cetn Wi-Fi c umeHem «deerma-vacuum» (Android-ycTpoictza obbIYHO
NOAKIHOUAOTCSl aBTOMATUYECKM).

Ecnu ceTi He 06Hapy>|<eHa, 0BHOBUWTE HECKOJTLKO Pas CrMcoK OOCTYMHbLIX ceTen.

Mocne nogknroueHnst cMapThOH MOXKET TepsiTh J0CTyN K VIHTepHeTy. [py nosiBneHun 3anpoca Ha
nogknroyeHve yepes Wi-Fi oTknoHWTe Takom 3anpoc.

Bui6epuTe «Allow» [PaspelunT] unmn «Agreex» [CornaceH], Koraa npunoXkKeHne 3anpalvBaeT paspeLleHre Ha
NOAKITHOYEHNE K CETU.

HauHuTe HacTpolKy ceTu nocse NoaKIUYeHMs1 cMapTdOHa K AomatuHen cetn Wi-Fi.

MNopKnroueHne BO3MO>KHO TonbKo K ceTsim Wi-Fi arnanasoHa 2,4 u,

3aBepLUeHue HaCTPONKM ceTn

Mocne ndeLIJHOﬁ HaGpOﬁI(M MO>KHO M3MEHUTL NMS1 po60Ta—nbmecoca n I/IHq)OpMaLI,I/II-O O ero MecTornosioXKeHuu.

PEKOMEHAaLI,VIVI Mo NCNoJiL30BaHUKO

WUcnon3oBaHue po6oTa-niniecoca

NHmupmpoBsaHme y6opku: MNocrie BrIFoUeHUst poboTa-MNbiiecoca KpaTkoBpeMeHHO HaxkMuTe ero kHomky (D ,
uTobbI HauaTL YBOpKY.

MpurocraHoBKa ybopku: KpaTkoBpeMeHHOe HaX<aTue J1to6oi KHOMKN Ha OCHOBHOM Bioke poboTa-nkiniecoca BO
BpeMsl YGOpKU NpUBELET K ee NPUOCTaHOBKE.

Boso6HoBneHne y6opku: [KpaTioBpeMeHHO HaxkmuTe KHomKy (D |, korma po6oT-MbINecoc HaxoAWTCs B peXkrMe
oXUpaHMs1, UTobLI BO306HOBUTL YOOPKY.

BuikntoueHue: [151s1 BLIKITFOUeHKs1 poboTa-Mbiiecoca HaXKMUTe U yaep>kuBaiiTe 3 cekyHabl ero kHorky (O .
Boszpat Ha 6a30ByI0 CTAHLMIO AJ151 3apsiaKM aKKYMy isiTopa: [{paTKoBpeMeHHO HaXKMUTe KHOMKY () poboTa-
MbINecoca, Kora oH BiuroueH. Cpasy rnocsie 3Toro poboT-Mnbiiecoc HarnpaBuTCsl U3 TEKYLLLEro MeCTOMOSIOMKEHNS K
6a30Bo CTaHLLMK, YTOB LI 3apsianTL CBOM aKKyMYNsSITOP.

3awymra ot Aeteit (PyHKLMN 6GNOKMPOBKU KHOMOK): [17151 BKITFOUEHUS! 3aLLMTLI OT JeTell MOXKHO HaXkaTkb U
YAEPYKMBaTL 3 CEKYHbI KHOMKY {3 Ha OCHOBHOM 6r10Ke poBoTa-Mbiniecoca Ui BOCMomb30BaTLCsl 151 STOro
MOBUILHLIM NpUIoXKeHVeM. [ocs1ie BKITFOUEHMS TaKOW 3aLLMTLl MPO3BYYUT rosiocoBoe coobueHne «Child lock
has been enabled» [3awuTa oT feTelt BktoueHa]. KHonku poboTa-niinecoca 1 6a30BoM CTaHLMW NepecTatoT
JeCTBOBaTL Nocs1e BKIFOUEHMST 3aLlUTLI OT AeTel. YNpaBiieHWe CTaHOBUTCSI BOSMOXKHLIM TOSbKO C MOMOLLLLH
MPUSIOXKEHWS], MOSTOMY HaX<aTusl KHOMOK AEeTbMU UM JOMALUHUMM XKUBOTHLIMW OKa>KyTcst 6e3pe3ynibTaTHLIMU.
1Nt OTKNFOUEHUs! 3aLLWTLI OT AeTel HAXKMUTE U yAepX<uMBanTe 3 CeKyHAb! KHOMKY {2 WM BOCMONb3ynTech
NpUNoX<eHneM (cM. pasgen MeHro «More» [[lononHuTenHo]). locsie OTKIFUEHNS TAKOWN 3aLLUTLI IPO3BYYNT
ronocoBoe coobueHme «Child lock has been disabled» [3aLyuTa oT feTei BhikroueHa).

BoccraHoBneHne 3aBOACKMUX HacTpoeK: Ecn pOGOT-I‘IbIJ’IECOC He pearvpyeTt Ha Ha>KaTue KHOMoOK 1 ero
HEBO3MO>KHO BbLIKITHOYUTL, norlp06y|7|Te BOCCTaHOBUTL 3aBoCKMe HacrpoPu(vL

[1nsi BOCCTaHOBIEHWS 3aBOACKUX HACTPOEK HAYKMUTE U yAep>KUBaiTe 7 CeKyHI, OLHOBPEMEHHO KHOMKY MUTaHMs!
1 KHOMKY BO3BpaTa Ha 6a30BYyH0 CTaHLLMHO.

OnucaHue pyHKLMIN KHOMOK

a R
KHonkn Onepauun OyHKLUMN

JnvreniHoe HaXkaTve Ha 3 cekyH b BrnroyeHve/BbIKIFOYEHME NUTaHWsI

O fHOKpaTHOE BLICTPOE HaxKaTue VH1LMMpoBaHye yGopKit

OpfHoKpaTHOe BLICTPoe HayKkaTue, Koraa
POBOT-MbIIECOC HAXOAUTCS BHE 6a30BoM
CTaHLv

OfHoKpaTHOE BLICTPOE HaxKaTue, Koraa
POBGOT-MbUIECOC HAXOAWTCS Ha 6a30BOM
CTaHLmm

JByKpatHoe BLICTpOe HaxkaTue, Koraa
POBGOT-MLUIECOC HAXOAWTCS Ha 6a30BOW
@ CTaHLv

VHULMMPOBaHYie 3apsiKn akKyMysisITopa

WH1LmmpoBaHyie c6opa M

VIHMUMMpOBaHWe BnakHOM yBopKIn

JiByKpaTHOE BICTPOE HaXkaTue, Koraa
POBGOT-MbIECOC HAXOAMTCS BHe 6a30B0M
CTaHLm

VIHMUpmpoBaHue ToueUHo yBopKu

BrnroueHve/BbIKHOYeHVe 3alMTLI OT

JnuteniHoe HaykaTue Ha 3 cekyHab! .
JHeteit

JnvrenisHoe HaxkaTve Ha 15 cekyHA, [MpuHy,auTenbHOE BLIKFOYeHMe NUTaHUs!

JnureniHoe HaykaTue Ha 3 cekyHOb! Mepexon, B pe>kvM HaCTPONKK ceTn

JnurensHoe HaXkaTvie Ha 7 cekyHp, BoccTaHoBMEHVE 3aBOACKVIX HACTPOEK
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Onu1caHue CoCTOSIHUI UHAUNKATOPOB

4 N
WNHanikaums CocrosiHue MNosicHeHue
BulkntoueHve NUTaHms), CRsiLLUAiA
BuikroueH -
VN @BTOHOMHbIV PEXKUM
[NocTeneHHoe yBenuueHne
BknroueHne
SIPKOCTV 3e51eHOro
HenpepbIBHO CBETUTCS 3eM1eHbIM HopmarsHoe cocTosiHve
b+
[naBHoe MuraHve seneHom MepemelyeHue, 3apsiaKa Uv
noacBeTkn cylKa
HenpepbIBHO CBETUTCSI KpacHLIM Hwu3Kkui1 3apsia, akkymynsitopa
Mwuraet KpacHbLIM HewncnpaBHocTL
[Mepexon, B pe>KnM HaCTPONKu
BLICTPO MUraeT KpacHLIM PEXCA B P P
cetn
VHOMKaTOp HAaCTPOMKK ceTu MeieHHO MUraeT KpacHLIM MopkntoueHne K cetn
C6HoW HacTpOMKIN CeTU UNn
BuikroueH .
NOLKTHOUEHUST K Her
HenpepbIBHO CBETUTCSI KpacHLIM YcnelwHoe nofKitoyeHme K cetu
BuiknroueHve NUTaHus), CAsiLLmUii
BuiktoueH .
VNN @BTOHOMHbIA PEYKUM
. [NocTeneHHoe yBenuyeHne
MHOmKaTop 6asoBol cTaHLum BrntoueHne
SIPKOCTW 3eN1eHOoro
HenpepbIBHO CBETUTCS 3eneHbLIM HopmarnisHoe cocTosiHve
MwuraeTt KpacHbLIM HeuncnpaBHocTL
& )

WUcnon3oBaHue 6a30B0i1 cTaHUun

OuucrKa wBabp:

nsi nonaeprkaHuisl BLICOKOro KauvecTsa BraX<Ho y6opKku po6oT-nbiiecoc 6y,0eT Bo3BpalyaThcsi Ha 6a30Byro
CTaHLMIO KaXKable 10 MUHYT (3HaUeHVe Mo YMOMUaHH), YToBbI OUUCTUTL LWBAGPLI. [1eproANUHOCTL OUNCTKM
LWBabp MOXKHO 334aTl BPYUHYH) C MOMOLLHO MPUIOMKEHMS], UCXOLs1 U3 KOHKPETHOM CUTYaLLN.

Mocre 3aBepLueHnsl Bna>kHOM yEOpKN 1 BO3BpaLLeHsl poBoTa-Miiecoca Ha 6a30BYH CTaHLLMFO OUMCTKA LWBabp
BLINOJHSIETCS1 aBTOMATUUECKM (TaKast OUMCTKA 3aHUMAET HEMHOTO 60JbLUe BpeMEHH).

CywuKa wBabp:

Mocne 3aBepLUeHs BNaX<HON yGOPKY, BO3BPaLLeHUs poBoTa-Mbiriecoca Ha 6asoByH CTAHLLMFO U OUNCTKM
LUBa6p BLIMOJHSIETCSI aBTOMATUYECKas! CyLUKa WBabp (MO YMOUaHMIO UCMOS3YETCs FopsiuMii BO34YX, HO Npuy

HEeoBXO4MMOCTU MOYKHO U3MEHWT HACTPOMKM C MOMOLLHO MPUIOXKEHMST).

MpUNO>KeHVe MO3BOSISIET BPYUHYHD BKIHOUMTL U BilKIFOUMTL GYHKLMKO CYLIKV LIBAGP.

PEKOMEHAaLI,VIVI Mo NCNoJiL30BaHUKO

Y,aaneHve nsuu:
Bo BpeMms! U1 nocsie y6opky poBoT-MINEeCOC CTLIKYETCs1 ¢ 6a30BOM CTaHLMeR, UToBLl aBTOMaTUUeCKn
136aBUTLCS1 OT COBPAHHOM MM,

MpunoykeHve No3BoJSISIET BPYUHYH MHULMMPOBATL YAaneH1e MbUin, Mpy STOM B HACTPOMKax 6a30BoM cTaHLmum
MO>KHO 334aTh MePVOANUHOCTL BLIMOSIHEHSI STOM onepaLmn. Y6eauTecs, Uto nbiiec6opHbIn Melok 6asoBoi
CTaHLMWN YCTaHOB/eH NPaBWsIbHO U He 3arosTHeH.

MpumeyaHus:
+ He oTcoenuHsiite poboT-nibiiecoc oT 6a30BON CTaHLLMM BO BPEMSI OUNCTKM LLBa6P.
+ He nepemelyaiite 6a30ByH0 CTaHLLMIO MOCSIE TOrO, Kak poBoT-Mbiiecoc Hauan ybopKy.

PekomeHgauus: [1151 [OCTUXKEHWST BlICOKOMN 3P heKTUBHOCT YEOPKM peKoMeH4yeTCs yCTaHOBUTL poBoT-
MbINIecoc Ha 6a30BYH CTaHLLMIFO NMepe., NepPBLbIM UCMOMNb30BaHNEM U MHULMMPOBATL YGOPKY K3 3TOMO MOSOYKEHWS!.

Mo6unsHoe npuno>ikeHne

PekomeHgauus: Po60T-Miinecoc, 6asoBas CTaHLuust v MPorpaMmMHoe obecriedeHe NoCTOsIHHO
COBEpLUEHCTBYHOTCSI. XapaKTepUCTUKM KOHKPETHOM MPOAYKLIMA MOTYT OT/IMUATLCS1 OT XapakTepUCTUK APYrvX ee
MoZesei. Heo6xoayMoO OpUEeHTUPOBATLCSI Ha haKTUUYecKne XapakTepUcTUKA NPOAYKLMM MOCSeAHeN BEpCUU.

4 R

CnncoK pyHKLUIN NPUSIO>KEeHUs!

Y6opKa Bcero foMa

GasoBble GpyHKLUM Y60opKa BbLIGpaHHOIo NMoMeLL,eHus!

+

pefaKkTMpoBaHue KapTbl y60p|(a 30HbI

Bo3zpart Ha 6330ByH CTAHLMFO 4151 3aPsIAKU aKKYMYSISITopa

MeprogUNUYHOCT OUMCTKI

MapameTpbl y6opKiu
+ MOLLHOCTL BCackiBaHwist

PEXKMM BNakHOM YBOPKU
O6LeM BobI

TonbKo cyxasl y6opka

TonbKo BnaykHasi ybopka

Pe>kum ybopKkn
Cyxasl 1 Bna»<Hasl ybopka 0qHOBPeMeHHO

CHavana cyXas y60p|<a, MOTOM BnaKHast
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Ouucrika U TexHu4yecKkoe OGCHV)I(VIBaHVIe

( CrMCOK dbyHKLMI NPUNOXKeHMs! R IKOMMOHEHTIs! M MHCTPYKLMM MO TEXHUYECKOMY O6CIY>KUBaHUIO
Y60opKa Bcero [oma
Jns nopnep><aHus poboTa-nkinecoca B XopolueM paboyeM COCTOSIHAN PEKOMEHAYETCS1 BhINOSHSITL PeryssipHoe
TeXHUYeCcKoe 0BaTy»KMBaHME COrfacHoO HMXKeNpuBedeHHoM Tabnumue:
GasoBble GyHKLMM Y60opKa BbIGpaHHOIo NoMeLL,eHus!
+
pefaKTVpOBaHVe KapTbl V60pKa 30HbI p
IKOMMNOHeHTL1 NeprogNUHOCTL OUNCTKU NepuogMUHOCTL 3aMeHbI
Bo3BpaT Ha 6a30ByH0 CTAHLMIO AJ151 3aPsIAKM aKKYMyTIsiTopa
[poMbIBOYHasI MaHesb Karkgble 1-2 Hepenu /
MepnogMUHOCTL OUNCTKI
MapameTpbl y6opku PonukoBast weTtka Karkable 2 Henenu 6-12 mecsiLeB
+ MoLLHOCTL BCackiBaHus!
PEXM BNIaXKHOM YGOpKM GoKoBast weTka Kariable 2 Heoenm 3-6 MecsiLeB
0O61Lem Bogb!
Mbinec6opHUK Mo mepe HeobxoAMMOCTU /
TonbKo cyxast ybopka
OUnLTP NbinecbopHUKa Karkgble 2 Hepenu 3-6 mecsiLeB
TonbKko BnakHast ybopka
Pe>kum ybopku LIBa6pul / 1-3 MecsieB
Cyxasi 1 Bna>kHas ybopka ofHOBpPeMEHHO
BpaluatoLeecsl onopHoe Koneco
CHauana cyxas ybopka, MoTOM Briax<Hast E>kemecsiuHo /
Jatuvkm
Hacrporiku 6a3oBoi cTaHuum
Mbinec6opHbLIM MELLIoK / o Mepe Heobxo4MMOCTU
Hactporiku ybopku KoBpoB - =
Bna<Has ybopka KpaeB
Mepen, HaYarIoM OUNCTKN N TEXHUUYECKOTO 0BCITY>KMBaHWSI HEOBXOAUMO BhIKIKOUNUTL POBOT-MLITECOC U
0TCOeaNHUTL 6a30BYHD CTAHLMIO OT 31eKTPOCeTU.
PonvKoBast WeTKa C 3aLUTON OT CMyThLIBaHWSI BOSIOC
Hactponkun
GbICTpOe cocTaBneHne KapThl
[onocoBble HaCTPOKK
HacTpolikun NcKycCTBEHHOTO MHTENeKTa
3awuTa oT geten
& % D1/D2 — OuuncTKa niiiec6opHuika u punitpa
D1 — OTKpoWiTe BEPXHHIOH KPLILLIKY PO6GOTa-MbIIECOCa U HAYKMUTE KHOTMKY dUKcaTopa NbecGopHMKE, UTOBbLI
V3BeYb NinecbopHUK. BeicBo6oanTe dunbTp NbuiecGopHMKa U3 3a>KMMOB U yAa5UTe HAKOMUBLLMIACS] MyCOp.
D2 — ®OunTp Niiiec6opHMKa MO>KHO NPOMBLIBATL BoA0W. [epe NOBTOPHOWM YCTaHOBKOW MOSTHOCTLHO BbICYLLUTE
GUnLTp Ha Bosyxe.
PexkoMeHgaums: PerynsipHO oumLLaiTe Uv 3aMeHsInTe GUNLTP, YTobbI NoAAepX<aTh ONTUMATLHYH
3hPeKTUBHOCTL PUNLTPaLLUA.
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D3 — OQuucTKa pOSINIKOBOW LLEETKU

1. Ha>kmute cneBa Ha KHOMKY cbw«:a‘ropa M NOTsIHUTE BBEPX KPbILIKY, UTOBbI CHSITL € BMeCTe C OCHOBHOW I.LleTI(OIZ.

2. BOCI'IOJ'II;BVPITECI: noaxosilMm MHCTpyMeHTaMu, UTO6LI YO3annThb BONOChI WU HUTKKY, HaMOTaBLWnecst Ha
OCHOBHYHO LLLETKY, 3aTeM NPOTPpUTE 3TY LLLETKY U KPbLILIKY MSITKOW TKaHbH.

D4 — Ouncrka natumiKoB

1. AKKypaTHO MpOTPUTE OKOLLIKO Sla3epHOro pafapa CyXOM MsITKOM TKaHbLH.
2. [poTpuTe gaTuvKky neperana BbICOThl CyXON MSITKOM TKaHLLH.
3. MpoTpuTe [aTUMKKM Kpasl CyXOm MSITKOWN TKaHbH.

D5 — Ouuncrka BeayLmx Kosec

MpoKpyTUTE Beaylle Koreca Briepel-Hasam, Ytobb! YAanuThL Mycop, NMocsie Yero NpoTPUTE UX MSIFKOM TKaHLsH.

D6 — OuncTika 6OKOBOWA LLETKU

Bocrosb3yinTech KpecToOBOW OTBEPTKOM, UTOBLI MOSTHOCTLHO BIKPYTUTL BUHT B HAMpaBieHUy NpoTUE YacoBow
crpesnku. OTcoenuHUTe GOKOBYHO LLETKY 1 OUMCTUTE OT MbUIN U BOSOC.

D7 — OuuncTka 6asoBoi cTaHLmn

1. [1nst 3BneueHusi MpOMBLIBOUYHOIO SIOTKa 13 Ga30BON CTaHLLMM BO3LMUTECH 3@ €r0 LLeHTPasibHBLIN BLICTYM U
MOTsIHWTE BBepX.

2. [poMoiiTe NTOTOK YNCTOM BOLOM M MOSTHOCTLHO BLICYLUWTE €ro Ha BO34yXe, NMocsie Yero ycraHoBuTe o6paTtHO Ha
CBOe MecTo.

D8 — 3ameHa niuiec6opHOro MeLlKka

1. 3aLenuTe KpbILWKY Niec6OpHOro OTCeKa 3a HMMKHUM Kpal U NOTSIHUTE ee BBEePX, UTOBbI CHSITL.
2. BuITawure niiecbopHbI MeLwoK 13 6a3oBol CTaHLUK 1 YTUNM3NPYIATE ero.

3. MpoTpuTe MNbiecbopHOe OTBEPCTUE CyXOW MSITKOM TKaHb+O.

4. YcTaHOBUTE HOBbLIV MbeCOOPHLIN MELLOK, MOCS1e Yero 3aKponTe OTCEeK KPLILLKOW.

JmnarHocrtnka n ycrpaHeHue HeucripaBHocTel

HeucnpaBHoctn

MpyUmnHLLI

PewueHus

AKKyMysISITOp po6oTa-rinecoca
He 3apspKaeTcsi

OTCyTCTBYET CoeAVHEHNE MEXKOY
3aps1AHLIMU KOHTaKTaMu po6oTa-
niinecoca 1 6a3oBov CTaHUUK

MomecTuTe poboT-niinecoc
HernocpencTBEHHO nepen,
6a30BON CTaHLMEN U HAYKMUTE
KHOTKY 3apsiaKu

BpyuHyto nprcoenuHUTe po6oT-
nbinecoc kK 6asoBor cTaHLUn

1 0,OXKOUTECh FOSI0COBOro
coobueHust «Charging started»
[3apsioka Hauanack]

PoBOT-MbIIeCOC He MOYKeT
BEPHYTLCs1 Ha 6a30BYHO CTaHLMIO

HenpaBunsHoe pasmelleHne
6a30Bo CTaHLnn

O3HaKoMbTeCk C
LOMNOMHUTENbHLIMU CBEAEHUSIMM,
coneprkalMuncs B pasaene
«Pa3smeLeHve 6asoBol
CTaHLMU» 3TOrO PyKOBOACTBA
nonk3oBaTessi

PoboT-nbinecoc 3acTpsin

PoBoT-Mblnecoc 3acTpsini B
NMpOBOAAX VAN MyCOpe Ha nosy

Y6epuTe c nosna pasbpocaHHble
npoBoLa 1 Mycop

3aKknHMBaHe 6oKoOBOW UK
OCHOBHOW LLLETKM MPensITCTBYeT
LBWKEHNH

Y nanure npenMeTl, 3aCTpsiBlume
B OCHOBHOW W GOKOBOW LLLETKE,
rnocsie Yero rnomMectute po6oT-
MbISIeCOC Ha POBHYH) MOBEPXHOCTL
1 NpofomKuTe y6opKy

Po6oT-Mbinecoc 3ab10KMpoBaH
NpensITcTBUsIMm

yCTpaHVITe NpensITcTBUst nn
HaCl'pOVITe nonk3oBaTesibCckne
3anpeTHble 30HbI C MOMOLL LI
MPpUNOXKEeHUs

Bo3Bpart Ha 6a30BytO CTAHLLMFO
WK npeKpalLeHne paboTil 40
3aBepLueHnsl yBOpKM

Hwuskuin yposeH. 3apsina
aKKymynsitopa

OTnpaBbTe poboT-MbIfIecoc Ha
nogsapsioKy

BuibepuTte KOMaHLy
«Bo306HOBUTL YHOPKY», UTOBLI
POBOT-NbIIecOC aBTOMaTUUECKN
NPOLOSHKININ HE3aKOHUEHHYH
ybopKy, ecnin ypoBeHL 3apsiia
aKKyMmyJsisiTopa [4,0CTaToueH st
3TOro

He ynaeTcsi BoINOMHUTL YEOPKY B
3annaHNpoBaHHOe BpeMst

B npuno»<eHnm oTKIFYeHo
pacnvcaHue y6opku

Bocnonk3ynTech NpunoX<eHnem,
uTObLI CHPOCUTL HACTPOMKIN
pacnuvcaHust ybopkum

PoBOT-MbIIECOC HAXOAUTCS B
perkume «He 6ecriokounTs»

OTKFOUNTE PEXKMM «He
6eCroKouTL» UM HAaCTPOTE ero
BpeMEHHOW VHTepBas

Po6oT-nbinecoc Mmeet
nroxoe cuenneHne c OI'IODHOI?I
MOBEPXHOCTLH

JleBoe vnv Npazoe Beayluee
KOJ1ECO HAXOAUTCS1 B
MoJBELLEHHOM COCTOSIHUM

MomecTnTe poBOT-Mblrecoc
Ha POBHYH MOBEPXHOCT U
npoLomKuTe y6opKy

Po6oT-nbinecoc AOBWKETCs1 Hasa,

3aroparkviBaHve KpbILLKA
flasepHoro pagapa
HaBWUrauMOHHOIo MoZYs!

AKKYPaTHO MOCTYUMTE MO KpbilKe
fla3epHOro pasaapa, utobbl
YO,AnUTL MOCTOPOHHME O6TLEKTI

Ha nyTn aBukeHusi poboTa-
niecoca o6Hapy»KeHb!
npensIrcTausl

HemenieHHo ycTpaHuTe fntobkie
NpensiTcTBuS!

3acTpeBaHWe nepeHero
6amnepa

[Nocne ycTpaHeHwsl NpensiTcTBUM
WM NOCTOPOHHWUX NpeaMeTOB
aKKypaTHO KocHUTeck bamnepa

JlaTunku nepenaga BbICoThb!
MOKPbITLI Ml H

OunctnTe OT NbinNn NoBepXHOCTU
JIMH3 0aTYMKOB Nepenana BbICoTbY
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JmnarHocrtnka n ycrpaHeHue HencripaBHocTel

HeucnpaBHoctn

PewueHve

3ab/10KMPOBaH WM 3aropoXkeH
LaTuvK fla3epHoOro pafapa.

Mepen, HauanoM y6opku y6eauTec B OTCYTCTBUAN NPensiTCTBUIN 4151
L,aTunKa flasepHoro pagapa.

YcTpaHuUTe NpensiTcTaust. ECnn yaanuTi NpensiTcTBrS He YOaeTcs,
nepemMectuTe po6oT-MbINIECOC HA HOBOE MECTO U BO30GHOBMTE YOOPKY.

PoBoT-Mbiecoc noTepsin
cLiernieHmne ¢ oriopHom

MepemecTuTe pOBOT-MbINECOC Ha HOBOE MECTO, UTOBLI BO30GHOBUTL
ybopKy.

TaKasl HeMCNPaBHOCTL MOYKET TaKYKe BO3HWUKHYTL V3-3@ 3arpsisHEHUS]
[L,aTUMKOB Mepenaga BbiCOThbl, MO3TOMY HEOBXOLMMO OUUCTUTL KX.

NMOBEPXHOCTLH.
MpoTpuTe AaTuMKK Nepenana BbICoThl M MOMecTTe poBOT-MbINIecoc Ha
HOBOE MEeCTO, YTOBbI BO306HOBUTL YBOPKY.
AKKYPaTHO MOCTYUMTE MO HEMY HECKOJILKO Pas, YTobbl yaanuThL
MOCTOPOHHME OB LEKTDI.
ECnn NOCTOPOHHME 061eKTLI He 06HAPY»KeHbI, MoMecTTe poboT-
3ab510KMpOBaH 4ATUMK
Mb1ECOC HA HOBOE MECTO, UTOBLI BO30GHOBUTL YGOPKY.
CTOSIKHOBEHMSI.

Y6enuTech B OTCYTCTBUN NPensiTCTBUN nepes, JaTumKkamm
CTOSIKHOBEHWs1. [py Heo6XoAMMOCTY y6epuTe 06Hapy»<KeHHbLIe
NpensiTcTBusl.

BenyLuyme Koreca noTepsinmn
CcLiernieHne C OriopHoM
MOBEePXHOCTLHO.

MepemecTrTe po6OT-MbifIecoc Ha HOBOE MeCTO, YTO6LI BO3O6HOBUTL
y6opKy.

Mepen, Hauanom ybopKku nomMmecTuTe poboT-MiINecoc Ha POBHYH
MOBEPXHOCTb.

Po60oT-NbiNecoc 3akKMHUA0 Uin
OH 3acCTpsin.

VY6epuTe NpensiTCTBXsi BOKPYr poB0oTa-NbIiriecoca 1 NoBTOPUTE MOMLITKY.

He ycTaHoBseH MiinecGopHYIK.

YcTaHoBUTe Mbec6opHUK 1 dunbTp. Y6enmrech B NpaBusiHOCTU UX
YCTaHOBKM.

HeLocTaTouHOE KONMUYecTBo
UNCTON BOLbI UM HE YCTaHOBIEH
pesepByap /151 UACTON BOAbI.

CHVMUTE pesepByap 4151 YNCTON BOL I, HAMOSIHWTE ero 4,0CTaTOUHLIM
KOJIMYECTBOM BOAbI, yCTaHOBMTE 06paTHO Ha CBOe MecTo 1 y6eauTec B
NpaBWIbHOCTU YCTaHOBKM.

3anosiHeH UK He yCTaHoBIeH
pesepByap /151 FPSI3HON BOLI.

CHUMUTE pesepByap 4151 FPsI3HOM BOAbI, MOSHOCTLHO CIIENTE 13 Hero
rpsI3HYH BOAY, yCTaHOBMTe 06paTHO Ha CBoe MecTo 1 ybenuTech B
NpaBWIbHOCTY YCTaHOBKM,

He ycTaHoBNEH MbiiecbopHbsI
MeLLOoK.

YcTaHoBUTe MbiiecGopHbLIN MeLwoK 1 ybeauTech B NpaBuiibHOCTM ero
YCTaHOBKM.

3anosiHeH WK He yCTaHoBIeH
JIOTOK [7151 IPOMBIBKM LWBaGP.

1. CHUMUTE GUNLTP SIOTKA Y OUNCTUTE Ero OT CKOMUBLLMXCS BOSIOC/
MyCOpa, Mocs1e Yero ycTaHOBUTe 06paTHO Ha CBOe MeCTo.

2. V6enutech B OTCYTCTBUM 3aCOPEHWSI BOLOBMYCKHOMO OTBEPCTUSI
noTKa.

3. V6enutech, UTo KpbILKa pesepsyapa 4151 Psi3HON BOAb! HAAEYKHO
3aKpbITa.

4. TpoBepbTe NPaBUbHOCTL YCTaHOBKY pe3epByapa sl FPsi3HON
BoabI.

C6oW 3apsioKy akKymysisiTopa.

BepHuTe poboT-Nbiniecoc Ha 6a3oByH CTaHLMIO.

PoBOT-MLIIECOC HE MOXKET
0BHapy»<1Tl 6a30BYH CTaHLMHO.

BepHuTe poBoT-Nkbinecoc Ha 6a3oByH CTaHLMI, UTOBLI 3apslaUTL
aKKyMYJISITOP.

Hu3Kkuin ypoBeH. 3apsifa
aKKyMynsiTopa.

3apsiauTe akKyMysIsITop.

YpoBeHb 3apsia akKymysisitopa
HeLLOCTaTOUeH /151 BLINOSHEHWS!
y6OopKM.

BepHuTe poBoT-Nbiiecoc Ha 6a3oByHO CTaHLMID, UTOBLI 3apsianTL
AKKYMYIISITOP.

1. O3HaKOMbLTECH C YBELOMIIEHUSIMU MPUSTOXKEHWST, YTOB I Y3HATL O [OMOSHATESbHLIX PELUEHMSIX.
2. ECnY HEMCMPaBHOCTL He YA4AeTCsl YyCTPaHWTL, 06paTUTeCh B O4MH N3 MECTHLIX CEPBUCHLIX LLEHTPOB.

TexHUYecKkune XapaKTepUCTUKun

Po6oT-ninecoc GasoBas craHums
HasBaHue: MotoLLuin poboT-Miinecoc

Mogeni: DEM-X90 Ultra

Pasmepbi: 350x350x97 Mm

HomuHanLHast MowHocTk: 50 BT

HomuHanLHoe HanpsikeHve: 14,4 B =
3apsigHoe HanpspikeHne: 20 B=—=

3apsiaHbLIv ToKT A

EmKkocTk akkymynsitopa: 5200 MAY (TnnyHas) /
JNIUTUIA-MOHHas1 GaTapest / 1wt

becnpoBogHoe nofKoyeHne:

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 24Ty,

Bec HeTTO: 3,7 KT

Mopgent: DEM-X90JZ

Pa3mepbl: 340x400x560 mm

HomurHansHoe BxofHoe HanpsiKeHuve:

220-240 B ~50/60 I'y,

HomuHanksHoe BhixogHoe HanpsiykeHne: 20 B—=1A
HomuHansHas MowHocTb: 1550 BT

Mol HocTb, noTpebsiemast Bo Bpemst CyLLIKU
ropsiuMmM Bo34yXom 1 3apsiaku: 80 BT

Bec HeTTO: 8,1 KT

FapaHTUIMHOE 06CIy>KMBaHKe

YcnoBusi NpeAocTaBfieHu sl rapaHTum

lapaHTUHOe 06CY>KMBaHVe NPeLoCTaBMSIeTCs] TOMbKO B ClyYae HOpPMaribHOMO MUCMOS-30BaHws U34enusl.
JlaHHas! rapaHTUst He PacrpOCTPAHSIETCSI HA MOBPEXKAEHWISI U3L4,eMVsl, BO3HUKLUME MO BUHE MOoSilb30BaTessl, Ui
BUIEACTBUE HUYKEYKA3aHHbLIX MPUUMH,

1. VI3genve noBpex<aeHo B pesyribTate HeBGpeXKHOCTY, HEMpPaBUIIbLHOM SKCMTyaTaLMn Ui CllyYaHbIX
0BCTOSITENLCTE (HanpyMep, NonagaHve BHYTPb >KUAKUX MPOOYKTOB MUTaHWsl, BOAbI, PaspyLieHve nog,
BO3efCTBYEM BHELLHEN CUIbI, LLapaniHi UV MoBpeX<aeHVe BHELUHUMMN NMpeaMeTamMu).

2. V3nenve noBpeskaeHo BleACTBMe pa3bopKi, peMOHTa Ui MoAndUKaLLMY, MPoV3BeaeHHLIX 6e3 paspelleHus
NpOU3BOAUTESS! (HaNpYMep, BLIMOSIHEHO HECAHKLIMOHMPOBAHHOE M3MEHEHVE LiBETA UIN KOHCTPYKLLMN).

3. Vi3nenvie NoBperkaeHOo BO BPEMSs! UCMOSb30BaHMs HeHa A 1eXKaLl X JOMONHUTESbHLIX MPUHAAJIEXKHOCTEN,
HenpaBwsHOW TPAHCMOPTUPOBKMN MW o6l aBapun.

4. OTCyTCTBYET rapaHTUIHbLIA TaroH U34ennst (ecsiv HeBO3MOXKHO f0Ka3aTk MPUMEHUMOCTL FrapaHTUMHOIO CpoKa)
WIIM UCTEK FrapaHTUMHBLIA CPOK M3 a.enust.

5. Co,qep)l(mmoe rapaHTI/II7IHOFO TanoHa N3MeHeHO UM He COOTBETCTBYET MapKUPOBKe 13 aenust.

6. MpyUMHO NOBPEXKOEeHs N3OSl CTan GopC-MarKOpHbIe 0BCTOSITENLCTBA.
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FapaHTUiMtHOe 06cny>KnBaHmne

FapaHTUNHLIA TanoH

GrarofapyiM Bac 3a MOKyrKy Hallero MHTesseKkTyasnsHoro po6oTa-nbiiecoca Deerma.
B Liensix 3aLuThl BaLUMX 3aKOHHLIX MPaB U MHTEPECOB HaLL LieHTP 0BCy»1BaHs KIMeHToB 06s13yeTcst
NpeLoCTaBnsiTb BaM CTaH4apTHLIE YCyrv B SF060e BpeMmsl, KOrAa Bam 3T0 Heo6XoaVMO.

Mogens

["apaHTUIHLIN CpOK Po6oT-nbinecoc Jara
oN0

[MNokynaTent
Appec
HasgaHue

MarasuH Lramn
Anpec

1. CoxpaHuTe rapaHTUNHLIN TasoH.

2. Tpvi BO3HUKHOBEHUM HEOBXOOVMOCTY PEMOHTA U34,eM1s1 3aroSHWTE 3asIBKY Ha PEMOHT MOSTHOCTIH, aKKypaTHO
1 pasbopumBo.

3. Bo BpeMmsi o6palLeHus B cy»kBy nocnenponaykHoro o6cy»<1BaHms NpeaocTaBbTe rapaHTUHBLIA TasloH 1
MHdOPMaLMIO O MOKYTKe (ecnv nsgenve nprobpeTeHo yepes VIHTEPHET, yKaXkuTe HOMep CUeTa, Ha OCHOBaHUN
KOTOPOro coBepLUeHa MoKyrKa).

FapaHTUINHLIN CPOK
Mspenve FapaHTUMHLIN CpOK
Po6oT-nbinecoc 1rog,
AKKYMynsiTop 6 MecsiLeB
bGazoBast CTaHLmMs! U LUHYP NMUTaHWs! 6 MecsiLeB
,ﬂ,OI‘IOJ'IHVITeJ'IbeIe NpUHaONe>KHOCTU, TakMe Kak OCHOBHas! LW EeTKa, rapaHTI/IVIHOG
KO>KYX OCHOBHOW LLLETKW, PUILTP, YMCTSILLASI LLEeTKa, WBabpbl, GokoBbie obcny>knBaHue He
LLLETKM U Npoyee. npeaocTaBsieTcs

FapaHTMitHOe 06cny>KnBaHne

MpaBwna rapaHTUINHOro 06CITY>KUBaHUs

1.Ecnn m3genne okasanoch HeKa4vecTBeHHLIM N He MMeeT CJ1e40B MeXaHNYeCKnx n0|3pe>|<,u,eHM|?1 mnn pa360p|<|/1,
€ro Mo>KHO OBMeHsITL B TeUeHne 7,£I,Hel7l C 0aTbl NOKYNKW B MarasuHe, rae oHo FIDVIOGDETEHO.

2.Ha NpoTs»KeHUN I'apaHTI/IIZHOI'O CpOKa nsaenue MoXKet BbITh OTPEMOHTUPOBaHO BecrnnaTtHo.

3. HKe yKasaHbI cnTyauunn, cKnro4yaroume B6ecnnatHbIN PEMOHT.

CTOMMOCTL> PEMOHTA, B TOM Uncsie CTOMMOCTI 3anyacTeil 1 pabor, n0'rpe6ye1'cn or1aTuTL B dle4yLWnUX atyyasx.

A. VI3nenve noBpex<aeHo BUIeNCTBUE BO34ENCTBISI YeTIOBEUeCKOro haKkTopa, HarnpuMep, Npy UCMos30BaHM
B HECTaH4aPTHLIX YCIOBUSIX SKCMTyaTaLmmn Un HECOBSHOAEHWN YKa3aHWI, COLEPXKALLUXCSl B AAaHHOM
PYKOBOZ,CTBE MOsIb30BaTessl.

B. V3 nenve noBpexKaeHo BO BpeMsl BLIMNOSIHEHVS Nofb30BaTesieM pa3bopKy, PEMOHTa Ui MoauduKaL/mm, a
TalkyKe B pe3ysbTaTe PEMOHTA, BbINOSIHEHHOMO HE HALUMM CEPBUCHBLIM LIEHTPOM.

C. V3penvie NoBperkaeHo 13-3a HOpC-MaXKOpHLIX 0BCTOSITENLCTE (HAarNpYMep, B pesynTaTe rnox<apa,
3eMIEeTPSICEHUST UK Y, apa MOSTHUN).

D. MoKkynaTesiis He MOXKET NPeoCTaBUTL FraPaHTUNHLIN TAsoH (MW Lpyroe [0Ka3aTeNbCTBO MOKYMKX) Uiv
HEBO3MO>KHO MPOBEPUTL NPELOCTABEHHYH MHMOPMALIHD.

E. HeBo3mMO>KHO noaTBepAnTL AaTy NOKYNKN U3nenms.
WHdpopmaLms 06 yTunmsaumm

Bce ycTpolicTBa C CUMBOJIOM pasfenbHoro cbopa 0TpaboTaHHOrO 3M1EKTPUYECKOro U 31eKTPOHHOIO
obopypoBaHus (dvpextusa WEEE 2012/19/EU) cnenyeT yTUIN3MpOBaTh OTAESHO OT HECOPTUPYEMBIX BLITOBLIX
0TX0A0B. B Liensix oxpaHbI 34,0pOBbLSI M 3aLLUTLI OKPY>KatoLL el cpebkl Takoe o6opyaoBaHve HeobxoouMo
chaBaTh Ha nepepaboTKy B creLnarbHbIe NyHKTLI MpUeMa 31eKTPUYeCKoro 1 351eKTPOHHOro 060pY.A0BaHusl,
orpeneseHHbIe NpaBUTesCTBOM UM MECTHLIMU OpraHaMu BracTty. MpaBunHasl yTunmsaums u nepepabotika
NOMOryT NpefoTBPaTUTL BO3MOXKHbLIE HeraTUBHbLIE NOCeACTBUS 151 OKpY>KaroLelr cpefbl U 30,0POBbs
uerioBekKa. J1)151 nosyyeHns MHPOPMaLLMN O MECTOHAXOXKAEeHNM MYHKTOB YTUM3aLLMM 1 NopsiAKe npremMa
V3fenvin obpaTuTech B KOMMaHWIO, 3aHMMALOLLYHOCS YCTaHOBKOW 0BOPYL0BaHWsI, U B MECTHLIE OpraHbl BIIacTU.

i Ce % &
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FapaHTUiMtHOe 06cny>KnBaHmne

[apaHTUHLIN cpokK: 1 rog,
Cpok cny»«6bl: 2 rona

YTO HE MOKPLIBAET TAPAHTWSI?

Deerma He HeceT OTBETCTBEHHOCTY 3a PAacXoAbl, yLLepB Vv PEMOHT NpyY e 4y HoLMX YCITOBUSIX:
Mpro6peTeHne NpMBOPOB y HEaBTOPU3OBAHHOIO AUNepa;

HeBpe»KHasl SKcrsiyaTaLsl uin obpalleHve, HenpaBusHOE UCMosb30BaHne, Gor/MexaHJecKkme
NOBPEXKOEeHMs, HapyLLEHWs! PeXKMMa 3KCrislyaTaLmm, UCnosb3oBaHne 6e3 cobkoaeHNs UHCTPYKLAN,
N3/10’KEHHbLIX B PYKOBOACTBE MO SKClyaTaLuum;

Vcrionb3oBaHue nprbopa 3a paMmKkaMu 0BbIUHLIX BLITOBLIX Liesen (HarnpuMep, B KOMMEPUECKIMX MOMELLLEHWSIX
W B LLeSISIX apeHabl);

Vcronb3oBaHue aetanen 6e3 cobniofeHns UHCTPYKLMIA, U3I0XKEHHLIX B PYKOBOLCTBE MO SKCryaTaLuu;
Vcrionb30BaHue getanen 1 akceccyapoB, KOTopble He Bbiiv MPoV3BeAeHk! Ui PEKOMEH40BaHb!
npovisBoauTenem;

BHelwHWe haKTopbl, He CBsI3aHHLIE C KaYeCcTBOM V3 ,esnsl M ero UCMosb30BaHVeM, Tak1e Kak noroaa,
MoLndUKaLMK, aBapuy, nepebou B 311eKTPOCHABYKEHNM, CKAUKW HAMPSKEHWST U CTUXMIHBLIE 6eacTBUSI;
PeMOHT 1 MoANbUKALLS], BLINOSHEHHDbIE HEABTOPU30BaHHLIMM JIMLLAMM UM areHTamu;

HeBbLINosIHEeHEe 0UNCTKN MPUBOPa OT 3aCOPEHUs U APYTrX OMacHLIX MaTepyaros;

OBLIUHbLIN M3HOC, B TOM UnCTie AeTanel, 0BLbIMHO NoOBePXKEHHBLIX M3HOCY (B TOM UMCIie akKKyMySIsITop);
[MONOMKM, BO3HUKLUME B pesysibTaTe HernpaBusibHOM SKCMsyaTauum, HanpyMep, Mpuy nonaaaHnum X<uLKocTv B
MexaHW3M.

Ge3 rapaHTVm: pacxo4Hble MaTepuasiisl U akceccyaph! (pUbTpa 1 LWeTKK).

B cniyuae o6Hapy»KeHwsl HeUCMPaBHOCTEN M MO BOMPOCaM rapaHTUMHOIO 06CY»KMBaHWSI, C LOKYMEHTOM O
noKynKe, o6paTnTech K NpoAasLly ToBapa.

XpaHeHue U TpaHcnopTupoBKa

OnTUManHbIE PeXKUMIsI XPaHeHMs! 151 BLITOBOMN TEXHUKW - TemnepaTypa oT +5 0,0 +35 °C 1 oTHOCUTeNbHOM
BI2YKHOCTM OKPY»KatoLLLero Bo3ayxa 5 - 75% 6e3 BhinaaeHusl KoHaeHcaTa. [oHMyKeHWe U NoBbILEeHVe
TemMnepaTypbl 1 YPOBHSI MOXKET BbI3BaTlb MOPYY 3/1EKTPOHHLIX KOMMOHEHTOB TeXHWKN U aKKyMYJSISITOPOB.
GLITOBast TeXHMKa XpaHWTCS B 3aBOA,CKOM ynaKkoBKe. [prmMedaHmve: nepe XpaHeHeM CHayana BbIKtoumTe
nUTaHve, BLITaLMTe M OUNCTUTE/NPOMOWMTE BCe KOMMOHEHTDLI U GUILTPa, OCYLLINTE UX He MeHee 48 YacoB B
CyXOM TErJIOM MoMeLL,eHNK, a 3aTeM MoMeCTUTe n3fenne B Cyxoe, MPOBETPUBaEMOoe, HeJOCTyMHOe [J1s1 JeTei 1
YKMBOTHbLIX MeCTO.

BHumaHue! Beerma coaepykute npnbop, akceccyaphl U GunbTpa cyxmmu!

GLIToBast TeXHWKa TPaHCMOPTUPYETCS B 3aBOL,CKON YNaKoBKe. [py TpaHCMopTUpoBKe HeobxoAyMo obecneunTl
YCTONUMBOE MOsIoXKeHNE BLITOBOM TEXHWKIN B TPAHCMOPTHOM CPeLCTBE PYKOBOACTBYSIC CUMBOSIaMK,
yKasaHHLIMM Ha TPaHCMOPTHOM yNakoBKe. B clyuae TpaHCMOPTUPOBKM MpY OTPULLATENbHLIX TeMMepaTypax
BO3yXa, 06s13aTesnbHO BbiaepX<uTe NpUBop Npy KOMHATHOW TemrepaType 2-3 yaca nepem Hayanom
aKCryaTaLum.

Informations sur la sécurité

Avertissement

Avant d'utiliser le produit décrit dans ce mode d'emploi, veuillez lire et suivre les précautions ci-dessous afin d'éviter
les situations dangereuses et de garantir le bon fonctionnement du produit.

Environnement d'utilisation et entretien

Seuls les professionnels agréés par Deerma sont autorisés a démonter ce produit. Il n‘est pas recommandé aux
utilisateurs de démonter le produit eux-mémes.

A utiliser uniquement avec l'unité d‘alimentation DEM-X90)Z.

La fiche doit étre retirée de la prise de courant avant de procéder au nettoyage ou a I'entretien de l'appareil.

Ne pliez pas les fils de maniére excessive et ne placez pas d'articles ou d'objets tranchants sur I'appareil.

Ce produit est uniquement destiné a un usage domestique a l'intérieur.

Ne I'utilisez pas a I'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans des environnements industriels.

Ne placez pas d'enfants, d'animaux ou d'objets sur I'unité principale.

N'utilisez pas ce produit dans des environnements humides (tels que salles de bains).

Avant d'utiliser ce produit, veuillez retirer les objets fragiles et les objets encombrants du sol (tels que les vases,
les tasses en verre, les lampes, les sacs en plastique, etc.), ainsi que les objets susceptibles d'emmeéler la brosse
latérale, le tube d'aspiration et la roue motrice (tels que les fils, les rideaux et autres objets emmélés ou les parties
du corps humain) afin d'éviter d'endommager les objets de valeur ou d'influer sur le fonctionnement de l'unité
principale.

Ne placez pas le produit dans des endroits ou il pourrait tomber facilement (tels que tables, chaises).

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par le fabricant, son agent de service ou des
personnes de qualification similaire afin d'éviter tout danger.

Sivous devez transporter ou ne pas utiliser le produit pendant une longue période, veuillez éteindre la machine.

Avant de charger le produit, vérifiez soigneusement si la fiche d'alimentation est correctement connectée a la
prise.

Pour éviter tout risque de chute, informez les autres personnes présentes dans la piéce lorsque le produit est en
fonctionnement.

Si le compartiment a poussiéere est plein, veuillez le vider avant de l'utiliser.

La température de fonctionnement de ce produit est comprise entre O °C et 40 °C.

N'utilisez pas ce produit dans des environnements a haute température.

Si vous devez vous débarrasser de ce produit, veuillez contacter le personnel du service aprés-vente pour retirer la
batterie. Les batteries usagées doivent étre mises au rebut par dans un centre de recyclage pour éviter les risques.

Le produit décrit dans ce mode d'emploi n'est pas un jouet pour enfants. Les enfants doivent I'utiliser sous la
surveillance d'un adulte. Le produit peut contenir de petites pieces et des accessoires. Veuillez donc garder le
produit et les accessoires hors de portée des enfants afin d'éviter qu'ils ne démontent ou n'endommagent le
produit ou les accessoires, ou qu'ils n‘avalent de petites piéces, ce qui pourrait entrainer un étouffement ou d'autres
dangers.

78



79

Informations sur la sécurité

Cet appareil n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites, ou qui manquent d'expérience et de connaissances, a moins
qu'elles ne soient surveillées ou n'aient recu des instructions concernant l'utilisation de I'appareil par une personne
responsable de leur sécurité.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et par des personnes dont les capacités physiques,
sensorielles ou mentales sont réduites ou qui manquent d'expérience et de connaissances, a condition qu'elles
soient supervisées ou qu'elles aient recu des instructions concernant |'utilisation de I'appareil en toute sécurité

et qu'elles comprennent les risques encourus. Les enfants ne doivent pas jouer avec |'appareil. Le nettoyage et
I'entretien par I'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance. Les enfants doivent étre
surveillés pour s'assurer qu'ils ne jouent pas avec I'appareil.

Sécurité du chargeur

Lorsque le chargeur n'est pas en charge ou qu'il n'est pas utilisé pendant une période prolongée, le débrancher de
la prise de courant et le déconnecter du produit.

N'utilisez pas de chargeurs endommagés ou suspectés de |'étre, ou qui ont été exposés a I'humidité ou a la pluie,
afin d'éviter tout risque de choc électrique ou d'incendie.

AVERTISSEMENT: Pour recharger la batterie, utilisez uniquement I'unité d'alimentation détachable fournie avec
cet appareil.

Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par du personnel qualifié.

Ne rechargez pas les piles non rechargeables.

Sécurité du laser

Le capteur de distance laser de ce produit répond aux normes des produits laser de Catégorie 1 IEC 60825-1:2014 et
n‘émet pas de rayonnement laser dangereux.

A—Présentation du produit

A—Présentation des piéces

Al—Vue avant du robot (couvercle fermé)

Al-I—Pare-chocs avant (avec caméra et LIDAR intégrés)
Al-2—Bouton de recharge

Al-3—Bouton d'alimentation

Al-4—Couvercle du radar

Al-5—Capteur de bord

Al-6—Bornes de recharge

A3—Vue avant du robot (couvercle ouvert)
A3-1—Couvercle supérieur
A3-2—Compartiment a poussiere
A3-3—Filtre

A5—Vue arriére de la station de base

A5-1—Emplacement pour ranger le cordon d'alimentation

A7—Brosse latérale

A8—Plaque d'extension de la rampe de la base
A9—Sac a poussiére

Al0—Serpilliere

Conseils :

A2—Vue de dessous du robot

A2-1—Brosse latérale

A2-2—Roue omnidirectionnelle

A2-3—Capteur de vide

A2-4—Support de serpilliere

A2-5/A2-6—Brosse principale anti-enchevétrement
avec couvercle

A4—Vue avant de la station de base

A4-1—Voyant

A4-2—Port d'amarrage du robot
A4-3—Réservoir de collecte de poussiere
A4-4—Planche de lavage (amovible)

A6—Vue de dessus de la station de base

A6-1—Réservoir d'eau sale
A6-2—Réservoir d'eau propre

All—Support de serpilliere
Al2—Outil de nettoyage
Al3—Mode d’'emploi

Al4—Guide de démarrage rapide

1. Les illustrations des produits, accessoires, interfaces utilisateur, etc. figurant dans le manuel d'instructions sont

des schémas de référence uniquement.

2.En raison des mises a jour et des mises a niveau des produits, il peut y avoir de |égéres différences entre le produit

réel et le schéma. Veuillez vous référer au produit réel.
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B—Installation

Bl—Positionnement de la station de base

1. Placez la station de base contre le mur sur un sol dur. Veillez a ce qu'il y ait une zone dégagée de plus de 8 cm des
deux cotés et de plus de 1,5 m a I'avant. (Veuillez noter que la zone de 50 cm autour de la station de base ne doit pas
chevaucher le chemin par lequel I'unité principale quitte la station de base pour se rendre dans d'autres pieces ou
zones. Par exemple, si la zone restreinte comprend la porte, elle peut empécher I'unité principale de quitter la piece
ou se trouve la station de base.)

2. Branchez le cordon d‘alimentation sur la prise. Enroulez I'excédent de cable et rangez-le dans la rainure prévue a
cet effet a I'arriere de la station de base afin d'éviter d'affecter le fonctionnement du robot.

Remarque:

1. Evitez la lumiére directe du soleil.

2. N'utilisez pas d'autocollants ou d'autres objets pour bloquer la zone d'émission du signal de la station de base.
3. Ne placez pas la station de base sur des surfaces molles telles que des tapis.

4. Gardez la surface de recharge séche.

5. Ne placez pas la station de base a proximité de sources de chaleur telles que des radiateurs.

B2—Préparation de I'eau propre/sale

B2-1—Pour ajouter de I'eau propre, retirez le réservoir d'eau propre situé sur le coté droit, retirez le couvercle supé-
rieur, ajoutez de I'eau propre et remettez-le dans la station de base.

Remarque:

N'ajoutez pas de poudre a laver, de lessive, de désinfectant, de désinfectant pour les mains, de liquides huileux in-
connus ou de substances acides ou alcalines dans le réservoir d'eau afin d'éviter d’entrainer des dommages incon-
nus.

B2-2—Pour vider I'eau sale, retirez le réservoir d'eau sale sur le coté gauche, ouvrez la boucle du couvercle du réser-
voir et versez I'eau sale.

B3-1—Retirez la bande de protection

Avant toute utilisation, veillez a retirer la bande protectrice du robot.

B3-2—Installation l'unité de lavage

1. Installez la serpilliére sur le support de serpilliere conformément a l'illustration.
2. Installez le support de serpilliere avec la serpilliere attachée sur I'unité principale.

Petit rappel : Lors de la premiére utilisation, la serpilliere est déja installée sur le support de serpilliere.

C—Fonctionnement intelligent

Mise sous tension et charge

Branchez la station de base, puis maintenez le « Bouton d'alimentation » du robot enfoncé pendant trois secondes
pour le mettre sous tension. Une fois que le voyant d'alimentation reste allumé en permanence, placez le robot
contre la station de base pour le charger, comme indiqué sur l'illustration. Pour faciliter I'utilisation quotidienne, gar-
dez le robot en état de charge.

1. Lorsque vous le placez manuellement, la borne de recharge doit étre orientée vers l'intérieur.
2. Avant le premier nettoyage, assurez-vous que la batterie du robot est chargée a 100 %.

Petit rappel : Lors de la premiére utilisation, placez manuellement le robot dans la station de base et le robot s‘allu-
mera automatiquement.

Cl—Préparation de I'environnement

Avant de commencer le nettoyage, dégagez les fils électriques éparpillés, les objets durs, les objets pointus (tels que
les clous en fer, le verre) et les autres objets qui se trouvent sur le sol, et éloignez les objets faciles a renverser, fra-
giles, précieux et ceux qui peuvent présenter un danger. Evitez d'étre empétré, coincé, trainé ou renversé par le robot,
ce qui pourrait entrainer des blessures ou des dommages matériels.

Essayez d'éviter d'utiliser le robot dans un environnement comportant des escaliers (si nécessaire, installez un
garde-corps)
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C—Fonctionnement intelligent

C2—Configuration du réseau

C2-1—Téléchargez et installez I'application Xiaomi Home en scannant le code QR sur le corps de I'appareil.

C2-2—Connexion a I'application Xiaomi Home
Ouvrez I'application Xiaomi Home, appuyez sur I'icone « + » en haut a droite et sélectionnez la méthode « Scan ».
Scannez a nouveau le code QR sur le corps de I'appareil (comme a I'étape 1) pour terminer la connexion.

Remarque : Pour réussir la connexion, activez les autorisations pour le Bluetooth, le Wi-Fi et la localisation, confor-
mément a la notification de I'application.

C2-3—Appareil en mode de configuration du réseau

Aprés avoir allumé l'appareil, maintenez le bouton « () + {3 » enfoncé pendant 3 secondes.

Aprés avoir entendu le message vocal « Configuration du réseau lancée », l'appareil passe en mode de configura-
tion du réseau.

C2-4—Saisissez le nom et le mot de passe de votre réseau Wi-Fi domestique. Suivez les instructions a I'écran de
votre téléphone pour terminer la configuration.

Remarque:

+ Connectez-vous manuellement a un réseau Wi-Fi commencant par « deerma-vacuum » (les appareils Android se
connectent généralement automatiquement).

« Si le réseau n'est pas visible, actualisez la liste plusieurs fois.

« Apres la connexion, il se peut que votre téléphone perde l'acces a Internet. S'il vous est demandé de changer de
réseau Wi-Fi, ne le changez pas.

« Lorsque I'application vous demande de rejoindre le réseau, sélectionnez « Autoriser » ou « Accepter ».

+ Une fois que votre téléphone est connecté a votre réseau Wi-Fi domestique, procédez a la configuration du réseau.
* Seuls les réseaux Wi-Fi 2,4 GHz sont pris en charge.

Configuration du réseau terminé

Une fois la configuration réussie, vous pouvez modifier le nom du produit et les informations relatives a I'emplace-
ment de l'appareil.

C—Fonctionnement intelligent

Fonctionnement du robot

Commencer le travail : Lorsque le robot est sous tension, appuyez briévement sur le bouton « () » du robot pour
commencer le nettoyage.

Interrompre le travail : Pendant le fonctionnement du robot, appuyez briévement sur n‘importe quel bouton de I'unité
principale pour interrompre le travail.

Continuer a travailler : Lorsque le robot est en pause, appuyez briévement sur le bouton « () » du robot pour conti-
nuer a travailler.

Mettre hors tension : Lorsque le robot est sous tension, maintenez le bouton « () » du robot enfoncé pendant 3 se-
condes pour l'éteindre.

Retourner se charger : Lorsque le robot est sous tension, appuyez briévement sur le bouton « {3 » du robot, et le ro-
bot retournera a la station de base a partir de sa position actuelle pour se recharger.

Fonction de verrouillage enfants (verrouillage des boutons) : L'utilisateur peut maintenir « {2 » de l'unité principale du
robot enfoncée pendant 3 secondes, ou activer la fonction de verrouillage enfants via I'application. Aprés I'activation,
un message vocal indique « Le verrouillage enfants a été activé ». Une fois le verrouillage enfants activé, les boutons
de la base et du robot ne seront plus opérationnels, et seules les opérations via I'application seront autorisées, afin
d'éviter que des animaux domestiques ou des enfants ne les touchent accidentellement. Pour le désactiver, mainte-
nez le bouton « {3 » enfoncé pendant 3 secondes ou utilisez 'application pour le désactiver dans la fonction « Plus ».
Aprés la désactivation, un message vocal indique « Le verrouillage enfants a été désactivé ».

Restaurer les paramétres d’usine : Si les boutons ne répondent pas ou si le robot ne peut pas étre éteint, essayez de
restaurer les paramétres d’usine.

Maintenez le bouton « () +{3 » de retour a la charge simultanément enfoncés pendant 7 secondes pour rétablir les
paramétres d'usine.

Consignes d’utilisation des boutons du robot

Bouton Opérations Fonctions
| Appuyer pendant 3 secondes Mettre sous/hors tension
O
Appuyer une fois Commencer a nettoyer
Lorsque le robot est en attente a I'extérieur de la N
. - X Commencer a recharger
station de base, appuyez brievement une fois
Lorsque le robot se trouve a l'intérieur de la - .
. - . Commencer a collecter la poussiere
station de base, appuyez brievement une fois
Lorsque le robot se trouve a l'intérieur de la . s
o . - . Commencer a passer la serpilliere
3) station de base, appuyez brievement deux fois

Lorsque le robot est en veille a I'extérieur de la

station de base, appuyez brievement deux fois Commencer le nettoyage localisé

Appuyer pendant 3 secondes Activer/désactiver le verrouillage enfants

Appuyer pendant 15 secondes Forcer la mise hors tension du matériel

Accéder au mode de configuration du
Appuyer pendant 3 secondes .
O+ réseau
Appuyer pendant 7 secondes Restaurer les paramétres d'usine
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C—Fonctionnement intelligent

Explication des voyants lumineux

station de base

Voyant lumineux Explication
- Mise hors tension/Veille/Ne pas
Eteint .
déranger
Le voyant vert s'allume progressivement Mise sous tension
IORZA) Le voyant vert reste allumé en permanence Etat normal
Le voyant vert clignote doucement Relocalisation/charge/séchage
Le voyant rouge reste allumé en permanence Batterie faible
Le voyant rouge clignote Défaut
. . Accés au mode de configuration du
Le voyant rouge clignote rapidement .
réseau
Voyant de
configuration | Le voyant rouge clignote lentement Connexion au réseau
du réseau . i .
Eteint Non configuré pour le réseau/échec de
la connexion au réseau
Le voyant rouge reste allumé en permanence Connecté au réseau
o Mise hors tension/Veille/Ne pas
Eteint déranger
Voyant de la

Le voyant vert s'allume progressivement

Mise sous tension

Le voyant vert reste allumé en permanence

Etat normal

Le voyant rouge clignote

Défaut

Utilisation de la station de base

Nettoyage de la serpilliere :
Pour garantir I'efficacité du nettoyage, lorsque le robot passe la serpilliére, il retourne par défaut a la station de base
pour nettoyer la serpilliere une fois toutes les 10 minutes. Vous pouvez également régler manuellement la fréquence
de nettoyage de la serpilliere sur I'application en fonction de vos besoins.

Une fois que le robot a terminé la tdche de nettoyage et qu'il retourne a la station de base, il nettoie automatique-
ment la serpilliere (ce nettoyage prend un peu plus de temps).

Séchage:

Une fois que le robot a terminé la tache de nettoyage a la serpilliére, est retourné a la station de base et a fini de net-
toyer la serpilliére, il la seche automatiquement (de I'air chaud est utilisé par défaut, mais vous pouvez effectuer des
réglages dans I'application pour apporter toute modification).

Dans I'application, les utilisateurs peuvent activer/désactiver manuellement la fonction de séchage de la serpilliere.

C—Fonctionnement intelligent

Collecte de poussiére :
Pendant ou apreés la tache de nettoyage, le robot retourne a la station de base pour effectuer la tache de collecte de
poussiére automatique.

Dans l'application, les utilisateurs peuvent exécuter manuellement la tache de collecte de poussiére. Dans les pa-
rametres de la station de base, vous pouvez également régler la fréquence de collecte de poussiére. Veuillez vous
assurer que le sac a poussiére de la station de base soit correctement installé et ne soit pas rempli.

Remarque:
1. Ne retirez pas le robot de force pendant le processus de nettoyage de la serpilliére.
2. Ne changez pas la position de la station de base une fois que le robot a commencé a nettoyer.

Petit rappel : Pour garantir I'efficacité du nettoyage du robot, il est recommandé de laisser le robot démarrer a partir
de la station de base lors de la premiére utilisation.

Fonctionnement de I'application

Petit rappel : Le produit et le logiciel sont continuellement mis a jour. Les autres versions peuvent différer de la ver-
sion actuelle. Les caractéristiques réelles doivent étre basées sur l'interface de la derniere version.

Liste des fonctions de I'application

Nettoyage de toute la maison

Fonctions de base
+
modification de cartes

Nettoyage par sélection de piéces

Nettoyage de zone

Retourner se charger

s Fréquence de nettoyage
Préférences de nettoyage 9 vag

+ Puissance d'aspiration
Mode de lavage

Volume d'eau

Aspiration uniquement

Lavage uniquement

Mode de nettoyage — -
Aspiration et lavage simultanément

Aspiration, puis lavage

Parametres de la station de base

Parameétres de nettoyage des tapis

Lavage de bord

Brosse a rouleau a coupe de poils et cheveux

Réglages de la fonction
Cartographie rapide

Parametres vocaux

Réglages de la fonction Al

Verrouillage enfants
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C—Fonctionnement intelligent

Liste des fonctions de I'application

Gestion du nettoyage

Nettoyage programmé

Journal de travail

Liste des cartes

Statistiques sur les consommables

Ne pas déranger

Reprise du nettoyage

Parametres généraux

Gestion de l'appareil

FAQ

Service clientéle

Mes scenes

Mise a jour du micrologiciel

Réglages du fuseau horaire

NS de l'appareil

D—Nettoyage et entretien

Piéces et consignes d'entretien

Pour maintenir 'unité principale en bon état, il est recommandé d'effectuer un entretien quotidien en se référant au

tableau suivant :

Pieces

Fréquence de nettoyage

Fréquence de remplacement

Planche de lavage

Toutes les 1 a 2 semaines

/

Brosse a rouleau Toutes les 2 semaines 6 a 12 mois
Brosse latérale Toutes les 2 semaines 3 a 6 mois
Compartiment a poussiére Si nécessaire /
Filtre du compartiment a . . .

- P Toutes les 2 semaines 3 a 6 mois
poussiéere
Serpilliere / 1a 3 mois
Roue omnidirectionnelle )

Tous les mois /

Capteurs

Sac a poussiére

Si nécessaire

Avant d'effectuer des taches de nettoyage et d’entretien sur le robot, mettez-le hors tension et débranchez la station

de base.

D—Nettoyage et entretien

D1/D2—Entretien du compartiment a poussiére et du filtre

D1—Ouvrez le couvercle supérieur du robot, appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a poussiére
pour le retirer. Détachez le filtre du compartiment a poussiére de ses fixations et videz les débris.

D2—Le filtre du compartiment a poussiére est lavable. Séchez-le complétement a I'air libre avant de le réinstaller.

Petit rappel : Pour maintenir des performances de filtration optimales, il est recommandé de nettoyer et de remplacer
régulierement le filtre.

D3 —Entretien de la brosse a rouleau

1. Appuyez sur le bouton de déverrouillage du couvercle gauche et soulevez-le pour retirer la brosse principale et le
couvercle.

2. Utilisez les outils appropriés pour retirer les poils et cheveux ou les fils coincés dans la brosse principale, puis es-
suyez la brosse et le couvercle a I'aide d'un chiffon doux.

D4—Entretien du capteur

1. Essuyez délicatement la fenétre du LIDAR avec un chiffon doux et sec.
2. Nettoyez le capteur de vide avec un chiffon doux et sec.
3. Essuyez le capteur de bord avec un chiffon doux et sec.

D5—Nettoyage de la roue motrice

Faites tourner la roue motrice davant en arriére pour éliminer les débris, puis essuyez-la avec un chiffon doux.

D6—Nettoyage de la brosse latérale

Utilisez un tournevis cruciforme pour tourner dans le sens antihoraire et retirer la vis. Détachez la brosse latérale et
nettoyez la poussiére ou les poils et cheveux.

D7—Nettoyage de la station de base

1. Appuyez sur la poignée centrale du chassis de la station de base et soulevez-la pour retirer le plateau de lavage.
2. Rincez le plateau a I'eau claire, laissez-le sécher complétement a I'air libre, puis réinstallez-le.

D8—Remplacement du sac a poussiére

1. Basculez-le vers le haut et retirez le couvercle du réservoir a poussiere.

2. Tirez-le vers l'extérieur et retirez le sac a poussiere.

3. Utilisez un chiffon doux et sec pour essuyer l'orifice de collecte de poussiére.

4. Installez un nouveau sac a poussiére et remettez le couvercle du réservoir a poussiére en place.
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FAQ

Défaut

Causes

. )
Solution

Le robot ne se recharge pas

Mauvais contact entre le robot et
les bornes de recharge

Placez le robot directement devant
la station de base et appuyez sur le
bouton de recharge

Poussez manuellement le robot
vers |'arriere dans la station

de base jusqu'a ce que vous
entendiez le message vocal «
Charge commencée »

Le robot ne peut pas revenir a la
station de charge

Mauvais positionnement dans la
station de base

Pour plus de détails, reportez-vous
a la section « Positionnement de la
station de base » du mode d'emploi

Le robot est coincé

Robot empétré dans des fils ou
des débris sur le sol

Eliminez les fils et les débris
éparpillés sur le sol

Brosse latérale ou brosse
principale bloquée, empéchant
tout mouvement

Retirez les objets coincés dans la

brosse principale/brosse latérale,
puis placez le robot sur un sol plat
et redémarrez-le

Robot géné par des obstacles

Retirez les obstacles ou
configurez des zones restreintes
personnalisées dans |'application

Le robot retourne se charger ou
s'arréte de fonctionner avant la fin
du nettoyage

Niveau de batterie faible

Renvoyez le robot pour qu'il se
recharge

Activez la fonction « Reprise

du nettoyage », et le robot
poursuivra automatiquement le
nettoyage inachevé lorsqu'il sera
suffisamment rechargé

Le robot ne nettoie pas a I'heure
prévue

Programme de nettoyage
désactivé dans l'application

Réinitialisez le programme de
nettoyage dans |'application

Le robot est en mode « Ne pas
déranger »

Désactivez le mode « Ne pas
déranger » ou ajustez sa durée

Le robot est suspendu dans les
airs

Roues motrices gauche/droite
suspendues

Placez le robot sur un sol plat et
redémarrez-le

Le robot recule

La couvercle radar du module de
navigation est obstrué

Tapotez légerement le couvercle
du radar pour retirer tout objet
étranger

Obstacles détectés sur la
trajectoire du robot

Eliminez rapidement tout obstacle

Pare-chocs avant coincé

Aprés avoir éliminé les obstacles
ou les objets étrangers, appuyez
légérement sur le pare-chocs

Capteurs de vide recouvert de
poussiére

Dépoussiérez la surface de la
lentille du capteur de vide Y,

Résolution des problémes

Défaut

Solution

Assurez-vous que le capteur
LiDAR n'est pas obstrué avant de
commencer.

Le capteur LiDAR est bloqué ou obstrué. Veuillez retirer I'obstruction. S'il
n'est pas possible de le retirer, déplacez I'unité principale et redémarrez.

Essuyez le capteur de vide et
changez d'emplacement pour
redémarrer.

L'unité principale est suspendue. Changez d'emplacement pour
redémarrer.

Des capteurs de vide sales peuvent également étre a |'origine de ce
probléme ; veuillez les nettoyer.

Veérifiez la présence d'obstructions
sur les capteurs de collision et
retirez-les.

« Le capteur de collision est coincé. Tapez légérement plusieurs fois pour
déloger toute obstruction.

Si aucune obstruction n'est détectée, changez d'emplacement et
redémarrez. »

Placez I'unité principale sur un sol
plat avant de commencer.

Les roues sont suspendues. Déplacez I'unité principale et redémarrez.

Eliminez les obstacles autour de
I'unité principale et réessayez.

L'unité principale est peut-étre coincée ou pieégeée. Veuillez dégager les
obstacles environnants.

Le compartiment a poussiere n'est
pas installé.

Réinstallez la bac a poussiére et le filtre en veillant a ce qu'ils soient bien
en place.

Quantité insuffisante d'eau propre
ou réservoir d'eau propre non
installé.

Retirez le réservoir d'eau propre, remplissez-le d'une quantité suffisante
d'eau, réinstallez-le et assurez-vous que l'installation est correcte.

Le réservoir d'eau sale est plein ou
n'est pas installé.

Retirez le réservoir d'eau sale, videz toute I'eau sale, réinstallez et assurez-
vous que l'installation est correcte.

Le sac a poussiére n'est pas
installé.

Réinstallez le sac a poussiére et assurez-vous qu'il est correctement
installé.

Le plateau de lavage de serpilliere
est plein ou n'est pas installé.

1. Retirez et enlevez du filtre du plateau les poils et cheveux/débris
accumulés, puis réinstallez-le.

2. Vérifiez que I'entrée d'eau du plateau n'est pas obstruée.

3. Assurez-vous que le couvercle du réservoir d'eau sale est bien fixé.

4. Vérifiez que le réservoir d'eau sale est correctement installé.

La recharge a échoué. Veuillez
replacer I'unité principale dans la
station de base.

L'unité principale ne peut pas détecter la station de base. Veuillez replacer
I'unité principale pour la recharger.

Batterie faible. Veuillez recharger.

Puissance insuffisante pour le démarrage. Veuillez replacer I'unité
principale pour la recharger.

1. Reportez-vous aux notifications de I'application pour plus de solutions.
2. Pour les problémes non résolus, contactez les centres d'entretien locaux.
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Parameétres techniques

Unité principale Station de base

Modéle: DEM-X90JZ

Dimensions: 340x400x560 mm

Entrée nominale: 220 V-240 V-~50/60 Hz

Sortie nominale:20 V=1A

Puissance nominale: 1550 W

Séchage a l'air chaud + puissance de charge: 80 W
Poids net: 8,1 kg

Nom du produit: Robot aspirateur laveur combiné
Modéle: DEM-X90 Ultra

Dimensions: 350x350x97 mm

Puissance nominale: 50 W

Tension nominale: 14,4V —

Tension de charge: 20 V =

Courant de charge: 1A

Capacité de la batterie: 5200 mAh (typique) / batterie
lithium-ion / Ipcs

Connexion sans fil: Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz
Poids net: 3,7 Rg

Exclusions de garantie

Le service de garantie ci-dessus s'applique dans le cas d'une utilisation normale du produit. Il ne s'applique pas au
cas ou le produit est endommagé en raison d'un facteur humain ou pour I'une des raisons énumérées ci-dessous.

1. Le produit est endommagé en raison d'une négligence, d'une mauvaise utilisation ou d'une catastrophe (telle que
le contact avec des aliments liquides, de I'eau, I'éclatement sous l'effet d'une force extérieure, des rayures ou des
dommages causés par des piéces externes) ;

2. Le produit est endommagé en raison d'un démontage, d'une réparation ou d'une remise en état non autorisés
(comme un changement de couleur ou une modification non autorisés) ;

3. Le produit est endommagé en raison de I'utilisation d'un accessoire inapproprié, d'un transport inapproprié ou de
tout autre accident ;

4. Le produit n'a pas de carte de garantie (sauf s'il peut étre prouvé que le produit est dans sa période de garantie) ou
sa période de garantie a expiré ;

5. Le contenu de la carte de garantie est modifié ou n'est pas le méme que celui indiqué sur le produit ;

6. Le produit est endommagé en raison d'un cas de force majeure.

Service de garantie

Carte de garantie

Nous vous remercions d'avoir acheté notre robot aspirateur intelligent PICEA.
Pour vos droits et intéréts légitimes, notre centre de service a la clientéle s'engage par la présente a vous fournir un
service standard a chaque fois que vous en avez besoin.

Modeéle
Période de garantie Corps principal Date
Nom
Consommateur
Adresse
Nom
Magasin Tampon
Adresse

1. Veuillez conserver correctement la carte de garantie ;

2. En cas de demande de réparation d'un produit, veuillez remplir complétement, proprement et lisiblement le
document de demande de réparation ;

3. Pour toute demande de service aprés-vente, veuillez fournir la carte de garantie et les informations relatives a I'achat
(si le produit a été acheté en ligne, veuillez indiquer le numéro de compte avec lequel le produit a été acheté) ;

Période de garantie
Composant Période de garantie
Corps principal Tan
Bloc de batterie 6 mois
Base de recharge et cordon d'alimentation 6 mois
Consommables : Brosse principale, capot de la brosse principale, filtre, Non couvert par le
brosse de nettoyage, serpilliere, brosses latérales, etc. service de garantie
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Service de garantie

Reégles pour le service de garantie

1. Si le produit présente un probléme de qualité, n'est pas endommagé par 'homme et n'est pas démonté, il peut étre
remplacé dans les 7 jours suivant sa date d'achat dans le magasin ou il a été acheté.

2. Pendant cette période de garantie, le produit peut étre réparé gratuitement.
3. Dans I'une des circonstances suivantes, nous ne fournirons pas de réparation gratuite.
La réparation sera payante, et la main d'ceuvre et les accessoires utilisés seront facturés :

A. Le produit est endommagé en raison d'un facteur humain tel que I'utilisation en dehors des conditions normales
d'utilisation, ou le non-respect des instructions de ce manuel lors de ['utilisation.

B. Le produit est endommagé en raison d'un démontage, d'une réparation ou d'une remise en état non autorisés par
le consommateur, ou d'une réparation non effectuée par notre service de réparation.

C. Le produit est endommagé en raison d'un cas de force majeure (tel qu'un incendie, un séisme ou la foudre).

D. Si le consommateur ne peut pas fournir la carte de garantie (ou une autre preuve d'achat) ou si ses informations
d'utilisateur ne peuvent pas étre vérifiées.

E. La date d'achat du produit ne peut étre vérifiée.
Attention :

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE au sens
de la directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux ordures ménageres non triées. Vous devez plutot
protéger la santé humaine et I'environnement en remettant vos déchets d'équipements a un point de collecte
désigné pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques, désigné par le gouvernement ou
les autorités locales. Une élimination et un recyclage corrects contribueront a prévenir les conséquences négatives
potentielles pour I'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour
plus d'informations sur I'emplacement et les conditions de ces points de collecte.

ey 2

Istruzioni per la sicurezza

Avvertimento

Prima di utilizzare il prodotto descritto nel presente manuale, leggere e adottare le precauzioni riportate di seguito
per evitare situazioni pericolose e garantire il corretto funzionamento del prodotto.

Ambiente di utilizzo e manutenzione

* Solo professionisti autorizzati da Deerma sono autorizzati a smontare questo prodotto. Si sconsiglia agli utenti di
smontare il prodotto da soli.

+ Utilizzare solo con l'unita di alimentazione DEM-X90JZ.

* Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, &€ necessario rimuovere la spina dalla presa di
corrente.

Non piegare eccessivamente i cavi e non appogdgiare sulla macchina oggetti od oggetti appuntiti.

Questo prodotto e destinato esclusivamente all'uso domestico interno.

Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti industriali.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sull'unita principale.

Non utilizzare il prodotto in ambienti umidi (come i bagni).

Prima di utilizzare il prodotto, rimuovere gli oggetti fragili e altri ostacoli a terra (come vasi, bicchieri di vetro,
lampade, sacchetti di plastica, ecc.), nonché gli oggetti che potrebbero aggrovigliare la spazzola laterale, il canale
di aspirazione e la ruota motrice (come fili, tende e altri oggetti impigliati o parti del corpo umano) per evitare di
danneggiare gli oggetti di valore o di influenzare il funzionamento dell'unita principale.

Non collocare il prodotto in aree da cui potrebbe cadere facilmente (come tavoli e sedie).

Se il cavo di alimentazione &€ danneggiato, deve essere sostituito dal produttore, dal suo agente di assistenza o da
persone analogamente qualificate, al fine di evitare un pericolo.

Se e necessario trasportare o non utilizzare il prodotto per un lungo periodo, spegnere |'apparecchio.

+ Prima di procedere alla ricarica, accertarsi che la spina di alimentazione sia inserita correttamente nella presa.

Per evitare pericoli di inciampo, informare le altre persone presenti nella stanza quando il prodotto € in funzione.

Se il contenitore della polvere e pieno, svuotarlo prima dell'uso.

La temperatura di esercizio di questo prodotto € compresa tra O °C e 40 °C.

Non utilizzare il prodotto in ambienti con temperature elevate.

Se e necessario smaltire il prodotto, si prega di contattare il personale post-vendita per rimuovere la batteria. Si
prega di smaltire le vecchie batterie attraverso un riciclo sicuro.

Il prodotto descritto nel presente manuale non € un giocattolo per bambini. | bambini devono usare questo
prodotto sotto la supervisione di un adulto. Il prodotto puod contenere parti e accessori di piccole dimensioni,
pertanto si prega di tenere il prodotto e gli accessori fuori dalla portata dei bambini per evitare che smontino o
danneggino il prodotto e gli accessori o che ingeriscano parti di piccole dimensioni, con conseguente rischio di
soffocamento o altri pericoli.
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Istruzioni per la sicurezza

+ Questo apparecchio non & destinato all'uso da parte di persone (compresi i bambini) con ridotte capacita fisiche,
sensoriali o mentali, o0 con mancanza di esperienza e conoscenza, a meno che non abbiano ricevuto supervisione
o istruzioni sull'uso dell'apparecchio da parte di una persona responsabile della loro sicurezza.

Questo apparecchio puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e da persone con ridotte
capacita fisiche, sensoriali o mentali o con mancanza di esperienza e conoscenza, a condizione che abbiano
ricevuto supervisione o istruzioni sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro e che comprendano i pericoli connessi.
| bambini non devono giocare con I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente non devono
essere eseguite da bambini senza supervisione. | bambini devono essere sorvegliati per evitare che giochino con
I'apparecchio.

Sicurezza della batteria

+ Quando non lo si carica o non lo si utilizza per un periodo prolungato, si prega di scollegare il caricabatterie dalla
presa di corrente e di scollegarlo dal prodotto.

« Per evitare scosse elettriche o incendi, non utilizzare caricabatterie gia danneggiati o che si sospetta siano
dannegagiati, o che siano stati esposti all'umidita o alla pioggia.

« AVVERTENZA: Per ricaricare la batteria, utilizzare esclusivamente I'unita di alimentazione staccabile fornita con
questo apparecchio.

+ Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale qualificato.

» Non ricaricare le batterie non ricaricabili.

Sicurezza del laser

Il sensore di distanza laser di questo prodotto soddisfa gli standard per i prodotti laser di Classe 1 della norma IEC
60825-1:22014 e non genera radiazioni laser pericolose.

A—Panoramica del prodotto

A—Introduzione alle parti

Al—Vista frontale del robot (coperchio chiuso)

Al-1—Paraurti anteriore (con LIDAR e telecamera integrati)
Al-2—Pulsante di ricarica

Al-3—Pulsante di accensione

Al-4—Copertura del radar

Al-5—Sensore di bordo

Al-6—Terminali di ricarica

A3—Vista frontale del robot (coperchio aperto)
A3-1—Coperchio superiore

A3-2—Contenitore della polvere

A3-3—Filtro

A5—Vista posteriore della stazione base

A5-1—Alloggiamento per il cavo di alimentazione

A7—Spazzola laterale

A8—Piastra di estensione della rampa della base
A9—Sacchetto per la polvere

A10—Mocio

Suggerimenti:

A2—Vista dal basso del robot

A2-1—Spazzola laterale

A2-2—Ruota omnidirezionale

A2-3—Sensore di dislivello

A2-4—Supporto del mocio

A2-5/A2-6—Spazzola principale antigroviglio con
coperchio

A4—Vista frontale della stazione base

A4-l—Indicatore luminoso

A4-2—Porta di attracco del robot
A4-3—Serbatoio di raccolta della polvere
A4-4—Piastra di lavaggio (rimovibile)

A6—Vista dall'alto della stazione base

A6-1—Serbatoio dell'acqua sporca
A6-1—Serbatoio dell'acqua pulita

All—Supporto del mocio
Al2—Utensile di pulizia
Al3—Manuale d'uso
Al4—Guida rapida

1. le illustrazioni di prodotti, accessori, interfacce utente, ecc. contenute nel manuale di istruzioni sono schemi di

riferimento.

2.A causa degli aggiornamenti e delle migliorie apportate al prodotto, &€ possibile che vi siano lievi differenze tra il
prodotto reale e lo schema. Si prega di fare riferimento al prodotto reale.
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B—Installazione

Bl—Posizionamento della stazione base

1. Posizionare la stazione base contro la parete su un pavimento duro. Assicurarsi che vi sia uno spazio aperto di
oltre 8 cm su entrambi i lati e di oltre 1,5 m nella parte anteriore. (Tenere presente che lo spazio di 50 cm intorno alla
stazione base non deve sovrapporsi al percorso con cui l'unita principale lascia la stazione base per recarsi in altre
stanze o aree. Ad esempio, se l'area riservata include la porta, puo impedire all'unita principale di lasciare la stanza
in cui si trova la stazione base.)

2. Inserire il cavo di alimentazione nella presa. Avvolgere il cavo in eccesso e riporlo nella scanalatura sul retro della
stazione base per evitare di compromettere il funzionamento del robot.

Nota:

1. Evitare la luce solare diretta.

2. Non utilizzare adesivi o altri oggetti per bloccare I'area di emissione del segnale della stazione base.
3. Non collocare la stazione base su superfici morbide come i tappeti.

4. Mantenere asciutta I'area di ricarica.

5. Non collocare la stazione base vicino a fonti di calore come i radiatori.

B2—Preparazione dell'acqua pulita/sporca

B2-1—Per aggiungere acqua pulita, estrarre il serbatoio dell'acqua pulita sul lato destro, aprire il coperchio superiore,
aggiungere acqua pulita e reinserire il serbatoio nella stazione base.

Nota:

Non aggiungere al serbatoio dell'acqua detersivo, liquido per il bucato, disinfettante, disinfettante per le mani, liquidi
oleosi sconosciuti o sostanze acide o alcaline per evitare di causare danni imprevisti.

B2-2—Per versare I'acqua sporca, estrarre il serbatoio dell'acqua sporca sul lato sinistro, aprire la fibbia del coperchio
del serbatoio e versare I'acqua sporca.

B3-1—Rimuovere la striscia di protezione

Prima dell'uso, rimuovere la striscia di protezione dal robot.

B3-2—Installazione del gruppo mocio

1. Installare il mocio sul supporto del mocio come mostrato nell‘illustrazione.
2. Installare il supporto del mocio con il mocio attaccato sull'unita principale.

Promemoria: quando si usa per la prima volta, il mocio & gia installato sul supporto.

C—Funzionamento intelligente

Accensione e ricarica

Collegare I'alimentatore della stazione base, tenere premuto il ,,pulsante di accensione” del robot per tre secondi per
accenderlo. Dopo che l'indicatore di alimentazione rimane accesa in modo fisso, posizionare il robot contro la sta-
zione base per la ricarica, come mostrato nellillustrazione. Per facilitare I'uso quotidiano, mantenere il robot in stato
di carica.

1. Quando lo si posiziona manualmente, il terminale di ricarica deve essere rivolto verso l'interno.
2. Prima della prima pulizia, assicurarsi che la batteria del robot sia completamente carica al 1007%.

Promemoria: quando si usa per la prima volta, inserire manualmente il robot nella stazione base e il robot si accen-
dera automaticamente.

Cl—Preparazione dell'ambiente

Prima di iniziare la pulizia, sgomberare i cavi sparsi, gli oggetti duri, gli oggetti appuntiti (come chiodi di ferro, vetro)
e altri oggetti a terra e spostare gli oggetti facili da rovesciare, fragili, di valore e quelli che possono causare pericolo.
Evitare di rimanere impigliati, incastrati, trascinati o rovesciati dal robot, il che potrebbe causare lesioni personali o
danni materiali.

Cercate di evitare l'uso in ambienti con scale (se necessario, installate un parapetto).
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C—Funzionamento intelligente

C2—Configurazione della rete

C2-1—Scaricare e installare I'App Xiaomi Home scansionando il codice QR sul corpo del dispositivo.

C2-2—Collegamento tramite I'App Xiaomi Home
Aprire I'App Xiaomi Home, toccare l'icona ,+” nell'angolo in alto a destra e selezionare il metodo ,,Scansione”.
Scansionare nuovamente il codice QR sul corpo del dispositivo (come al punto 1) per completare il collegamento.

Nota: per garantire il successo, abilitare le autorizzazioni per Bluetooth, Wi-Fi e Posizione come richiesto dall'app.
C2-3—Il dispositivo entra in modalita Configurazione della rete
Dopo aver acceso il dispositivo, tenere premuto il pulsante ,, () + {5 “ per 3 secondi.

Quando si sente il messaggio vocale ,Configurazione di rete avviata”, il dispositivo entra in modalita di configurazio-
ne di rete.

C2-4—Inserire il nome e la password del Wi-Fi domestico. Seguire le istruzioni visualizzate sul telefono per comple-
tare la configurazione.

Nota:

« Collegarsi manualmente a una rete Wi-Fi che inizia con ,,deerma-vacuum” (i dispositivi Android di solito si collega-
no automaticamente).

« Se la rete non e visibile, aggiornare pit volte |'elenco.

» Dopo la connessione, il telefono potrebbe perdere I'accesso a Internet. Se viene richiesto di cambiare Wi-Fi, sele-
zionare non cambiare.

» Quando l'applicazione chiede di unirsi alla rete, selezionare ,Consenti” o ,Accetta”.

» Una volta che il telefono € connesso alla rete Wi-Fi domestica, procedere con la procedura di configurazione della
rete.

* Sono supportate solo le reti Wi-Fi a 2,4 GHz.
Configurazione della rete completata

Una volta terminata la configurazione, & possibile modificare il nome del prodotto e le informazioni sulla posizione
del dispositivo.

C—Funzionamento intelligente

Funzionamento del robot

Awvio dell‘attivita: Quando il robot & acceso, premere brevemente il pulsante ,, () “ sul robot per avviare la pulizia.

Pausa dell‘attivita: Durante il funzionamento del robot, premere brevemente un pulsante qualsiasi dell'unita princi-
pale per mettere in pausa l'attivita.

Ripresa dell‘attivita: Quando il robot & in pausa, premere brevemente il pulsante , () “ sul robot per continuare I'attivi-
ta.

Spegnimento: Quando il robot & acceso, tenere premuto il pulsante ,, () “ sul robot per 3 secondi per spegnerlo.

Ritorno alla ricarica: Quando il robot & acceso, premere brevemente il pulsante ,, {5 “ sul robot. Il robot tornera alla
stazione base dalla posizione corrente per la ricarica.

Funzione Blocco bambini (pulsante Blocco): L'utente puo tenere premuta per 3 secondi l'icona del pulsante sull'unita
principale del robot o attivare la funzione di blocco dei bambini tramite 'APP. Quando la funzione é attivata, viene
emesso un messaggio vocale che dice |l blocco bambini € stato attivato”. Dopo l'attivazione del blocco bambini, i
pulsanti sulla base e sul robot non saranno piu attivi e saranno consentite solo operazioni tramite I'APP, per evitare
tocchi accidentali da parte di animali domestici o bambini. Per disattivare la funzione, tenere premuto il pulsante
. 1O " per 3 secondi o utilizzare I'’APP per disattivarla nella funzione , Altro”. Dopo che la funzione & disattivata, viene
emesso un messaggio vocale che dice Il blocco bambini e stato disattivato”.

Ripristino delle impostazioni di fabbrica: Se i pulsanti non rispondono o non & possibile spegnere il robot, provare a
ripristinare le impostazioni di fabbrica.

Per ripristinare le impostazioni di fabbrica tenere premuti contemporaneamente il pulsante di accensione e il pul-
sante di ritorno alla carica per 7 secondi.

Istruzioni per I'uso dei pulsanti del robot

Pulsante Operazioni Funzioni
| Tenere premuto per 3 secondi Accensione/Spegnimento
O
Premere brevemente una volta Awvio della pulizia
Quando il robot & in stand by fuori dalla stazione . -
Avvio della ricarica
base, premere brevemente una volta
Quando il robot e all'interno della stazione base, .
Avvio della raccolta della polvere
premere brevemente una volta
Quando il robot e all'interno della stazione base, . . .
Awvio della pulizia col mocio
o premere brevemente due volte

Quando il robot € in stand by fuori dalla stazione

Awvio della pulizia localizzata
base, premere brevemente due volte

Attivazione/disattivazione del blocco

Tenere premuto per 3 secondi o
P per3 bambini

Tenere premuto per 15 secondi Spegnimento forzato dell'hardware

Tenere premuto per 3 secondi Ingresso in modalita Configurazione
O+ P P della rete

Tenere premuto per 7 secondi Ripristino delle impostazioni di fabbrica
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C—Funzionamento intelligente

Spiegazione degli effetti luminosi

Indicatore A . .
X Effetti Spiegazione
luminoso
Spento Spento/In pausa/Non disturbare
La luce verde si illumina gradualmente Accensione in corso
La luce verde rimane costantemente accesa Stato normale
| . . .
(ORg ")} . Riposizionamento/caricamento/
La luce verde lampeggia lentamente ;
asciugatura
La luce rossa rimane costantemente accesa Batteria scarica
La luce rossa lampeggia Guasto
. Ingresso in modalita Configurazione
La luce rossa lampeggia velocemente
. . della rete
Indicatore di
configurazione |La luce rossalampeggia lentamente Connessione alla rete in corso
della rete N
Non configurato per la rete/non &
Spento P .
riuscito a connettersi alla rete
. Connessione alla rete avvenuta con
La luce rossa rimane costantemente accesa
successo
. Spento Spento/In pausa/Non disturbare
Indicatore della P P P
stazione base La luce verde si illumina gradualmente Accensione in corso
La luce verde rimane costantemente accesa Stato normale
La luce rossa lampeggia Guasto

Utilizzo della stazione base

Pulizia del mocio:

Per garantire I'effetto di lavaggio, quando il robot sta lavando, per impostazione predefinita tornera alla stazione
base per pulire il mocio una volta ogni 10 minuti. E inoltre possibile impostare manualmente la frequenza di pulizia
del mocio sull’App in base alle proprie esigenze.

Una volta terminata I'attivita di lavaggio e tornato alla stazione base, il robot pulisce automaticamente il mocio (questa
pulizia richiede un po’ piti di tempo).

Asciugatura:

Una volta terminata l'attivita di lavaggio, il robot torna alla stazione base e finisce di pulire il mocio, lo asciuga auto-
maticamente (per impostazione predefinita viene utilizzata I'aria calda; la funzione puo essere impostata nell’/App se
si desidera modificarla).

Nell’App, gli utenti possono attivare/disattivare manualmente la funzione di asciugatura del mocio.

C—Funzionamento intelligente

Raccolta della polvere:
Durante o dopo l'attivita di pulizia, il robot torna alla stazione base per eseguire I'attivita di raccolta automatica della
polvere.

Nell’App, gli utenti possono eseguire manualmente I'attivita di raccolta della polvere; nelle impostazioni della stazio-
ne base, & inoltre possibile regolare la frequenza di raccolta della polvere. Assicurarsi che il sacchetto per la polvere
della stazione base sia installato correttamente e non sia pieno.

Nota:
1. Non estrarre forzatamente il robot durante il processo di pulizia del mocio.
2. Non spostare la stazione base dopo che il robot ha iniziato la pulizia.

Consiglio utile: Per garantire I'effetto di pulizia del robot, si consiglia di far partire il robot dalla stazione base quando

lo si usa per la prima volta.

Funzionamento dell’APP

Consiglio utile: || prodotto e il software vengono continuamente aggiornati. Altre versioni possono differire dalla ver-
sione attuale. Le caratteristiche effettive devono basarsi sull'interfaccia dell’'ultima versione.

Elenco delle funzioni dell’APP

Pulizia dell'intera casa

Funzioni di base
N

modifica della mappa

Pulizia delle stanze selezionate

Pulizia di zona

Ritorno alla ricarica

Fi di pulizi
Preferenze di pulizia requenza di pulizia

+ Potenza di aspirazione
Modalita Mocio

Volume d'acqua

Solo aspirazione

Solo lavaggio

Modalita di pulizia — — -
Aspirazione e lavaggio simultanei

Prima aspirazione, poi lavaggio

Impostazioni della stazione base

Impostazioni del lavaggio tappeti

Lavaggio lungo i bordi

Spazzola a rullo con taglio di peli e capelli

Impostazioni funzione -
Mappatura rapida

Impostazioni vocali

Impostazioni funzione Al

Blocco bambini
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C—Funzionamento intelligente

D—PPulizia e manutenzione

Elenco delle funzioni dell'APP

D1/D2—Manutenzione del contenitore della polvere e del filtro

Pulizia programmata

Registri di lavoro

Di1—Aprire il coperchio superiore del robot, premere il pulsante di rilascio del contenitore della polvere per rimuoverlo.
Staccare il filtro della scatola della polvere dai suoi fermi e svuotare i detriti.

Elenco mappe

Gestione della pulizia

Statistiche sui materiali di consumo

D2—1I filtro del contenitore della polvere € lavabile Farlo asciugare completamente all‘aria prima di rimontarlo.

Non disturbare

Consiglio utile: Per mantenere prestazioni di filtrazione ottimali, si consiglia di pulire e sostituire regolarmente il filtro.

Ripresa della pulizia

Gestione dispositivi

D3 —Manutenzione della spazzola a rullo

Domande frequenti

Assistenza clienti

1. Premere il pulsante di rilascio del coperchio sinistro e sollevarlo per rimuovere la spazzola principale e il coperchio.

Impostazioni generali

Le mie scene

2. Utilizzare gli utensili appropriati per rimuovere i capelli o i fili impigliati nella spazzola principale, quindi pulire la

Aggiornamento del firmware

spazzola e il coperchio con un panno morbido.

Impostazioni del fuso orario

Numero di serie del dispositivo

D4—Manutenzione dei sensori

D—Pulizia e manutenzione

1. Pulire delicatamente la finestra LIDAR con un panno morbido e asciutto.
2. Pulire il sensore di dislivello con un panno morbido e asciutto.
3. Pulire il sensore di bordo con un panno morbido e asciutto.

Istruzioni per le parti e la manutenzione

Per mantenere I'unita principale in buone condizioni, si raccomanda di eseguire la manutenzione quotidiana facen-

do riferimento alla tabella seguente:

D5—Pulizia della ruota motrice

Ruotare la ruota motrice avanti e indietro per rimuovere i detriti, quindi pulirla con un panno morbido.

Parti

Frequenza di pulizia

Frequenza di sostituzione

Dé6—Pulizia della spazzola laterale

Piastra di lavaggio

Ogni 1-2 settimane

/

Utilizzare un cacciavite a croce per ruotare in senso antiorario e rimuovere la vite. Staccare la spazzola laterale e to-

gliere la polvere o i capelli.

D7—Pulizia della stazione base

1. Premere la maniglia centrale sul telaio della stazione base e sollevarla per rimuovere il vassoio di lavaggio.

2. Sciacquare il vassoio con acqua pulita, lasciarlo asciugare completamente all‘aria, quindi rimontarlo.

Spazzola a rullo Ogni 2 settimane 6-12 mesi
Spazzola laterale Ogni 2 settimane 3-6 mesi
Contenitore della polvere Secondo necessita /
Filtro del contenitore della . . .
Ogni 2 settimane 3-6 mesi

polvere
Mocio / 1-3 mesi
Ruota omnidirezionale .

- Ogni mese /
Sensori
Sacchetto per la polvere / Secondo necessita

Prima di eseguire operazioni di pulizia e manutenzione sul robot, spegnere il robot e scollegare la stazione base.
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D8—Sostituzione del sacchetto per la polvere

1. Capovolgerlo verso l'alto e rimuovere il coperchio del contenitore della polvere.

2. Tirarlo verso l'esterno e rimuovere il sacchetto per la polvere.

3. Utilizzare un panno morbido e asciutto per pulire la porta di raccolta della polvere.

4. Installare un nuovo sacchetto per la polvere e rimontare il coperchio del contenitore della polvere.
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Domande frequenti

Guasto

Cause

Soluzione

Il robot non si ricarica

Contatto difettoso tra il robot e i
terminali di ricarica

Posizionare il robot direttamente
davanti alla stazione base e
premere il pulsante di ricarica

Spingere manualmente il robot
all'indietro nella stazione base fino
a quando non si sente il messaggio
vocale "Ricarica avviata"

Il robot non riesce a tornare alla
base diricarica

Posizionamento non corretto della
stazione base

Per ulteriori informazioni,
consultare la sezione
"Posizionamento della stazione
base" del manuale d'uso

Robot impigliato da fili o detriti sul
pavimento

Togliere i cavi sparsi e i detriti dal
pavimento

Il robot & bloccato

Spazzola laterale o spazzola
principale inceppata, che
impedisce il movimento

Rimuovere gli oggetti bloccati
nella spazzola principale/spazzola
laterale, quindi posizionare il

robot su un pavimento in piano e
riawviarlo

Robot bloccato da ostacoli

Rimuovere gli ostacoli o impostare
zone riservate personalizzate
nell'App

Torna a caricarsi o smette di
funzionare prima di completare la
pulizia

Scarso livello della batteria

Rimandare il robot alla ricarica

Abilita la funzione "Riprendi
pulizia": il robot continuera
automaticamente la pulizia
non terminata quando sara
sufficientemente carico

Programma di pulizia disattivato
nell'App

Reimpostare il programma di
pulizia nellApp

Non riesce a pulire all'ora prevista

Il robot & in modalita "Non
disturbare"

Disattivare la modalita "Non
disturbare" o regolarne la durata

Il robot & sospeso a mezz'aria

Ruote motrici destra/sinistra
sospese

Posizionare il robot su un
pavimento in piano e riawviarlo

|l coperchio del radar del modulo di
navigazione e ostruito

Picchiettare delicatamente il
coperchio del radar per rimuovere
eventuali corpi estranei.

Rilevamento di ostacoli nel
percorso del robot

Rimuovere tempestivamente
qualsiasi ostacolo

Il robot si muove all'indietro

Paraurti anteriore bloccato

Dopo aver eliminato ostacoli
od oggetti estranei, toccare
delicatamente il paraurti

Sensori anticaduta coperti di
polvere

Pulire la polvere dalla superficie
della lente del sensore anticaduta

Risoluzione dei problemi

Guasto

~

Soluzione

Prima di iniziare, assicurarsi che
il sensore LiDAR sia libero da
ostacoli.

Il sensore LIiDAR é bloccato od ostruito. Rimuovere l'ostruzione. Se non €
possibile rimuoverla, spostare I'unita principale in una nuova posizione e
riawiare.

Pulire i sensori di dislivello e
spostarsi in una nuova posizione
per ricominciare.

L'unita principale e sospesa. Spostarsi in una nuova posizione per
ricominciare.

Anche i sensori di dislivello sporchi possono causare questo problema,
pulirli.

Controllare e rimuovere eventuali

ostruzioni dai sensori di collisione.

Il sensore di collisione & bloccato. Picchiettarlo delicatamente piu volte
per rimuovere eventuali ostruzioni.

Se non si trovano ostruzioni, spostarsi in una nuova posizione per
ricominciare.

Posizionare |'unita principale su
un pavimento in piano prima di
riawviarla.

Ruote sospese. Spostare I'unita principale in una nuova posizione per
ricominciare.

Eliminare gli ostacoli intorno
all'unita principale e riprovare.

L'unita principale potrebbe essere bloccata o intrappolata. Eliminare gli
ostacoli circostanti.

Contenitore della polvere non
installato.

Reinstallare il contenitore della polvere e il filtro, assicurandosi che siano
posizionati correttamente.

Acqua pulita insufficiente o
serbatoio dell'acqua pulita non
installato.

Rimuovere il serbatoio dell'acqua pulita, riempirlo con acqua sufficiente,
rimontarlo e assicurarsi che sia installato correttamente.

Serbatoio dell'acqua sporca pieno
o non installato.

Rimuovere il serbatoio dell'acqua sporca, svuotare I'acqua, rimontarlo e
assicurarsi che sia installato correttamente.

Sacchetto della polvere non
installato.

Rimontare il sacchetto della polvere assicurandosi che sia installato
correttamente.

Vaschetta di lavaggio del mocio
piena o non installata.

1. Rimuovere e pulire il filtro della vaschetta dai capelli e dai detriti
accumulati, quindi rimontarlo.

2. Controllare che non vi siano intasamenti nella presa d'acqua della
vaschetta.

3. Assicurarsi che il coperchio del serbatoio dell'acqua sporca sia fissato
saldamente.

4. Verificare la corretta installazione del serbatoio dell'acqua sporca.

Ricarica non riuscita Riportare
I'unita principale nella stazione di
ricarica.

L'unita principale non & in grado di rilevare la stazione base. Riportare
I'unita alla stazione per la ricarica.

Batteria scarica. Metterla in ricarica.

Potenza insufficiente per I'awvio. Riportare I'unita alla stazione per la
ricarica.

1. Per ulteriori soluzioni, vedere le Notifiche dell'App.
g 2. Per i problemi irrisolti, contattare i centri di assistenza locali.
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Parametri tecnici Assistenza in garanzia

Unita principale Stazione base Certificato di garanzia

Nome del prodotto: Robot Aspirapolvere e Mocio combinati Modello: DEM-X90JZ

Modello: DEM-X90 Ultra Dimensioni: 340x400x560 mm Grazie per aver acquistato il nostro robot aspirapolvere intelligente Deerma.
Dimensioni: 350x350x97 mm Ingresso nominale: 220 V-240 V~-50/60 Hz Per i vostri diritti e interessi legittimi, il nostro centro di assistenza clienti si impegna a fornirvi un servizio standard
Potenza nominale: 50 W Uscita nominale:20 V=1A ogni volta che ne avrete bisogno.
Tensione nominale: 14,4V — Potenza nominale; 1550 W
Tensione di carica: 20 V— Asciugatura ad aria calda + potenza di ricarica: 80 W
Corrente diricarica: 1A Peso netto: 8,1 Rg
Capacita della batteria: 5200 mAh (tipico) / batteria agli Modello
ioni di litio / 1Pcs
Connessione senza fili: Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz Periodo di garanzia Corpo principale Data
Peso netto: 3,7 Rg
Nome
Cliente
Indirizzo
Regole sulla mancata garanzia
Nome
Punto vendita Timbro
L'assistenza in garanzia di cui sopra € applicabile in caso di uso normale del prodotto. Non si applica nel caso in cui Indirizzo
il prodotto sia danneggiato a causa di un fattore umano o per qualsiasi altra ragione.

1. Il prodotto & danneggiato a causa di negligenza, funzionamento errato o disastro (ad esempio, contatto con liquidi
alimentari, acqua, frantumazione da parte di una forza esterna, graffi o danni da parti esterne). 1. Conservare correttamente il certificato di garanzia
2.1l prodotto & danneggiato a causa di smontaggio, riparazione o rimontaggio non autorizzati (ad esempio, cambio

; X . iy 2. Quando si richiede la riparazione di un prodotto, si prega di compilare il documento di richiesta di riparazione in
di colore o rimontaggio non autorizzato).

modo completo, ordinato e leggibile.

3.1l prodotto & danneggiato a causa dell'uso di un accessorio non appropriato, del trasporto errato o di qualsiasi

L 3. Quando si richiede l'assistenza post-vendita, si prega di fornire il certificato di garanzia e le informazioni di
altro incidente.

acquisto (se il prodotto € stato acquistato online, si prega di fornire il numero di conto con cui & stato acquistato il

N ; . . . . . . . . rodotto).
4. 11 prodotto e sprowvisto di certificato di garanzia (a meno che non si possa dimostrare che il prodotto rientra nel P )

periodo di garanzia) o il suo periodo di garanzia & scaduto.
5. Il contenuto del certificato di garanzia € alterato o non corrisponde a quello indicato sul prodotto.

6. Il prodotto & danneggiato per cause di forza maggiore.
Periodo di garanzia

Componente Periodo di garanzia
Corpo principale Tanno
Pacco batteria 6 mesi
Base di ricarica e cavo di alimentazione 6 mesi
Materiali di consumo: Spazzola principale, cappuccio della spazzola Norl1 copern .

S A . ) dall'assistenza in
principale, filtro, spazzola di pulizia, mocio, spazzole laterali, ecc. garanzia
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Assistenza in garanzia

Regole per l'assistenza in garanzia

1. Se il prodotto presenta un problema di qualita, non presenta danni causati dall'uomo e non € smontato, puo essere
sostituito entro 7 giorni dalla data di acquisto nel negozio presso il quale e stato acquistato.

2. Durante il periodo di garanzia, il prodotto puo essere riparato gratuitamente.
3. In una delle seguenti circostanze, la riparazione non sara gratuita.
Ma la riparazione e |'addebito degli accessori utilizzati e della manodopera saranno a pagamento:

A. Il prodotto € danneggiato a causa di qualsiasi fattore umano, come ad esempio un uso non conforme alle normali
condizioni operative o il mancato rispetto di quanto contenuto nel presente manuale durante l'uso.

B. Il prodotto & danneggiato a causa di smontaggio, riparazione o rimontaggio non autorizzati da parte del cliente,
oppure riparazione non eseguita dal nostro reparto incaricato.

C. Il prodotto & danneggiato per cause di forza maggiore (come un incendio, un terremoto o un fulmine).

D. Se il cliente non & in grado di fornire il certificato di garanzia (o un'altra prova d'acquisto) o non & possibile
verificare i suoi dati utente.

E. La data di acquisto del prodotto non pud essere verificata.
Prestare attenzione a quanto segue:

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE
come da direttiva 2012/19/UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere
la salute umana e I'ambiente, invece, & necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta
designato per il riciclo dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, autorizzato dal governo o dalle autorita
locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali conseguenze negative per 'ambiente e la
salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare

l'installatore o le autorita locali.
]
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Informacion de seguridad B

Advertencia

Antes de usar el producto descrito en este manual, lea y siga las siguientes precauciones para evitar situaciones de
peligro y garantizar el funcionamiento correcto del producto.

Entorno de uso y mantenimiento

Solo los profesionales autorizados por Deerma podran desmontar este producto. No se recomienda a los usua-
rios desmontar el producto por si mismos.

Usar tnicamente con la unidad de alimentacion DEM-X90JZ.

El enchufe se debe desconectar de la toma de pared antes de realizar la limpieza o el mantenimiento del aparato.

No doble los cables en exceso, y no coloque articulos ni objetos afilados sobre la maquina.

Este producto esta indicado solo para su uso en suelos de interior.

No lo utilice en exteriores, superficies no pavimentadas ni en entornos industriales.

» No suba a ninos, mascotas ni ningun objeto sobre la unidad principal.

No utilice este producto en entornos humedos (p. ej, barios).

Para evitar dafos en objetos valiosos o interferencias en el funcionamiento de la unidad principal, antes de usar
este producto retire los articulos fragiles y los objetos esparcidos por el suelo (como jarrones, tasas, lamparas,
bolsas de plastico, etc.), ademas de elementos que podrian enredarse en el cepillo lateral, el canal de succiony la
rueda motriz (como cables, cortinas y otros objetos enredados o miembros del cuerpo).

No coloque el producto en zonas en las que podria caerse con facilidad (como mesas, sillas).

Si el cable de alimentacion esta dafiado, debera sustituirlo el fabricante, su agente de servicio o personal con
cualificacién similar, a fin de evitar situaciones de riesgo.

Si tiene que transportar el producto o no lo va a utilizar durante mucho tiempo, apague la maquina.

Antes de cargar, compruebe detenidamente si el enchufe esta bien conectado a la toma.

Para evitar tropiezos, informe al resto de personas de la sala cuando el producto esté en funcionamiento.
Si la caja de polvo esta llena, vaciela antes de usar.

Las temperaturas de funcionamiento indicadas para este producto oscilan de O °C a 40 °C.

No use este producto en entornos con temperatura elevada.

Si tiene que desechar este producto, péngase en contacto con el personal de postventa para eliminar la bateria.
Deseche las baterias usadas a través de puntos de reciclaje seguros.

El producto descrito en este manual no es un juguete infantil. Los nifos usaran este producto bajo la supervision
de un adulto. El producto puede contener piezas pequenas y accesorios, asi que mantenga el producto y los
accesorios fuera del alcance de los nifos para evitar que los desmonten o darfien el producto, los accesorios, o
bien que ingieran piezas pequenas, con el consiguiente riesgo de asfixia y otros peligros.

Este aparato no esta previsto para su uso por personas (incluidos ninos) con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o que carezcan de experiencia o conocimientos sobre el producto, a menos que alguien se
haga cargo y responsable de su seguridad o les forme sobre el uso del aparato.
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Informacion de seguridad B

Este aparato podran usarlo nifos de a partir de 8 afnos de edad y personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas, o que carezcan de experiencia o conocimiento sobre el producto si se les supervisa o instruye
en el uso del aparato de forma segura y sepan entender las situaciones de riesgo que podrian presentarse. Los
ninos no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no se dejaran a cargo
de niflos que no estén supervisados de un adulto. Los nifos deberan vigilarse para asegurarse de que no juegan
con el aparato.

Seguridad de la bateria

Cuando la bateria no se esté cargando o no se vaya a usar durante mucho tiempo, desenchufe el cargador de la
toma de corriente y desconéctelo del producto.

No use cargadores que estén danados o en los que pudieran apreciarse indicios de danos, ni que hayan estado
expuestos a la humedad o la lluvia para evitar descargas eléctricas o incendios.

ADVERTENCIA: Para recargar la bateria, utilice inicamente la unidad de alimentacién desmontable proporcionada
con este aparato.

Este aparato contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por personal cualificado.

No recargue baterias no recargables.

Seguridad laser

El sensor de distancia laser de este producto cumple las Normas para Productos Laser Clase 1 en IEC 60825-1:2014/
y no generar radiacion laser peligrosa.

A—Descripcion general del producto

A—Presentacion de las piezas

Al—Vista delantera del robot (tapa cerrada)

Al-I—Paragolpes delantero (con camara y sensor
LiDAR integrados)

Al-2—Botoén de recarga

Al-3—Botén de encendido

Al-4—Tapa del radar

Al-5—Sensor de borde

Al-6—Terminales de carga

A3—Vista delantera del robot (tapa abierta)

A3-1—Tapa superior
A3-2—Caja de polvo
A3-3—Filtro

A5—Vista trasera de la estacion base

A5-1—Ranura de almacenamiento del cable de
alimentacion

A7—Cepillo lateral

A8—Placa extensién de rampa de base
A9—Bolsa de polvo

AlO—Mopa

Sugerencias:

A2—Vista trasera del robot

A2-1—Cepillo lateral

A2-2—Rueda omnidireccional

A2-3—Sensor de pendiente

A2-4—Soporte de mopa

A2-5/A2-6—Cepillo principal antienredos con tapa

A4—Vista delantera de la estacion base

A4-1—Luz indicadora

A4-2—Puerto de acoplamiento del robot
A4-3—Depdsito de recogida de polvo
A4-4—Tabla de lavar (extraible)

A6—Vista superior de la estacion base

A6-1—Deposito de agua sucia
A6-2—Depdsito de agua limpia

All—Soporte de mopa
Al2—Accesorio de limpieza
Al3—Manual de usuario
Al4—Guia de inicio rapido

Las ilustraciones de productos, accesorios, interfaces de usuario, etc. del manual de instrucciones son diagramas
esquematicos que se ofrecen solo a modo de referencia.

Debido a las actualizaciones y mejoras del producto, podrian existir diferencias entre el producto real y el diagrama
esquematico. Fijese en el producto real.
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B—Instalacion a

Bl—Colocacién de la estacion base

1. Coloque la estacion base apoyada en la pared sobre un suelo rigido. Compruebe que hay un espacio libre de mas
de 8 cm a ambos lados y de mas de 1,5 m en la parte delantera. (Tenga en cuenta que un area de 50 cm alrededor
de la estacion base no debe solaparse con la trayectoria que sigue la unidad principal para salir de la estacion base
y dirigirse al resto de habitaciones o zonas. Por ejemplo, si el area restringida incluye la entrada, podria impedir que
la unidad principal salga de la habitacion donde se ubica la estacion base).

2. Enchufe el cable de alimentacién en la toma. Enrolle el cable sobrante y guardelo en la ranura para el cable que
encontrara detras de la estacion base; asi evitara interferencias con el funcionamiento del robot.

Nota:

1. Evite la luz solar directa.

2. No coloque pegatinas ni otros objetos que bloqueen la zona de emision de senales de la estacion base.
3. No coloque la estacion base sobre superficies blandas, como alfombras.

4. Mantenga la zona de carga seca.

5. No coloque la estacion cerca de fuentes de calor como radiadores.

B2—Preparacién del agua limpia/sucia

B2-1—Para anadir agua limpia, saque el deposito de agua limpia del lateral derecho, quite la tapa superior, anada
agua limpia y vuelva a colocarlo en la estacion base.

Nota:

No anada detergente en polvo ni liquido, desinfectante, gel limpiador de manos, liquidos grasientos desconocidos
ni sustancias acidas o alcalinas al depdsito de agua para evitar danos de origen desconocido.

B2-2—Para vaciar el agua sucia, saque el deposito de agua sucia del lateral izquierdo, abra el enganche de la tapa
del deposito y vierta el agua sucia.

B3-1—Retire la tira protectora

Antes de usar, asegurese de retirar la tira protectora del robot.

B3-2—Instalacion del conjunto de mopa

1. Instale la mopa en el soporte de recambio de mopa segun se ilustra.
2. Instale el soporte de recambio de mopa con la mopa acoplada en la unidad principal.

Recordatorio: Al usar por primera vez, la mopa ya esta instalada en el soporte de recambio de mopa.

C—Funcionamiento inteligente B

Encendido y carga

Conecte la fuente de alimentacion de la estacion base y mantenga pulsado el ,Botén de encendido” del robot
durante tres segundos para encenderlo. Cuando la luz indicadora de encendido permanezca fija, coloque el robot
apoyado en la estacion base para la carga como se muestra en la ilustracion. Para facilitar el uso diario, mantenga el
robot cargado.

1. Al colocarlo manualmente, el terminal de carga debe quedar orientado hacia dentro.
2. Antes de la primera limpieza, asegUrese de que la bateria del robot esta cargada al 100 %.

Recordatorio: Al usarlo por primera vez, coloque manualmente el robot en la estacion base y el robot se encendera
automaticamente.

Cl—Preparacién del entorno

Antes de empezar la limpieza, quite los cables, los objetos duros y afilados (como clavos, cristal) y otros elementos
esparcidos por el suelo, y retire los objetos que pueden volcar facilmente, que son fragiles, valiosos y los que pue-
dan suponer un peligro. Evite que el robot le impida el paso, le golpee o roce, porque podria ocasionarle lesiones
personales o dafos materiales.

Procure no usar en entornos con escaleras (si es irremediable, instale una barandilla).
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C2—Configuracion de red

C2-1—Descargue e instale la aplicacion Xiaomi Home escaneando el codigo QR del cuerpo del dispositivo.

C2-2—Vinculacion de la aplicacion Xiaomi Home
Abra la aplicacion Xiaomi Home, toque el icono ,+" en la esquina superior derecha y elija el método , Escanear”.
Vuelva a escanear el codigo QR del cuerpo del dispositivo (como en el Paso 1) para completar la vinculacion.

Nota: Para que el proceso se realice correctamente, active los permisos para Bluetooth, Wi-Fi y la ubicacién segun
las indicaciones de la aplicacion.

C2-3—El dispositivo accede al modo de configuracién de red
Tras encender el dispositivo, mantenga pulsado ,, () + (D “ durante 3 segundos.
Tras oir la indicacion de voz ,,Configuracién de red iniciada”, el dispositivo accedera al modo de configuracion de red.

C2-4—Configuracién de red del dispositivo
Introduzca la contrasefa y nombre de su Wi-Fi doméstica. Siga las instrucciones en pantalla de su teléfono para
completar la configuracion.

Nota:

Conéctese manualmente a una red Wi-Fi cuyo nombre empieza por “deerma-vacuum” (por lo general, los
dispositivos Android se conectan de forma automatica).

Sino se muestra la red, actualice la lista varias veces.

Tras la conexion, su teléfono podria perder el acceso a Internet. Si se le indica cambiar a Wi-Fi, seleccione no
cambiar.

Cuando la aplicacion le pida unirse a la red, seleccione ,,Permitir” o ,,Aceptar”.

Con el teléfono ya conectado a su Wi-Fi doméstica, contintie con el proceso de configuracién de red.

Solo son compatibles con las redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

Configuracion de red finalizada

Cuando la configuracion es correcta, podra editar el nombre del producto y la informacion de ubicacién del disposi-
tivo.

C—Funcionamiento inteligente B

Funcionamiento del robot

Puesta en marcha: Cuando el robot esté encendido, pulse brevemente ,, () " en el robot para empezar la limpieza.

Trabajo en pausa: Durante el funcionamiento del robot, pulse brevemente cualquier botén de la unidad principal
para dejar en pausa el trabajo.

Reanudacién del trabajo: Cuando el robot se deje en pausa, pulse brevemente ,, () “ en el robot para reanudar el tra-
bajo.

Apagado: Cuando el robot esté encendido, mantenga pulsado ,, () “ en el robot durante 3 segundos para apagarlo.

Volver para cargar: Cuando el robot esté encendido, pulse brevemente ,, (> “ en el robot y el robot volvera a la esta-
cion base desde su posicion actual para cargarse.

Funcion de bloqueo infantil (bloqueo con botén): El usuario puede mantener pulsado el ,Icono de boton” en la uni-
dad principal del robot durante 3 segundos o activar la funcién de bloqueo infantil desde la aplicacion. Cuando se
active, el mensaje de voz ,Bloque infantil activado” lo confirmara. Una vez activado el bloqueo infantil, los botones
de la base y el robot dejaran de funcionar, y el control solo sera posible a través de la aplicacién, para evitar que
los nifos o las mascotas los accionen de forma involuntaria. Para desactivarlo, mantenga pulsado ,, {3 “ durante 3
segundos o use la aplicacion para apagar desde la funcion ,Mas”. Cuando se desactive, el mensaje de voz ,Bloque
infantil desactivado” lo confirmara.

Restablecimiento de los ajustes de fabrica: Si los botones no responden o el robot no puede apagarse, pruebe a res-
tablecer los ajustes de fabrica.

Mantenga pulsado el boton de encendido y el botén de retorno a carga a la vez durante 7 segundos para restable-
ces los ajustes de fabrica.

Instrucciones de uso para los botones del robot

Botén Operaciones Funciones
| Pulsacion larga durante 3 segundos Encendido/apagado
O
Pulsacion breve una vez Iniciar limpieza
Cuando el robot esté en espera fuera de la -
. Iniciar recarga
estacion base, pulse brevemente una vez
Cuando el robot esté dentro de la estacion base, | | . . )
Iniciar recogida de polvo
pulse brevemente una vez
Cuando el robot esté dentro de la estacion base, o
o Iniciar limpieza de mopa
3) pulse brevemente dos veces
Cuando el robot esté en espera fuera de la e .
) Iniciar limpieza localizada

estacion base, pulse brevemente dos veces
Pulsacion larga durante 3 segundos Activar/desactivar bloqueo infantil
Pulsacion larga durante 15 segundos Forzar apagado del hardware
Pulsacion larga durante 3 segundos Acceder al modo de configuracion de red

| . .

(ORg*) .. Restablecimiento de los ajustes de
Pulsacion larga durante 7 segundos fabrica
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Explicacion de los efectos de luces

Luzindicadora | Efectos Explicacion

Apagado Apagado/Suspension/No molestar

Luz verde aumenta su intensidad poco a poco | Encendido

Luz verde permanece encendida Estado normal

ORs™) Luz verde parpadea lentamente (parpadea un

Reubicacion/carga/secado
poco)

Luz roja permanece encendida Poca bateria

Luz roja parpadea Error

. . Accediendo al modo de configuracion
Luz roja parpadea rapidamente

dered
Luz de
configuracion Luz roja parpadea lentamente Conectandose a la red
de red

No configurado para la red/error al

Apagado conectarse a la red

Luz roja permanece encendida Conexioén correcta a la red

Luz indicadora Apagado Apagado/Suspension/No molestar

de la estacion
base

Luz verde aumenta su intensidad poco a poco | Encendido

Luz verde permanece encendida Estado normal

Luz roja parpadea Error

Uso de la estacién base

Limpieza de la mopa:

Para garantizar el efecto de fregado, cuando el robot esta pasando la mopa, por defecto, regresa a la estacion base
para limpiar la mopa cada 10 minutos. También puede programar la frecuencia de limpieza de la mopa manualmen-
te desde la aplicacion segun lo considere necesario.

Cuando el robot finalice la tarea de limpieza con la mopa y regrese a la estacion base, limpiara la mopa automatica-
mente (esta limpieza tarda un poco mas).

Secado:

Cuando el robot finaliza la tarea de limpieza con la mopa, regresa a la estacion base y termina de limpiar la mopa,
procede a secar la mopa automaticamente (por defecto, se usa aire caliente, y puede realizar ajustes en la aplica-
cion si necesita cambiarlo).

En la aplicacion, los usuarios pueden activar/desactivar manualmente la funcion de secado de la mopa.

Recogida de polvo:
Durante o después de la tarea de limpieza, el robot regresa a la estacion base para realizar la tarea de recogida au-
tomatica de polvo.

En la aplicacion, los usuarios pueden ejecutar manualmente la tarea de recogida de polvo; en los ajustes de la esta-
cion base también puede ajustar la frecuencia con que se realizara esta tarea. Asegurese de que la bolsa de polvo
de la estacion base esta bien instalada y que no se llena por completo.

C—Funcionamiento inteligente B

Nota:
1. No tire con fuerza para sacar el robot de la base durante el proceso de limpieza de la mopa.
2. No cambie la posicion de la estacion base una vez que el robot empiece la limpieza.

Recordatorio: Para garantizar el efecto de limpieza del robot, se recomienda dejar que el robot empiece desde la es-
tacion base cuando se use por primera vez.

Funcionamiento de la aplicacion

Recordatorio: El producto y el software se actualizan continuamente. Otras versiones podrian ser distintas a la ver-
sion actual. Las caracteristicas reales dependeran de la interfaz de la ultima version.

Lista de funciones de la aplicacion

Limpieza de toda la casa

Funciones basicas Limpieza seleccionada de la sala

+

Edicién del mapa Limpieza de una zona

Volver para cargar

Frecuencia de limpieza

Preferencias de limpieza
Potencia de aspiracion

+
Modo de fregado Volumen de agua

Barrido solo

Fregado solo

Modo de limpieza
Barrido y fregado simultaneos

Barrido primero, fregado después

Ajustes de la estacion base

Ajustes de limpieza de alfombras

Fregado de bordes

Cepillo de rodillo cortador de pelo

Ajustes de funcién
Mapeo rapido

Ajustes de voz

Ajustes de funcién Al

Bloqueo infantil
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C—Funcionamiento inteligente

Gestion de la limpieza

Limpieza programada

Registros de trabajos

Lista de mapas

Estadisticas de consumibles

No molestar

Reanudar limpieza

Ajustes generales

Gestion del dispositivo

Preguntas frecuentes

Atencion al cliente

Mis escenas

Actualizacion de firmware

Ajustes de zona horaria

N.° serie del dispositivo

D—Limpieza y mantenimiento

Piezas e instrucciones de mantenimiento

Para mantener la unidad principal en buen estado, es recomendable realizar el mantenimiento diario conforme a las
indicaciones de la siguiente tabla:

Piezas

Frecuencia de limpieza

Frecuencia de sustitucion

Tabla de lavar

Cada 1-2 semanas

/

Cepillo de rodillo Cada 2 semanas 6-12 meses
Cepillo lateral Cada 2 semanas 3-6 meses
Caja de polvo Segun se necesite /
Filtro de caja de polvo Cada 2 semanas 3-6 meses
Mopa / 1-3 meses
Rueda omnidireccional
Cada mes /
Sensores
Bolsa de polvo / Segun se necesite

Antes de realizar tareas de limpieza y mantenimiento en el robot, apague el robot y desenchufe la estacion base.

D—Limpieza y mantenimiento B

D1/D2—Caja de polvo y mantenimiento del filtro

Di1—Abra la tapa superior del robot, presione en el botén de apertura de la caja de polvo para sacar la caja de polvo.
Suelte el filtro de la caja de polvo de sus presillas y vacie los residuos.

D2—El filtro de la caja de polvo se puede lavar. Deje que se seque al aire completamente antes de volver a instalarlo.

Recordatorio: Para mantener un rendimiento de filtrado éptimo, se recomienda limpiar y sustituir periédicamente el
filtro.

D3 —Manutenzione della spazzola a rullo

1. Presione el botéon de apertura de la tapa izquierda y levante para sacar el cepillo principal y la tapa.

2. Use herramientas apropiadas para retirar los restos de pelo o hilos enredados en el cepillo principal, limpie el ce-
pillo y tape con un pano suave.

D4—Manutenzione dei sensori

1. Limpie con cuidado la mirilla del sensor LIDAR con un pano suave y seco.
2. Limpie el sensor de pendiente con un pafno suave y seco.
3. Limpie el sensor de borde con un pano suave y seco.

D5—Limpieza de la rueda motriz

Gire la rueda motriz hacia delante y hacia atras para eliminar los residuos y, a continuacién, limpie con un pano suave.

Dé6—Limpieza del cepillo lateral

Use un destornillador de estrella para desenroscar hacia la izquierda y retirar el tornillo. Suelte el cepillo lateral y eli-
mine los restos de polvo o pelo.

D7—Limpieza de la estacién base

1. Presione el asa central del chasis de la estacion base y levante para retirar la bandeja de lavado.
2. Enjuague la bandeja con agua limpia, deje secar al aire y vuelva a instalarla.

D8—Sustitucion de la bolsa de polvo

1. Coloque hacia arriba y retire la tapa del depésito de polvo.

2. Tire hacia fuera para sacar la bolsa de polvo.

3. Con un pano seco, limpie el puerto de recogida de polvo.

4. Instale una bolsa de polvo nueva y coloque la tapa del deposito de polvo.
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Preguntas frecuentes

Error

Causas

Solucion

El robot no carga

Mal contacto entre el robot y los
terminales de carga

Coloque el robot justo delante de
la estacion base y pulse el botén
de recarga.

Empuje manualmente el robot
hacia atras, dentro de la estacion
base, hasta que oiga el mensaje de
voz "Carga iniciada"

El robot no puede volver al puerto
de acoplamiento de carga

Colocacién incorrecta de la
estacion base

Para obtener informaciéon mas
detallada, consulte la seccion
"Colocacion de la estacion base"”
en el manual de usuario.

El robot esta atascado

Robot enredado con cables o
restos del suelo

Quite los restos y cables que estén
esparcidos por el suelo

Cepillo lateral o cepillo principal
atascados, lo que impide el
movimiento

Retire los objetos que han
quedado atascados en el cepillo
principal/cepillo lateral, coloque el
robot sobre el suelo y reinicielo.

Paso del robot obstruido con
obstaculos

Retire los obstaculos o configure
zonas restringidas personalizadas
en la aplicacion.

Regresa al punto de carga o se
para antes de completar la limpieza

Nivel de bateria bajo

Envie de vuelta el robot para
recargarse.

Active "Reanudar limpieza"; el
robot continuara automaticamente
la tarea de limpieza sin finalizar
cuando tenga la suficiente carga.

No limpia a la hora programada

Programacion de la limpieza
desactivada en la aplicaciéon

Reinicie el programa de limpieza
en la aplicacion.

El robot esta en modo "No
molestar"”

Desactive el modo "No molestar" o
ajuste su duracion.

El robot se queda colgando

Ruedas motrices izquierdas/
derechas suspendidas

Coloque el robot sobre el suelo y
reinicielo.

El robot se mueve hacia atras

Cubierta LIDAR del médulo de
navegacion taponada

Golpee ligeramente la cubierta
LiDAR para retirar cualquier objeto
extrano.

Obstaculos detectados en la
trayectoria del robot

Retire de inmediato cualquier
obstaculo.

Paragolpes delantero atascado

Tras retirar los obstaculos u objetos
extranos, golpee ligeramente el
paragolpes.

Sensores anticaidas cubiertos de
polvo

Limpie el polvo de la superficie de
la lente del sensor anticaidas.

Solucion de problemas

Error

Solucién

Antes de empezar, confirme que
no hay nada que interfiera con el
sensor LIDAR.

El sensor LIDAR esta bloqueado u obstruido. Retire la obstruccion. Si no
se puede retirar, cambie la unidad principal a otro lugar y reinicie.

Limpie los sensores de pendiente
y cambie a otro lugar para reiniciar.

La unidad principal esta suspendida. Cambie a otro lugar para reiniciar.
Los sensores de pendiente sucios también pueden causar este problema;
limpielos.

Compruebe y elimine cualquier
obstruccion de los sensores de
colision.

"El sensor de colision esta atascado. Golpee ligeramente varias veces
para que salga el elemento atascado.
Si no se encuentran obstrucciones, cambie a otro lugar para reiniciar".

Coloque la unidad principal sobre
el suelo antes de empezar.

Las ruedas estan suspendidas. Cambie la unidad principal a otro lugary
reiniciela.

Quite los obstaculos que rodean
la unidad principal y vuelva a
intentarlo.

La unidad principal podra estar atascada o atrapada. Quite los obstaculos
del entorno.

La caja de polvo no esta instalada.

Vuelva a instalar el recipiente de polvo y el filtro, y asegurese de que
quedan bien encajados.

Agua limpia insuficiente o deposito
de agua limpia no instalado.

Retire el depésito de agua limpia, llene con agua suficiente, vuelva a
instalarlo y compruebe que queda bien instalado.

Deposito de agua sucia lleno o no
instalado.

Retire el deposito de agua residual, vacie el agua residual, vuelva a instalar
el depdsito y compruebe que queda bien instalado.

La bolsa de polvo no esta
instalada.

Vuelva a instalar la bolsa de polvo y compruebe que queda bien instalada.

Bandeja de lavado de la mopa
llena o no instalada.

1. Retire y limpie el filtro de la bandeja de pelos/restos acumulados y, a
continuacion, vuelva a instalar.

2. Compruebe si hay obstrucciones en la entrada de agua de la bandeja.

3. Confirme que la tapa del deposito de agua sucia esta bien sujeta.

4. Confirme la instalacion correcta del depoésito de agua sucia.

Error de recarga. Haga regresar la
unidad principal a la estacién base.

La unidad principal no puede detectar la estacion base. Hagala regresar a
la estacion para recargarse.

Poca bateria. Recargue.

Potencia insuficiente para el arranque. Hagala regresar a la estacion para
recargarse.

1. Consulte en las notificaciones de la aplicacion otras soluciones posibles.
2. Si hay problemas para los que no encuentra una solucion, dirijase a los centros de servicio locales.
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Parametros técnicos a

Unidad principal Estacion base

Nombre del producto: Robot aspirador y friegasuelo Modelo: DEM-X90JZ

Combo Dimensiones: 340x400x560 mm

Modelo: DEM-X90 Ultra Entrada asignada: 220 V-240 V-~-50/60 Hz
Dimensiones: 350x350x97 mm Salida asignada: 20 V=1A

Potencia asignada: 50 W Potencia asignada: 1550 W

Tension asignada: 14,4 V — Secado con aire caliente + potencia de carga: 80 W
Tension de carga: 20 V= Peso neto: 8,1 kg

Corriente de carga: 1 A

Capacidad de la bateria: 5200 mAh (tipico) / bateria

de iones de litio / 1 piezas

Conexion inalambrica: Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Peso neto: 3,7 Rg

Servicio de garantia

Limitaciones de cobertura de la garantia

El servicio de garantia anterior es aplicable en condiciones de uso normal del producto. No se aplica a condiciones
en las que el producto resulte dafiado debido a un factor humano o a uno de los siguientes motivos.

1. El producto se dana debido a negligencia, mal uso o desastre (por ejemplo, contacto con alimentos liquidos, agua,
rotura por una fuerza externa o araflazos o dafios por componentes externos);

2. El producto se dana debido a un reacondicionamiento, una reparacion o un desmontaje no autorizados (como un
reacondicionamiento o cambio de color no autorizados);

3. El producto se dana debido al uso de un accesorio no apropiado, una operacion de transporte inadecuada o cual-
quier otro accidente;

4. El producto no tiene tarjeta de garantia (@ menos que se pueda probar que el producto esta dentro del periodo de
garantia) o su periodo de garantia ya ha vencido;

5. El contenido de la tarjeta de garantia estd modificado o no es el mismo que el que incluia cuando se compro el
producto;

6. El producto tiene danos debido a situaciones de fuerza mayor.
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Tarjeta de garantia

Gracias por adquirir nuestro robot aspirador inteligente Deerma.
Conforme a sus intereses y derechos legitimos, nuestro centro de atencion al cliente, por el presente, se
compromete a prestarle un servicio estandar siempre que lo necesite.

Modelo

Periodo de garantia Cuerpo principal Fecha
Nombre

Consumidor
Direccion
Nombre

Tienda Sello
Direccién

1. Mantenga la tarjeta de garantia en buen estado;

2. Al solicitar la reparacion del producto, complete el documento de solicitud de reparacion integramente y con letra
legible;

3. Al solicitar el servicio posventa, presente la tarjeta de garantia y la informacion de compra (si el producto se
compro en Internet, indique el nimero de cuenta desde la que compro el producto);

Periodo de garantia
Componente Periodo de garantia
Cuerpo principal lano
Bateria 6 meses
Base de carga y cable de alimentacion 6 meses
Consumibles: cepillo principal, tapa del cepillo principal, filtro, No cubierto por el
cepillo de limpieza, mopa, cepillos laterales, etc. servicio de garantia.
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Servicio de garantia s ]

Reglas para el servicio de garantia

1. Si el problema presenta algun problema de calidad, no tiene danos de fabricacion y no se ha desmontado, se
podra sustituir en el plazo de 7 dias a partir de su fecha de compra en la tienda en la que se adquirio.

2. En su periodo de garantia, el producto puede repararse de forma gratuita.
3. En algunas de las siguientes circunstancias, no proporcionamos reparacion gratuita.
En su defecto, se debera pagar por la reparacion y se cobraran los accesorios usados y la mano de obra:

A. El producto esta danado debido a un factor humano, como uso no sujeto a las condiciones de funcionamiento
normales o incumplimiento de las instrucciones de uso de este manual.

B. El producto esta danado debido a un reacondicionamiento, una reparacion o un desmontaje no autorizados por
parte del consumidor, o una reparacion realizada fuera de nuestro departamento de reparacion.

C. El producto tiene danos debido a situaciones de fuerza mayor (como un incendio, terremoto o rayo).

D. Si el consumidor no puede presentar la tarjeta de garantia (u otro comprobante de compra) o si su informacién de
usuario no se puede verificar.

E. La fecha de compra del producto no se puede verificar.
Preste atencion a lo siguiente:

Los productos con este simbolo son equipos considerados como residuos de aparatos eléctricos y electronicos
(RAEE conforme a la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. Al
contrario, debera proteger la salud de las personas y el medioambiente depositando el equipo en un punto de
recogida especifico para el reciclaje de residuos de aparatos eléctricos y electronicos, designado por el gobierno o
las autoridades locales. La eliminacion y el reciclaje correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas
para el medioambiente y la salud de las personas. Consulte al instalador o a las autoridades locales dénde
encontrar los puntos de recogida y también las condiciones aplicables a estos centros.

cer K

[HCTpyKUii 3 TexHikn 6e3nekn

Monepep keHHsA
Mepep BUkopuctaHHsM Brpoby, onncaHoro B LiboMy nocibHuky, 6yab nacka, npountaiTe i [OTPUMYITECH

HaBeAEeHWX HIKYe 3anobixkHUX 3ax0miB, o6 YHUKHYTU Hebe3neuHnx cuTyaLyiit i 3abesneunT NpaBuibHy poboTy
BUPODY.

CepepoByLLe BUKOPUCTaHHS Ta TeXHIUYHE 06C/yroByBaHHs

Tinbkv paxiBLyj, ynosHoaxeHi Deerma, MoxyTb po3bupatu Lieit Bupi6. KopuctyBauam KaTeropuyHo 3abopoHsi-
€TbCS CaMOCTilHe Po3bMpaHHs.

He BU1KOPUCTOBYITE CTOPOHHI aKyMynATOPW, LWHYPM XUBNEHHs abo cTaHLii. CyMicHUiA nuLe 3 AoK-CTaHLjieo
DEM-X90JZ.

Mepep, ounieHHsAM abo TexHiUHUM 0bcnyroByBaHHAM poboTa abo AOK-CTaHLji BUMKHITL XXUBNEHHS Ta
Bif,€AHaTE NPUCTPIN Big, Mepexi.

He 3ruHaiiTe ApoT HagMipHO Ta He KNagiTb Ha NPUCTPIV NpeaMeTH UM rocTpi NpeaMeTy.

Llei Bupi6 npusHaueHni nuLle Aas MUTTA MigIory B MPUMILLEHHI.

He BukopucToBYyITe Ha BynuL, Ha iHLLIMX NOBEPXHAX ab0 B KOMEPLIAHNX/MPOMUCIOBMX MPUMILLEHHSIX.

He cTaBTe fjiTelt, AoMalLHiX TBapUH abo Byab-aki NpeaMeTy Ha poboTa, SK HepyXOMOro, TaK i B pyci.

He BuKopuCcTOBYiiTE BUPIO Y NMPUMILLEHHSIX 3 MiGBULLEHOIO BOSONICTIO (HAanpUKag, y BaHHWX KiMHaTax).

IHCTpYKLi 3 TexHikn 6esneku

lMepen, BUKOPUCTaHHSM NpubepiTb KpUXKi NpeaMeTy, nepelukoam (Hanpyknag, Basu, CKISHKW, TaMnu, nnactu-
KOBI MakeTw) i MpeaMeTH, siki MOXYTb 3arlyTaTu GiuHy LiTKY, NoBiTpo3abipHK abo koneca (Hampuknag, 4poTH,
wTopwu), o6 3anobirT MOLKOMKEHHIO abo nepeLuxkogam y pobori.

He BUKOpUCTOBYWTE MPUCTPIN Ha HE3aXWLLIEHWX MiABULLEHWX MicLsx (Hanpuknag, Ha GaraTopiBHeBUX Mignorax,
BiLKPUTUX BankoHax abo CTIMbHULAX).

Akiwo akymynstop notpebye 3aMiHu, Wob YHUKHYTU Hebesnekw, 1oro NoBUHEH 3aMiHIoBaTV BUKITIOUHO
BUPOBHWMK, YNIOBHOBaXEHWI cepBicHUI nepcoHan abo kaanidikoBaHi daxiBLy.

SKkwwo BMpib He Byne BUKOPUCTOBYBATUCS NPOTSFOM TPMBASIOrO Yacy, MOBHICTIO 3apAAITb MOro, BUMKHITH i
36epiraiiTe B cyxoMy npoxonogHoMmy MicLy. LLlo6 3ano6irt NoLIKOAKEHHIO akyMynsTopa, peKoMeHLy€eTbCs
nepesapsakaTit Moro LoHaMMEHLLIE KOXHI 3 MicsLj.

lMepep 3apsmKaHHSM NepeKoHaTecs, WO BUIKa XWBEHHS MOBHICTIO BCTaBMEHa B PO3ETKY.

LLlo6 3ano6irti crnoTuKaHH!o, MOBIAOMTE iHLLMX SHOAEN Y NPUMILLEHHI, KONKW BUPIO NpaLioe.

SAKLo NKNo3BipHMK MOBHWUI, OUUCTITb MOro Nepes, BUKOPUCTAHHAM.

[ianasoH pobouux TemMnepartyp As Lboro npuctpoto - Big 0°C go 40°C.

He BuKopucTOBY#TE Liei BUPIO Y CepefioBuLLax 3 BUCOKOIO TEMMEPaTypoio.

He BuKuaaiiTe BUKOPUCTaHI aKyMyNISTOPU HEHANEXHUM YMHOM. YTURI3yiiTe iX Ha cepTudIkoBaHUX
nignpueMCcTBax.
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IHbopMaLis npo 6e3neKy BUKOPUCTAHHS

* He posBonsiiTe fitsM noBoauTucs 3 poboTOM 5K 3 irpalukoto. HarnsnaiiTe 3a AitbMu Ta LOMaLUHIMK TBapUHaMK,
106 BOHM He MiAxoaunu Jo NpucTpoto Mig yac poboTu. Liel Bupi6 Moxe MicTUTH ApibHi AeTani Ta akcecyapu.
36epiraiite BUpib Ta akcecyapu B HE[OCTYNHOMY AJ151 AiTel MicLy, o6 3anobirTv BUnafKkoBoMy po3bupaHHIo,
MOLLKOIKEHHIO abO MPOKOBTYBAHHIO, LLIO MOXE MPU3BECTU A0 yAyLUeHHs abo iHWKX Hebearnek.

Llei BMpi6 He NoBUHEH BUKOPUCTOBYBaTUCS ocobamu (BKtouatoum fiten) 3 GisvuHUMM, CEHCOPHUMM abo
PO3yMOBMMM BalaMW, a TaKOX TMMW, KOMY Bpakye focBify abo 3HaHb, SKLLO BOHM He NepebyBatoTb Mig,
HarnsaoM BiANoBifanbHoi ocobu, sika 3abesnevye 6esneyHy ekcryaTaLio.

Llei npunag MOXyTb BUKOPUCTOBYBATM ATV BiKOM Bif, 8 POKIB i CTapLue, a TaKoXK 0cobur 3 0BMexeHUMM
DI3UUHUMM, CEHCOPHMMM aBO PO3YMOBKMM 3LiGHOCTAMM abO 3 HEAOCTATHIM JOCBIAOM i 3HAHHSMM, AKLLO BOHU
nepebyBatoTb nif, HarnsaLoM abo NPOIHCTPYKTOBaHI LLOAO 6e3rneuHOro BUKOPUCTaHHA Npuiagdy i posyMitoTb
MOB'A3aHi 3 LM puanKu. LiTn He MOBUHHI rpaTvcs 3 npunafoM. OumLLeHHs Ta obcnyroByBaHHs npunagy He
MOBUHHI BUKOHYBATUCSA AiTbMU 6€3 Harnsay JOpOCX.

AKYMynsaTop i 3apsmKaHHs

SKiwo BUpi6 He Byme 3apsmKaTHCS MPOTSArOM TPMBAJONO Yacy, PEKOMEHAYETLCS HEraHo Bif€AHATU LUHYP
YKUBIEHHS Bifl, PO3ETKM.

He BUKOPUMCTOBYIATE, SIKLLO OCHOBHMIA BIOK/CTAHLLS MOLIKOKEH, HaMOKM abo noTpanuiu nig oy, (pravk
YPKEHHS €NEKTPUUYHUM CTPYMOM/MOXKENXI).

MOMEPEKEHHS: [ns 3apspaHHs akyMynsTopa BUKOPUCTOBYMTE NULLE 3HIMHUIM BIOK XKUBNEHHS, WO iae B
KOMIMMNEKTi 3 LM NPUCTPOEM.

Llel npucTpiit MicTUTb 6aTapeiiku, siki MOy Tb 3aMiHiOBaTK NuLLe KBanidikoBaHi ¢axiBLj. He nepesapsmxkaiite
HeaKyMynsaTopHi baTapeiku.

Besneka nasepa

BifcTaHb 1lasepHoro gaTtumka uboro Bupoby Bianosifae ctaH4apTaM 4sis asepHuxX BUpoOGIB Kknacy 1,

3a3HaueHum y IEC 60825-1:2014, i He reHepye Hebe3neyHoro s1asepHOro BUNPOMIHFOBAHHSI.
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A—Ornsg npooyKTy

A—Ornag eneMeHTiB

A1—Bug pobora crniepegy (KpuLuka 3aKpuTa)

A1-1 — MNepegpHiit 6amnep (3 BGysoBaHMM LIDAR Ta
Kameporo)

A1-2 — KHonka nigzapsgku

A1-3 — KHomka XXVBNneHHs

A1-4 — Kpuwuika pagapa

A1-5 — [laTunk kpato

A1-6 — 3apsaHi KOHTaKTU

A3 — Bug pobora criepegy (kpuiuka BigkpuTa)
A3-1 — BepxHs kpuiLUKa

A3-2 — MnnosbipHuk
A3-3 — PinbTp

A5 — Bup, fok-cTaHLji 33aay

A5-1 — BigaineHHs 45 WHypa XXUBMNEHHS

A7 — Biuna witka

A8 — lMopoBxyBasnbHa NacTUHa pamnu Ans AoK-cTaHLil

A9 — Miwok gns nuny
A10 — LLIBabpa

Mopagu:

A2 — Bup, poboTa 3Hu3y

A2-1 — BiyHa wiTka

A2-2 — BcecnpsiMoBaHe Koneco

A2-3 — [atumk obpusy

A2-4 — Tpumau Wweabpu

A2-5/A2-6 OcHOBHa LLiTKa MPOTK CNYTyBaHHS 3
KPULLKOIO

A4 — Bup, nok-cTaHuii cnepegy

A4-1 — CeiTnoBu# iHgukaTop

A4-2 — Pesepgyap ans 36opy nuy
A4-3 — [lok-nopt pobota

A4-4 — MuitHa naHenb (3HIMHa)

Ab — Bup, fok-cTaHLji 3Bepxy

A6-1 — Bak gns umctoi Boau
A6-2 — Bak gns BignpaLboBaHoi Boau

A11 — TpuMauy weabpu

A12 — [HCTPYMEHT JJ151 OUMLLIEHHS
A13 — lMocibHKMK KopUcTyBaya

A14 — nocibHuK 3i LIBMAKOrO CTapTy

IntocTpaLii nponyKTiB, akcecyapiB, KOPUCTYBaLbKUX iHTEPENCIB TOLLO B iIHCTPYKLIT 3 ekcriyaTaLyi - Lie cxeMaTuuHi

306PaKEHHS! SIVILLE [/ O3HANOMIEHHS!.

Y 38's13Ky 3 OHOB/IEHHSIM Ta MOAEPHI3ALIEID NPOLYKTY MOXKYTb ByTU HE3HAUHI BiAMIHHOCTI MiXK peanbHUM NpoayK-
TOM Ta 306pakeHHsIM. Byb flacka, 3BepPHiTbCs [0 PpaKTUUHOTO MPOAYKTY.
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B—BcTaHoBneHHs:

B1 — Po3MileHHs [oK-CcTaHLji

1. BcTaHOoBITb JOK-CTaHLjto 6ins cTiHM Ha TBepgii nignosi. MNepexoHaiiTecs, Wo 3 060x 6OKIB € BiAKPUTUI NPOCTIP
noHag, 8 cM (3,14 paroitma), a cnepepy - noHan 1,5 M (4,9 dyTa). (3BepHiTb yBary, Lo 30Ha B pagiyci 50 cM HaBkomno
[OK-CTaHLIii He MOBMHHa NepeKpPMBaTU LWNSX, MO AKOMY FOMIOBHWI MPUCTPIN 3anvwae CTaHLjilo i NpsMye [0 THWKUX
npuMiLLeHb abo 30H. Hanpuknag, sikiio 3abopoHeHa 30Ha BKItoYae ABEPHWUI OTBIP, Lie MOXeE NepPeLLKOANTH FofloB-
HOMyY MPUCTPOLO BUITU 3 KIMHATW, fie PO3TaLLOBaHa JOK-CTaHLLis).

2. MNig'enHaiiTe WHYP XWBMEHHS SO PO3ETKW. 3MOTaiTe HaA/IMLLOK APOTY i MOKMaAITh MOro B BifAiNeHHs Ans ApOTY
Ha 3a[Hit NaHeni cTaHLi, Wob YHUKHY TV NopyLleHHs poboTu poboTa.

MpuMiTka:

1.YHuKaliTe noTpanisHH NPSAMUX COHSUHUX MPOMEHIB.

2.He BuKopucTOBY#iTE Haknelku abo iHLWi npeaMeTH 415 611oKyBaHHS 30HW BUMPOMIHIOBAHHSA CUMHamNY JOK-CTaHLj.
3.He poaMiLuyiiTe CTaHLilo Ha M’sIKVX MOBEPXHSIX, TAKWX SK KUIUMU.

4.30Ha 3apsKaHHs NoBKHHa ByTL cyxoto.

5.He posMiluyiiTe cTaHLjto Nobnuay mKepen Tenna, Takux K pagiatopu.

B2-1—/[donuBaHHs Y1CTOI / 3NMBaHHSA BifnpaLboBaHOi BOAU

B2-1—LLo6 ponutn uncTy Bogy, BUIMITL pesepByap A YMCTOI BOAM 3 NpaBoro BOKY, 3HIMITb BEPXHIO KPULLKY,
[ONWiiTe UMCTY BOAy Ta MOBEPHITb pe3epByap y CTaHLito.

MpumiTka:

He popasaiite [o pesepByapa MUMHWI MOPOLLOK, PiAWHY A4S NPaHHS, fesiHbeKLiMHI 3acobu, aHTUCENTUK ANs PyK,
HEBIAOMi MaCNSHUCTI PIAVHN UM KUCTIOTHI, UM N>XKHi PEUOBMHU, LG YHUKHYTU MOLLKOLYKEHHS MPUCTPOIO.

B2-2—LLlo6 3nuTu BignpaLboBaHy Bogy, BUMMITL pe3epByap Ans BiAnpaLboBaHoOi Boau 3 nisoro Hoky, Bigkpuiite
ikcaTop KPHLLKM Ta 3nniiTe 6pyaHY BOgy.

B3-1—3HsTTA 3aXMCHOI CTPiUKK

Mepen BMKOPUCTaHHSM 060B’I3KOBO 3HIMITb 3aXMCHy CTPiUKy 3 poboTa.

B3-2—BcTaHoBneHHs weabpu

1. 3akpiniTe WBabpy Ha TPMMaui 3rifHo 3 intocTpaLlieto.
2. BCTaHOBITb TPMMaU i3 3aKpirnsieHoto LWBabpOo Ha OCHOBHWIA B1OK.

,Elpy)KHe HaragyBaHHs: |-|pl4 nepLiomy BMKOpl/ICTaHHi Lusa6pa BXXe BCTaHOB/I€Ha Ha TpVIMaHi.
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C—Po3yMHa ekcnnyaTauis

YBIMKHEHHS Ta 3apsiKaHHs

Mig'enHaiiTe 60K XKMBMEHHS LOK-CTaHLi, HATUCHITb | YTPUMYITE KHOMKY XWBIEHHs1 poboTa NPOTAroM TPbOX
ceKyHf, o6 yBiMKHYTU Vioro. [Micns Toro, sik iHAMKaTOP XVBMEHHs byne NocTiiHO CBITUTUCS, MOKNaLiTh POBOT Ha
CTaHLjto N5 3apafKK, iK NMoKasaHO Ha MastoHKy. [ins WoeHHOro BUKOPUCTaHHS, TpUMaiiTe MpUCTPIN B CTaHi 3a-
panKu.

1. SIKLLO BM CTaBUTE VOrO BPYUHY, 3apsifiHUI PO3’eM MOBUHEH By TH CPSIMOBAHMIA BCEPEAMHY.
2. Mepep, nepLumM nNprubupaHHaM nepekoHanTecs, Lo akyMynsTop poboTa NoBHICTIO 3apsakeHuit Ha 100%.

Jpy>KHe HaragyBaHHs:[if, Yac NepLIoro BUKOPUCTaHHS MOMICTiTb MPUCTPIN Ha JOK-CTaHLLio BPyUHy, i poboT aBTo-
MaTUYHO YBIMKHETHCA.

C1—TligrotoBka npocTopy

lMepen noyaTkoM NpubMpaHHst MPUBEepITL PO3KMUAaHI SPOTH, TBEPLi MPEeSMETH, FOCTpi NpeaMeTy (Hanpukiag, 3a-
Ni3Hi LUBSIXW, CKIT0) Ta iHLWi SPiBGHULI Ha NiAo3i, @ TaKoX NPUBEpITb NPEAMETH, sKi NIErKo NEPEKUHYTH, KPUXKI, LiiHHI
Ta Ti, Lo MOXYTb CMIPUUMHUTY HeBesneKy. YHWKalTe 3anyTyBaHHs, 3aCTpsiraHHsl, nepeTsryBaHHs abo nepekuaaH-
HSl MPUCTPOIO, LLIO MOXKe MPU3BECTU [0 TPaBMyBaHHs abo MOLWKOIKEHHS MaliHa.

HamaraitTecsi yHUKaTV BUKOPUCTaHHS B CEPEROBHLLI 3i cxoaamu (SKLLO HeobXiLHO, BCTAHOBITH OrOPOKY).
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C—Po3yMHa ekcnnyaTauis

C2—HanawTyBaHHs Mepexi

C2-1—3aBaHTaxTe Ta BCTaHOBITb fofdaTok Xiaomi Home, BigckaHyBasLmn QR-kop, Ha Kopryci MpUCTPOto.

C2-2—Tpue’s3ka fomatka Xiaomi Home. Bigkpuiite fogatok Xiaomi Home, TOPKHITbCSA 3HaUKa «+» y BEPXHbOMY
npaBoMy KyTi, B1ubepitb MeTop, «CkaHyBaTU.
MpockaHyiTe QR-Kof, Ha KopMyci MPUCTPOLO Lie pas (sk Ha kpoui 1), Wwob 3aBepLunTH NPUB'sI3KY.

Mpumitka: LLlo6 rapaHTyBaTHt ycrix, yBIMKHITb fo3sonu ans Wi-Fi Ta MicLenepebyBaHHs BignoBiAHO Ao 3anuTis
nporpamu.

C2-3—[puncTpilt NepexoanTb Y PEXMM HanalLTyBaHHs Mepedxi

«[Micns yBIMKHEHHS MPUCTPOIO HATUCHITL | yTpuMyiiTe KHoMKy « () + (3 » npoTaroM 3 cekyHa.

lMouyBLK ronocoBy nifkasky «HanaluTyBaHHs Mepexi po3rnoyaTo», MPUCTPIN Nepeiiae B PeXUM HanaluTyBaHHS
Mepexi».

C2-4—BgefjiTb iM’s KOPUCTYBaYa Ta Naposb Balloro fomMaluHboro Wi-Fi, a noTiM goTpuMyiiTecs nigkasok y fogar-
Ky, W06 3aBEpLINTY MPUB’A3KY.

Mpumitia:

Mip'enHaiTecs fo Mepesxi WiFi BpyuHy, nounHatoun 3 "deerma-vacuum' (npuctpoi Android 3assuuait
MiAK0YAIOTECS aBTOMATUUHO).

SKLIO Mepexa He Bif0bpaXxaeTbCsl, OHOBITb CMIMCOK KinbKa pasis.

Micns NigKoYeHHs Ball TenepoH MOXe BTPATUTU [OCTYM 40 IHTEPHETY. SIKILO 3'SBUTbCS 3aruT Ha NepeMuKaHHs
WiFi, BUbepiTb "He nepemMmkaTi'.

Konu [ofaTok nonpocuTb MpUeaHaTMCs A0 Mepeski, Bubepits Hossonutu" abo "3rogeH".

Micns Toro, sik TenedoH Byae Mig'efHaHO [0 JoMaLLHLOT Mepexi WiFi, nepeiaite o mpoLecy HanalTyBaHHs
Mepexi.

* i oTpymytoTbesa nuwe mepex i WiFi 24 Ty, .

HanalutyBaHHs Mepe>Ki 3aBepLueHO
i cns yen i WHoro HanalTyBaHHS BY MOXETE B i ApeaaryBaTtyt Ha3By NpoayKTy Ta i HpopMaL, i ko Mpo M i cuenepe
6YyBaHHS MPUCTPOLO .

C—Po3yMHa ekcnnyaTauis

Excnnyatauiis

MouaTok poboTu: Konn poboT yBIMKHEHMI, KOPOTKO HAaTUCHITb KHOMKY « (}) » Ha HbOMY, LWo6 noyaTi NprbupaHHs.

MpusynuHeHHs poboTu: Mig vac poboTn poboTa KOPOTKO HATUCHITL Byb-sIKY KHOMKY Ha rofioBHoMy 6rouj, o6
NPU3YNUHUTK PoboTY.

MpoaoB eHHs poBOTU:KOoNM NPUCTPIN NPU3YNUHUB POBOTY, KOPOTKO HATUCHITL KHOMKY « () » Ha poboTi, Wwob
NPOAOBXUTU POBOTY.

BUMKHeHHS uBneHHs: Konu poboT yBIMKHEHWI, HATUCHITB | yTPUMYIiTE KHOMKY « (f) » Ha HbOMy npoTsarom 3 ce-
KYHS, W06 BUMKHY T XUBIEHHS.

MoBepHeHHs Ao 3apsaaku: Konm npucTpiit yBIMKHEHWIA, KOPOTKO HATUCHITb KHOMKY « {7 » Ha HbOMY, | poboT nosep-
HeTbCs 10 63K 3 NOTOUHOTO MONOXEHHS /18 3aPSAIKAHHS.

DyHKUin 610KyBaHHS 4ns Aiteit (6/10KyBaHHs KHOMOK): KopycTyBay Mo)e HaTUCHYTU Ta YTPUMYBAaTU KHOTKY «»
Ha ronosHoMy 6roui pobota npoTsirom 3 cekyHp, abo yBIMKHYTU dyHKLtO BIOKyBaHHS Bif, AiTel Yepes [oAaTokK.
SKILO PYHKLIO YBIMKHEHO, 3'IBUTLCS FONIOCOBA NifKaska: «brokyBaHHs Ans fitelt yBiMKHeHo. Micns yBiMKHEHHS
6noKyBaHHs Ans AiTell KHOMKW Ha 6asi Ta Ha poboToBI binblue He iSTUMYTb, | JO3BOMNEHI NWLLE onepalLyii Yepes [o-
[aToK, Wwob 3anobirT BUNafKoBMM JOTUKaM AOMALLHIX TBAapUH abo fiteit. LLlob BUMKHYTU Lito yHKLO, HATUCHITL
i yTPUMYITE KHOMKY « {2 » NPOTAroM 3 cekyHp, abo cKopucTaTeCs [OAATKOM, Wob BUMKHYTH ii y dyHKUT «Binb-
wwe». Micns BUMKHEHHs! 3’ IBUTbCS FONI0CoBa MiAKaska «brokyBaHHs 4ist AiTei BUMKHEHO.

BifHoBneHHs 3aBOACbKUX HanalTyBaHb: SKLLO KHOMKY He pearytoTb abo poboT He Moxe ByTu BUMKHEHWIA, Cripo-
6GyiiTe BifHOBWTY 3aBOACHKI HaMALUTYBaHHSI.

HaTucHitb i yTpumyitte () +{ NpoTarom 7 cekyHg, Lwob BifHOBUTY 3aBOACHKI HAMALLTYBaHHS.

IHCTpyKLjis 3 excrinyaTaLi KHOMok poboTa

KHonka | Onepauii DyHKLT

TpuBane HaTUCKaHHS NPOTAroM 3 cekyHp, YBIMKHEHHSA/BUMKHEHHS XXUBIEHHS

0}

KOpOTKe HaTUCKaHHsA OOUH pa3 [MouaTok I'IpVIGI/IpaHHﬂ

Konu poboT nepebyBae B pexxunMi ovikyBaHHs 3a

h [MouaTok 3apagKaHHA
MeXaMW OOK-CTaHLll, KOPOTKO HAaTUCHITb OO4UH pa3

Konu poboT 3HaxoauTbes BcepenmHi foK-CTaHLii,

: MouaTtok 360py nun
KOPOTKO HaTUCHITb OfMH pa3 Py Y

Konu poboT 3HaxoauTbes BcepenuHi fOK-CTaHLi,

o [BiYi KOPOTKO HATHCHITE MouaTok NpubupaHHs weabpoto
g

Konu poboT nepebysae B pexxunMi ouikyBaHHs nosa

] ) i MouaTok ToukoBOro NPUBUPaHHS
6a30B0I0 CTaHLii€l0, KOPOTKO HATUCHITL ABiYi

YBIMKHEHHSA/BUMKHEHHS 610KyBaHHS Ans

TpvBane HaTUCKaHHA NPOTAroM 3 cekyHp, o
niten

TpuBane HaTUCKaHHs NpoTarom 15 cekyHp,

I'Iprycoae BUMKHEHHA Oﬁﬂa,D,HaHHH

TpuBane HaTUCKaHHs MPOTAroM 3 cekyHA,

Bxig B pexxunM HanalwTyBaHHS Mepexi

TpMBane HaTUCKaHHA NPOTAroM 7 CeKyHn

Bi,ElHOBﬂeHHH 3aBOACbKUX HanawTyBaHb
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C—Po3yMHa ekcnnyaTauis

MosicHeHHA CBITNOBKX CUrHaniB iHOUKaTopIB

133

CaiTnoBui
N CurHan MosicHeHHs
iHavKaTop
BuMkHeHo/Cnnsunii pexxum/He
BuMkHeHO
TypbyBaTu
3eneHe CBIT/IO MOCTYMNOBO SiICKpaBillae YBIMKHEHHS XXMBNEHHA
OO 3eneHunit iHanKaTop ropuTb NOCTINHO HopManbHwui cTaH
3eneHuit iHgukatop nynbcye (M'sko 6nrmae) MepeMileHHs/3apaaKaHHA/CY LLIHHS
YepBOHUI iHANKATOP ropUTb NOCTINHO Husbkwuin 3apsapg akymynatopa
YepBoHui iHgMKaTOp 6niMMae HecnpasHicTb
YepBoHe CBiTNO WBKNAKO BnnmMae Bxig B peXuM HanawTyBaHHsA Mepexi
IHguKaTo . . . :
A P YepBoHWUI iHOMKaTOP MOBINbHO BanMae MigkntoveHHs Ao Mepexi
HanawTyBaHHs
Mepexi He HanawToBaHo Mepexy / He
P BuMKHeHO S pexy .
BAaN0Cs NifefHaTUCA [0 Mepexi
YepBOHUI iHOMKATOP FOPUTL MOCTINHO YeniwHe NigKoYeHHs fo Mepexi
BuMkHeHo/Cnnaunii pexxum/He
BumMkHeHO
TypbyBaTn
IHOMKaTOp AOK-
cTaHUuii 3eneHe CBIT/IO MOCTYMNOBO SICKpaBiLlae YBIMKHEHHS XXMBMIEHHSA
3eneHunit inanKaTop ropuTb NOCTINHO HopMarnbHwui cTaH
Brvmae uepBoHMiA iHAMKaTOP HecnpaBHicTb

BukopucTtaHHs foK-cTaHLi

OunieHHs WwBeabpu:
[lns 3abe3neyeHHs UNCTOTH, KON POBOT MUE NifJIory, 3a 3aMOBUYBaHHSIM BiH MOBEPTAETLCS Ha CTaHLito At OUM-

LeHHs LWBabpu KoxHi 10 XBUIWH. B Tako MokeTe BpyUHy BCTAaHOBWTU YacTOTY OUMLLEHHS LUBabpu B AOAATKY
BifNOBIAHO A0 BalMX NoTpeb.

Micnst Toro, ik poBOT 3aBEPLIMTL MPUBMPaHHS | MOBEPHETLCS Ha CTaHLiHO, BiH aBTOMATUYHO OUNCTUTL WBabpY (Take
OUMLLIEHHS! 3aMaE TPOXY BinbLue yacy).

C—Po3yMHa ekcnnyaTauis

CywiHHs:
icnst Toro, sik poboT 3aBEPLLUMTL MPUBMPaHHS, MOBEPHETLCS Ha CTaHLitO | 3aKiHUMTb YNCTUTK LIBABpY, BiH aBTOMa-
TUYHO BUCYLUMTD i (38 3aMOBUYBaHHSIM BUKOPUCTOBYETLCS Frapsive MOBITPS), i B MOXKETE 3MIHUTY HaNalTyBaHHS B

[0AaTKy, SIKLLO € noTpeba).
Y [opaTKy KOpUCTyBadi MOXYTb BPYYHY BMUKATU/BUMUKATH YHKLLO CYLLIHHS WwBabpu.
36ip nuny:

Mig, yac abo nicns NpuGMpaHHs PoBOT MOBEPHETLCSA Ha CTaHLilo, Wo6 BUKOHATV 3aBAaHHS aBTOMaTUYHOro 36opy
nuny.

Y [oaatKy KopUcTyBayi MOy Tb BPYUHY BUKOHATV 3aBaHHs 3i 36MpaHHS Niy; y HanaluTyBaHHSAX CTaHLLi BU Takox
MOXeTe HanaluTyBaTV YacToTy 36upaHHsi nuny. Bydb lacka, nepekoHaiTecs, WO MIlLOK AMs MWy Ha CTaHLii BCTa-
HOB/EHMI HANIEXXHUM YUMHOM | HE 3aMOBHEHMI.

MpumiTka: ) )
1. He BuitMaiiTe NpuCTpii1 3 CUITOLO Mif, Yac NPOLIECY OUMLLEHHS LBabpU.
2. He 3MiHtoWiTe NONOXeHHs CTaHLji Micns Toro, sk poboT noyHe NpubmpaHHs.

Jpy>xHe HarapyBaHHs: LLlo6 3abe3neunTi epekTBHE NpUbMpaHHs, PEKOMEHAYETLCS MPY NEPLLOMY BUKOPUCTaHHI
poboTa 3arycTUT AOro 3 [JOK-CTaHLi.
Po6oTa 3 fogaTkom

[LpyxHe HaragyBaHHs: [pogyKT i nporpaMHe 3abesneyeHHs NocTiiHO OHOBIOIOTLES. IHWI Bepcii MOXyTb Biapis-
HATUCA BiJ, NOTOUHOI Bepcii. akTUHi PpyHKLT NOBUHHI BasyBaTucs Ha iHTepdeiici ocTaHHbOI Bepcil.

Cnincok pyHKLiM aoaaTka

MpubupaHHs Bciei oceni

MpunbupaHHsa 3a BU6OPOM KiMHaTK

OcHoBHi pyHKLT
+

PegarysaHHs Manu MpunbupaHHs okpeMoi 30HK

nOBepHeHHﬂ ANA 3apagKaHHA

HanawTyBaHHs npubupaHHs YacTtoTa npubupaHHs

+

[MOTY>KHICTb BCMOKTYBaHHS
Pexxum Bonororo y b
npubupaHHs O6'eM BogM

Tinbkun nunococ

Tinbku Bonore NnpubupaHHs

PexxuM npubupaHHs
Cyxe Ta Bofiore npubupaHHs ofgHoYacHo

Bonore npnbupaHHs nicns cyxoro
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C—Po3yMHa ekcnnyaTauis

HanawTyBaHHs yHKUN

HanawTyBaHHs AOK-CTaHUji

HanalutyBaHHs npubupaHHs KUnmMmis

MuTTa Kpais

PonunkoBa LiTka 3 Ne3oM As po3pisyBaHHs BONoOCCs

LLIBnake kapTorpadyBaHHs

HanalwutyBaHHs ronocy

HanawTtyBaHHs pyHKu;in LLI

LOuTtsunii 3aMok

KepyBaHHs npubupaHHsam

3annaHoBaHe NpUbKUpaHHs

YKypHan pobit

Cnuncok Man

CraTUCTHKa BUTPATHWX MaTepianis

He TypbyBaTn

BigHoBWTM NpubUpaHHs

3aranbHi HanalwTyBaHHs

KepyBaHHs NpucTpoem

YacTi 3anuTaHHA

Cnyx6a nigTprMKn

Moi pexumun

OHoBNEHHS NPOLWNBKN

HanawTyBaHHS 4acoBOro rnosicy

CepiiHuit HoMep NPUCTPOIO
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D—OunweHHs Ta 0bcnyrosyBaHHS

IHCTpYKUi 3 [ornsAay 3a AeTansiM1 Ta TeXHIYHOro 06CnyroByBaHHS

LLlo6 nigTprMyBaTV OCHOBHWI MPUCTPIN Y HaNeXHOMY CTaHi, PEKOMEHAYETbCS BUKOHYBATY LLIOAEHHE TeXHiYHe 06~
CyroByBaHHS BifOBifHO A0 HAaBEAEHOI HbKYe Tabnuui

HeTani YacToTa oUMLEHHS YacToTa 3aMiHKn
[aHenb gns OUMLLEHHS KoxkHi 1-2 TuxHI /

PonuvkoBa LiTka KoxHi 2 TUKHI 6-12 Micauis
BiuHa wjitka KOxHi 2 TUKHI 3-6 Micauis
MunosbipHuk 3a notpeboto /

®inbTp NnosbipHuka KoxkHi 2 ThxKHi 3-6 Micsauis
LLisabpa / 1-3 Mmicaui
BcecnpsmoBaHe koneco .

Naranan LLlomicsusa /

Miwok ans nuny / 3a notpeboto

lMepen BYKOHaHHSAM 3aBAaHb 3 OUMLLEHHS Ta 0BCYroByBaHHS MPUCTPOK BUMKHITbL MOro Ta Bif €qHaiTe CTaHLjlo
BifJ, Mepexi.

D1/D2—06cnyroByBaHHs Nuno3bipHuka Ta pinsrpa

D1—BigkpuiiTe BEPXHIO KPULLKY MPUCTPO, HATUCHITb KHOTKY dikcaTopa nnno3bipHuKa, Wob 3HATY NNo3BipHKK.
Big'enHaiTe ¢inbTp NinosbipHuKa Bif 3aTUCKaYiB | OYUCTITb MOTO Bif, CMITTS.

D2—®inkrp NunosbipHrka MoxHa MUTK. Nepes, MOBTOPHUM BCTAHOBIEHHAM MOBHICTIO MPOCYLLITh OO,

[OpyxHe HaragysaHHs: 115 nNigTpyMaHHA onTUMarnbHOI epeKTUBHOCTI ¢inbTpaLlii peKoMeHay€eTbCs perynsapHe
OUMLLEHHS Ta 3aMiHa dinbrpa.

D3 —O6cnyroByBaHHS PONMKOBOI LLITKM

1. HaTucHiTb NiBY KHOTMKY dikcaTopa KPULLKK Ta NiGHIMIT Ti, o6 3HATU OCHOBHY LLITKY Ta KPULLKY.

2. 3a 4OMOMOTOI0 BifMOBIgHUX IHCTPYMEHTIB BUAANITb BONMOCCS abo HUTKW, LLO 3ariyTanucst Ha OCHOBHIW LWL, a
MOTIM NPOTPITb LLTKY Ta KPULLKY M’SIKOKO TKaHUHOIO.
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D—OunweHHs Ta 06cnyroByBaHHS
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D4—O6cnyroByBaHHS JaTuvka
1. O6bepexxHo MpoTpiTh BikHO LIDAR M’sIKOIO CyXOH0 TKaHUHOIO.

2. OUMCTITb JaTumK 06PUBY M’SIKOKO CyXOH TKAHUHOIO.
3. MpoTpiTh JaTuMK Kpato M’SKOKO CyXOto TKaHWUHOIO.

D5—O0umLieHHs BCcecrnpsiMOBaHOro Koreca

ObepraiiTe BcecnpsiMoBaHe KOMeco Brepes-Hasag, Wob BULAnWTH CMITTs, a MOTIM MPOTPITb MOro M’SIKOK TKaHW-
HOl0.

Dé6—0umLeHHs 6iuHOI LLiTKK

3a [OMOMOroto XPEeCTOBOI BUKPYTKU MOBEPHITb MBUHT MPOTU FOAUHHUKOBOI CTPINIKU Ta BUKPYTITL Horo. Big egHaiiTe
BiuHy LLiTKy Ta oumMcTiTh ii Bif, Ny abo Bonoccs.

D7—O0unLeHHs JoK-CcTaHLji

1. HaTUCHITb Ha LieHTpanbHy pyyky Ha Kopryci cTaHLji Ta NigHIMITb, LWOo6 BUAHATM NaHenb 471 MUTTS.
2. MpomuiiTe NaHenb YUCTOL BOLOLO, [aliTe i MOBHICTIO BUCOXHYTH, @ MOTIM BCTAHOBITb Ha MicLie.

D8—3aMiHa Miluka st 36opy nuny

1. TMepeBepHiTb MOro A0ropw Ta 3HIMiTb KPULLKY MUNo36ipHUKa.

2. OTArHITb MOro Ha3oBHi Ta BUNMITb MILLIOK A5 Y.

3. MpoTpitb oTBip A5t 360pY MY M’SIKOKO CyXOH TKAHUHOIO.

4. BCTaHOBITb HOBMIA MILLIOK [J151 MUY Ta 3aKpUIATe KPULLIKY NnosbipHuka.

YacTi 3anuTaHHs
/ . .
HecnpagHicTi MpuynHn PiweHHs
Momi cT i Tb NpucTp i 1 6e3nocepen
HbO Mepe[, A0K - CTaHLL i€ 10 Ta HaTu
. ) CH i Tb KHOMKY 3apsiaKaHHs
MlpVCTp | i1 He 3apsiaxa € Toos [MoraHuii KOHTaKT M i 5K MPUCTPO € M B XY ,p X —
prcTp P i 3aPAOHVIMA KOHTaKTaMM PYUHY LUTOBXaTE MPVCTP | 1 Hasa
[y [OK - CTaHL, i 10, [OKV He Mouy €
Te roflocoBy M i kasky " 3apsimKaHH
A posroyaro "
MpuvcTp i 1 He MoXe MoBEPHYTICS 4, HenpaewnbHe po3M i LLEeHHS 3apsiaH HeransH i we A . po3a i1 " Posu |
PUCTP 11 F = PHYT CTPABATIEHE P P LLIEHHS! IOK ~ CTaHL, ii" B MOC i BHKY
0 3apPAAHO T CTaHL, ii o cTaHL, ii
KOpvCTyBaYa
MpuncTp i 11 3annyTaBcs B apotax abo | [Mprbep i Tb 3 M AN0rM po3KWaaH i
CMiTTiHanipnosi OpOTV Ta CM i TTA
Bupan i Tb npenmeTt , LLO 3aCTpsIm
3actparmna 6 i uHa abo OCHOBHA L, i T| M BOCHOBH i /6 iuH i i L i TLL i, MO
lMpucTp i 1 3acTpsar Ka , LLIO MepeLLKOmKa € Pyxy T i M MocTaBTe MPUCTP i 1 Ha P i BHY
MOBEPXHIO Ta Mepe3anycT i Tb 10ro
YcyHeTe nepeLukoay abo HanaLLTynT
MpwmcTp i 11 3acTpsar Ha NepeLLKos, i € B/1acH i 3a60pOHeH i 30HM B AoaaT
Ky
B i nnpaeTe npucTp i v Ha ni A3apsag,
Ky
Mosepra €6TbCﬂ R0 38PAMKN BE0 DU | 1o e sapsry akymynsro | YB I MKH i Th " MTpomoBxarma ipuipa
NWHS € POBOTY A0 3aBEPLLIEHHS NP pa HHS " - MPUCTP i 1 aBTOMATWMYHO MPO
BVpaHHs J[OBXUTb HE3aBEpLLIEHE MPUBMPaHH
A1, KON OTPWMA € JOCTaTH i 1 P i BEH
b 3apsiay akymynsTopa
Posknag, npvbupaHHs BUMKHeHO B 3 | CKuHBTe posknag, nprbrpanHHs B 3a
acTocyH CTOCYHI
He BOa € TbCs BUKOHATU MPUBUPAHH b d 5 Y Ky o 5 -
“ . ) WMKH | Tb pEXIM T BaTU
Y 3an/1aHoBaHIn Yac MpucTp iy pexum i " He Typ6ysat ' Tb pex © TypoyBamm
n ab0 3M i H i Tb V10ro YacoBuI MPOM i
XKOK
MpucTp i 3aBMca € BMOB i TP i JiBe / npaBe KOMeco i Ag i LeHo MNocraste MPUCTP i 1 Ha p | By nose
prcTp P P PXHIO Ta MepesanycT i Tb 1oro
. . OBepeXHO MOCTYKAMTE MO KPULLILY i
3akpuTa KpuLLKa pagapa Has i rad, i 2023 . LLIOG BANATY CTOPOHH | N
HOro Momyrst panapa, P
peameT
Ha wnsxy npuctpoto BusiBneHo nep | HerainHo ycyHsTe 6yap - K i nepeLuk
N . eLuKoam oan
MCTP i 1 € ThCH Ha3a, -
PUCTP 11 pyxa A i cng ycyHeHHs nepeLukog abo cTo
3acTpsr nepenH i 1 6amnep POHH i X MpeaMeT | B 06epexHO rnoc
Tykalite no 6amnepy
[JaTtunkvi NpoTV Nag, i HHA BKPWT i mv | Braan i Tb nvn 3 NoBEPXH i 11 H3W 4,
L JIOM arunka nag, i HHs
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YCyHeHHs HecrpaBHOCTEN

4 N
HecnpagBHicTti PileHHs
Tuvk LIDAR 3a6510k0BaHO abo 3aBaneHo . Byab facka , ycyHbTe NepeLLKo,
flepen MouaTKoM POBOT MepeKoHa ﬂ'aﬂku.l.o He BAa € TbCA YCYHYTU MePeLUKo/) rlyéu eM i CTi '?/:yOCHOBHI/IpPI n VICJ:"
ntecs , Wwo natumk LIDAR B i nbHWI . V. 7k . CA YCYHYTV TIep y, nep p
piBiHWeMicueinepesanycTiTb.
. . [OMOBHMI NPUCTP | 11 MPU3YNMHEHO . MNepeM i CT i Tb Moro B i HLe M i cue Ta n
[MpoTp i Tb faTumkin 06pVIBY i Nepem epesanycT i To
i CcTiTbBiHWe Micue ons nepesan VS .
o BpyaH i atumky 06puBYy Takox MOXYTb CIIPUUMUHUTL LitO Npobnemy - Gyab 1
YeKy- acka , OUACT i Tb T X .
" [atunk 3 i TKHeHHs 3acTpsr . OBepexkHo MocTyKaTe K i fibka pas i B, L6 Y
lMepes i pTe Ta BUaan i o Byap - K i | CyHyTV Byab - AK | NepeLIKoam .
NepeLUKoay 3 AaTUVK i B 3 i TKHEHHS .| SIKLLIO MepeLUKOs, He BUSIB/IEHO , MepeM i CT i Tb IOro B i HLLE M i CLie Ans nep
esanycky ".
lMepen nouatkoM poboTV BCTaHOB i T - . A . .
- o A KonecaniogiLweH i Mepemi cT i Tb OCHOBHMIN 610K Ha HOBE M i CLie A/ e
b OCHOBHWIA MPUCTP i MHa piBH i
; pesanycky .
MOBEPXH i.
YcyHbTe NepeLLKoay HaBkomo ocHOB | OCHOBHMIN 610K Moxe 3aCTpsarTV abo NoTpanvTy B NacTky . Byab nacka , ycy
Horo 610Ka i MOBTOpP i Tb CMPOBY . HbTE HAaBKOMMILLIH | MEPELLKOM .
. BcTtaHoB i Tb Ha M i cLie MNo36 | pHUK i & | NBTP , NEPEKOHABLLICS |, LLIO BOHM
Mnno36 i pHUK He BCTaHOBMEHO . .
BCTAHOB/IEH | HANEXHUM UNHOM .
HepoctatHbo umncto TBoay abo He B 3HiM i Tb pe3epByap A8 UMCTO I BOAW , HAMOBH i Tb 10r0 AOCTATHBOO K i b
CTaHOB/EHO pPe3epByap 419 UACTO | | K i CTHO BOAM , BCTAHOB i Tb Ha M i CLIE Ta NEPEKOHaNTecs , LLIO B i H BCTaHOB/E
BOOM . HU HANEXHM YMHOM .
; . 3HiMiTb 6ak 419 Bi ANpaLpOBaHO T BOAM , 3MMIATE BCHO Bi AnpaLboBaHy BO,
Bak 471 B 1 ANpaLis0BaHo T8Oy Nep BCTaHOB i Tb HgﬂM i cf,e Fi)nIo:="pe|<o»-|a|?|Teé:Lﬂ ’LIJ,O BiH BCTaHO'gJ'IgHII;ILI?I Haﬂg)KHVI’n‘I}/lI’
EMOBHEHWIN ab0 HE BCTAHOBEHWN . !
UYMHOM .
He BCTaHoBnEHo M i LLOK A5t 36opy BcTaHoB i Tb M i LLIOK A4/191 MY Ha M i CLIE Ta MePEeKOHaTecs , LLO B i H BCTaH
nmny. OB/EHUIA HANEXHWM UMHOM .
1L.3HiMiTbiouncT i Tb i NbTP MaHen i B i [ HaKOMMUYeHOro Bonoccs / CM i TT)
f,amoT i MBCTaHOB i Tb lOrO HA M i CLIE .
2.TlepeB i pTe, UM He 3acM i UeHUI Bogo3ab i pHUIA OTB | p NaHen i.
MaHenb 4715 MUTTS LWBaGPY 3aroBHE
Ha abo He BCTaHOB/EHa . 3. MepekoHaiiTecs , Lo KpULLIKA pe3epByapa 4151 B i AnpaLboBaHo T BOaM Ha
[,1 IHO 3aKp i nneHa .
4. TlepeB i pTe NpaBWbH i CTb BCTAHOB/EHHS pe3epByapa 41 B i AnpaLboBa
HoTBOOM .
Minza aHe B i nbynacs . byop n . . .
AsapRfika He B | fdynacs . byl OCHOBHWIN MPUCTP i 1 HE MOXe BUSIBATI [OK - CTaHLL i 1o . Byap nacka , nosep
acka , MOBEpH | To OCHOBHMIA MpMCTp | " 110 CTaHLL T A 3apsimkarin
i 1,00 AOK - CTaHLy i, P )
Hwvzbkunii 3apsa, akymynsaTopa . Byab | HepoctaTHb0 eHepr i ans 3anycky . Byapb nacka , MoBepH i TbCs A0 CTaHL if 4
nacka, niazapsagiTs . 1151 3aPSIKAHHS .
1.1 HW i p i LUEHHs AMB | TbCS Y CMOB i LLIEHHSIX MPOrpaMu .
\_2.Y pa3inpobnem, K i He BAa € TbCA BV i LUMTV , 3BEPH i TbCA [0 M i CLIEBMX CEPB i CHUX LIEHTP i B . Y,
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TexHiuHi napameTpu

Po6ot Jok-craHuis

HasBa : Robot Vacuum & Mop Combo

Mogeni: DEM-X90 Ultra

Po3mipun 350x350x97 mm

HomiHaniHa noTy»kHicTb: 50 BT

HomiHankHa Hanpyra: 14,4 B =

Hanpyra saps.aku: 20 B—=

3apsigHui cTpym: 1A

€ MH i cTb akymynsTopa : 5200 MAr (Tynoswi) / niTin-
ioHHa GaTapes / 1 T

besnpotoBe 3'eaHaHHs: Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 24 T,
Bara: 3.7 kr

Mogeni: DEM-X90JZ

Po3mipu: 340x400x560 mm

HowmiHankHa BxigHa Hanpyra: 220-240 B ~ 50/60 Iy,
HominansHuin Buxig: 20 B=1A

HomiHanksHa noTy>kHicTL: 1550 BT

MoTy>KHICTL HarpiBy + 3apsiayKkaHHst: 80 BT

Bara: 8.1 kr

FapaHTiHWIA TanoH

HerapaHT i iiH i BUNagKku

apaHTiiHe 06CnyroByBaHHs1, ONMcaHe BULLLe, 3aCTOCOBYETLCS B Pasi HOPMasibHOro BUKOPUCTaHHs1 Bpoby. BoHo
He MOLUNPHOETLCST Ha BUMAAKK, KONu BUPI6 Byno nolwkoayKeHo BHaA0K NMoACLKOro ¢pakTopa abo 3 6yab-s1koi
MPUYNHK, 3a3HAUEHOI HVDKYe.

1. B1pi6 noluKkoayKeHo Yepes Henb6anicTl, HenpaBuIbHY eKcriyaTaLito abo CTUXiHe NMXO (HanpuKNam, KOHTaKT
3 PifKOKO PKero, BOA,0H0, pOo36UTTS Mif, Ai€r0 30BHILIHLOI CUW, NOAPSINVMHM 360 MOLIKOAYKEHHS! 30BHILLIHIMM
netansimu);

2. Bupib noLKomkeHo BHadi 0K HeCaHKLioHOBaHOro po36bupaHHsl, peMoHTy abo nepeobnafHaHHs! (HanpuKkniag,
HecaHKL|ioHOBaHa 3MiHa Konkbopy abo nepeobnanHaHHs1);

3. Bupib noluKkopykeHo BHadTi,L0K BUKOPUCTaHHS! BYl-sIKOro HeBiAMOBILHOro akcecyapa, HerpaBuslbHOro
TpaHCMNopTyBaHHs1 abo Byal>-51KOT iHLLOT aBapii;

4. Bypi6 He Mag rapaHTiiHOrO TasloHa (3a BUHSITKOM BUMaKiB, KON MOYKHa [0BECTU, LU0 Ha HLOMO MOLUMPHOETLCS
rapaHTiHW TepMiH) abo MOoro rapaHTiHWN TEPMIH 3aKiHUMBCS;

5. IHdopMaLisl B rapaHTiiHOMY TasloHi 3MiHeHa abo He BiANoBifae Til, Wo 3a3HaYeHa Ha BUpobi;

6. B1pi6 noLuKkoayKeHo BHaci 0K PpOpC-MarKOpPHMX 0BCTaBUH.
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FapaHTiNHWI TanoH

FapaHTifiHWI TanoH

Jsikyemo 3a npuabdaHHs HalWoro iHTeneKTyasnHoro pobota-nunococa Deerma.
J1ns1 3a6e3neyeHHs! BaluMX 3aKOHHUX NMPaB Ta iHTepeciB Halll LleHTp 06/ 1yroByBaHHs KIiEHTIB 3060B's13yeTCs1
HaZlaBaTu BaM CTaHAapTHe obCyroByBaHHs B 6yb-s1kuiz yac, Konv BaM Lie 6yae noTpibHo.

Mogenb
[apaHT i MHWIA TepM i H OCHOBHUI NPUCTP i 1 Hata
ImM'a
CnoxvBay
Appeca
Hassa
MarasvH Meuatka
Anpeca

1. Byab nacka , 36ep i ranTe rapaHT i MHW TaoH HANEXHUM YVHOM ;

2. Mpu nopauv i 3asBKy Ha PEMOHT BUPOBY , Byab nacka , 3aNoBHIOWTE 3asiBKy Ha PEMOHT MOBH i CTHO , akypaTHO i po
36 i pnvBo ;

3. Tpwv 3BepHEHH i 3a M i CNPoLaXHUM 06CNyroByBaHHAM , Byab Nacka , HafawTe rapaHT i iHWIA TanoH Ta i Hhop

Maly i o Mpo nokynky ( AKLLo Tosap NpuabdaHo uepes | HTepHeT , Byab Nacka , BKax i Tb HOMEp paxyHKy , 3 AKoro 6y
no npuadaHo Tosap );

FapaHTiHWI TepMiH

IKOMMOHeHT FapaHTiHWI TepMiH
OCHOBHWMI KOpnycC 1pik

AKyMynisiTopHa 6aTapest 6 Micsiuis

3apsaHa 6asa Ta LWHYP KMBMNEHHS 6 MicsiLiB

ButpaTHi MaTepianu: OCHOBHa LLiTKa, KPULIKA OCHOBHOT LLTKY, DiNbTP, He nokpviBa € TbCA rapaHT i KHMM
LWiTKa 7151 YUMLLLeHHST, WBabpa, 6iuHi LLiTKM ToWw0. 06CyroByBaHHAM

lapaHTinHe obcnyroByBaHHS

MpaBuna rapaHT i IHOro 06C/TyroByBaHHS

1. 5Kk ToBap Mae 6yAl-s1ki IPo6eMm 3 SIKICTHO, HE MAE LLITYYHMX MOLLIKOOYKEHL i He ByB po3ibpaHuij, BiH Moyke Byt
3aMiHEHWI MPOTSITOM 7 OHIB 3 [1HS1 IOro NpuaGaHHs1 B MarasuHi, B SIKoMy BiH 6yB npuaGaHui.

2. MNpoTsIroM rapaHTiHOro TepMiHy ToBap Mo>Ke 6YTW BipeMOHTOBaHWI 6e3raTHo.

3.V Byf-51KilA 3 HACTYMHMX 0B6CTaBVH MY He HaAaMo 6e30MNaTHMIN PEMOHT.

Ane peMOHT 6yae NNaTHIM , a TakoXX CTArY € TbCs N/1aTa 32 BUKOPUCTaH | KOMI/IEKTYHOM | Ta po6oTy

A Bupi6 NnoLKomyKeHo BHaA|LoK By/1l-51KOro S A,CkKOro $haKkTopa, HanpUKIad, BUKOPUCTaHHST HE 38 HOPMasTbHX
YMOB eKcrityaTawii abo He4oTPUMaHHs! LiOro MOciBHYIKA Mif, Yac BUKOPUCTaHHSI.

B. B1pi6 noLuKompKeHo BHadiA,0K HeCaHKLiOHOBaHOro po3bypaHHsl, peMoHTy abo nepeobiagHaHHs CrioXK1BaydeM,
b0 peMOHTY He HaLLMM PEMOHTHUM BiL A/ IOM.

C. Bupib noLukoyKeHo BHadi[oK hOpC-Ma>KOPHMX 0BCTaBUH (HanpuKia, NoXkexi, 3emneTpycy abo yaapy
6nmcKaBKkm).

D. SIKLLLO CMO>KMBaY He MO>Ke HaA,aTV FrapaHTiHWIA TaroH (abo HLWKIA [OKYMEHT, LLO MigTBepAyKye MOKYKy) abo oro
aHi He MOXKyTl> ByTV NepeBipeHi.

E. Hemo»<nmBo nepeBipuTy AaTy Npua6aHHs ToBapy.
3BepH i Tb yBary Ha

Yci NpoAyKTY, MO3HaYeHi LM CYMBOJSIOM, € BifX0A4aMM1 eNeKTPUYHOrO Ta enleKTpoHHOro obnanHaHHs (WEEE 3rigHo

3 aypeKkTBoro 2012/19/€C), ski He MO>KHa 3MiLLYBAaTV 3 HECOPTOBaHVIMM MOBYTOBVMM BigXo4aMM. 3aMiCTl LibOro

BV MOBVHHI 3aX1LLaTV 34,0POB's St0Ael | HaBKOSMLLHE CepeoBULLE, 3atouM BiArpaLiboBaHe obraaHaHHs 4o
cneLjianiHoro NyHKTy 360py 4151 NepepobKM BifpaLLLOBaHOro eN1eKTPUYHOIO Ta efleKTPOHHOIO 0BaaHaHHS,
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