Please read this manual carefully before use and keep it properly.

Fully automated cleaning robot equipped with 15,000Pa suction, flexible robotic arm for edge
mopping, anti-tangling technology, automatic dust collection, mop washing, dock
self-cleaning, and hot-air drying.

DEERMA

DEERMA,JUST WHAT
'YOU NEED

DEERMA

X80 | Omnistation | Omni Flexiarm
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Select Wi-Fi
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Safety Instruction [En |

Warning

Before using the product described in this manual, please read and follow the precautions below to avoid
dangerous situations and ensure the product operates correctly.

Usage Environment and Maintenance.

Only professionals authorized by Deerma are allowed to disassemble this product. It is not recommended
for users to disassemble the product themselves.

This product should only be used with the factory-provided power adapter. The use of other adapters may
result in damage to the product.

Use only with DEM-X80JZ supply unit.

The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.
Do not bend the wires excessively, and do not place items or sharp objects on the machine.
This product is only for indoor household use.

Do not use it outdoors, on non-floor surfaces or in industrial environments.

Do not place children, pets, or any items on the main unit.

Do not use this product in damp environments (such as bathrooms).

Before using this product, please removefragile items, and clutter on the ground (such as vases, glass cups,
lamps, plastic bags, etc.), as well as items that may tangle the side brush,suction channel, and drive wheel
(such as wires,curtains, and other entangled objects or human body parts) to avoid damage to valuable
items or influencing the main unit's operation.

Do not place the product in areas where it may fall easily (such as tables, chairs).

If the supply cord is damaged it must be replaced by the manufacturer, its service agent or similarly qualified
persons in order to avoid a hazard.

If you need to transport or not use the product for a long time, please turn off the machine.
Before charging, carefully check whether the power plug is properly connected to the socket.
To prevent tripping hazards, inform other people in the room when the product is operating.
If the dust box is full, please empty it before using.

The suitable operating temperature of this product is 0°C to 40°C.

Do not use this product in high-temperature environments.

If you need to dispose of this product, please contact after-sales personnel to remove the battery.Please
dispose of old batteries through safe recycling.

Safety Instruction [En |

Warning

The product described in this manual is not a children's toy. Children should use this product under adult
supervision. The product may contain small parts and accessories, so please Reep the product and
accessories out of reach of children to prevent them from disassembling or damaging the product,
accessories, or swallowing small parts, leading to choRing or other dangers.

1. This appliance is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or
mental capabilities, or lack of experience and Rnowledge, unless they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance by a person responsible for their safety.

2. This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children
shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children without
supervision.

3. Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance. Children being
supervised not to play with the appliance.

Charger Safety

When not charging or when not in use for anextended period,please unplug the charger from the power
outlet and disconnect it from the product.

Do not use chargers that are already damaged or suspected of being damaged, or have been exposed to
moisture, dampness, or rain to prevent electric shock or fire.

This appliance contains batteries that are only replaceable by sRilled persons.

WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit provided with
this appliance.
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A—Product Introduction [En |

Component Introduction

A-Robot Main View(Closed Cover) A2-Robot Bottom View
A2-1—-Side Brush

A2-2—Roller Brush
A2-3—Omni-directional Wheel
A2-4—Anti-drop Sensor
A2-5—Mop Pads Holder

Al-1—Front Bumper (with built-in line laser)
Al-2—DocR Button

Al-3—Power Button

Al-4—LiDAR Cover

Al-5—Edge Sensor

Al-6—Charging Terminals

A3-Robot Main View(Open Cover) A4-Base Station Front View
A3-1—Top Cover
A3-2—Dust Box

A4-1—Indicator Light
A4-2—Dust Tank

A4-3—Robot DocRing Port
A4-4—Washboard(Removable)

A5-Base Station Rear View A6-Base Station Top View

A5-1—Power Cord Storage Slot A6-1—Dirty Water Tank
A6-2—Clean Water Tank

A7-DocRing Port A8-Accessories List

A8-1-Side Brush x1
A8-2—Base Ramp Extension Plate x1
A8-3—Dust Bag xI

(already installed on the base station)
A8-4—Mops x2
A8-5—Mop Pads Holderx2

A7-1—Charging Terminal

B—Installation and Preparation

Bl—Base Station Placement

1. Please place the base station against the wall on a hard, level surface,ensuring there is at least 8 cm (3.15
in) of space on both sides and a clear area of at least 150 cm (4.92 ft) in front.

2. Plug the power cord into the socket, and neatly tuck any excess wire into the back wire groove of the base
station to avoid interfering with the robot's operation.

B—Installation and Preparation [En |

Note

1. Avoid direct sunlight.

2. Do not use sticRers or other objects to cover the signal transmission area of the base station.
3. Do not place the base station on soft surfaces such as carpets.

4. Ensure that the charging area is dry.

5. Try to avoid using in the environment with stairs (if must, please set up a guardrail)

B2—Preparing/Emptying

B2-1—To add clean water,please remove the clean water tank ,open the top cover,fill it with clean water, and
then place it bacR into the base station.

B2-2—To empty the dirty water,remove the dirty water tank ,open the lid latch,and tilt the tanR to pour out
the dirty water.

Note:

Do not add laundry detergent, laundry soap, unauthorized cleaning agents from Deerma, disinfectants, hand
soap, unkRnown oily liquids, or acidic or alRaline substances to the water tanR as this may cause damage.

B3—Installing the Side Brush

B3-1—Press the side brush firmly into the slot until you hear a "click"sound, which indicates that the
installation is complete.

B3-2—To remove the side brush,turn the robot vacuum cleaner upside down, grip the rubber-coated legs of
the side brush with both hands (being careful not to pull or tug on the bristles), and remove it.
Remove the protective strip.

B4—Installing the Mop Pads

1. First, securely attach the mop pads to the mop pad holders.
2. Align the center of the holder with the installed mop cloth then mount it onto the main unit.

B5—Environment Preparation

Before starting the cleaning process,clear the floor of any scattered wires, hard objects,sharp items(such as
nails,glass),and other debris. Also,move away any items that are easily tipped over fragile valuable,or
potentially hazardous.This helps to avoid entanglement,obstruction,dragging,or collision by the robot,which
could lead to personal or property damage.
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C—How to Use (N

Power On/Off and Charging

Cl— Connect the power supply to the base station,press and hold the " (O "button on the robot for 3
seconds to turn it on,wait for the power indicator light to stay on steadily, then place the robot on the base
station for charging as shown in the diagram. Keep the robot in a charged state for convenient daily use.
While the robot is powered on,press and hold the " () " button on the robot for 3 seconds to turn it off.

Note

1. When manually inserting,ensure that the charging terminals are facing inward.

2. Before the initial cleaning, ensure that the robot's battery is fully charged (100%).

3. For initial use,it is recommended to manually place the robot into the base station. The robot will power on
automatically.

Network Configuration

C2-1— Download and install the Xiaomi Home App by scanning the QR code on the device body.

C2-2— Xiaomi Home App Binding
1. Open the Xiaomi Home App, tap the "+" icon in the top-right corner, and select scan.
2. Scan the QR code on the device body again to complete binding.

Note: To ensure success, enable permissions for Bluetooth, WiFi, and Location as prompted by the App.
C2-3— Device Enters Network Configuration Mode

After powering on the device, press and hold the " () + {9 " for 3 seconds. Upon hearing the voice prompt
"NetworR configuration started", the device will enter network configuration mode.

C2-4— Device Network Configuration

Enter your home WiFi name and password. Follow the on-screen instructions on your phone to complete
setup.

Note:

1. Manually connect to a WiFi networR starting with "deerma-vacuum" (Android devices usually connect
automatically).

2. If the networR is not visible, refresh the list multiple times.

3. After connection, your phone may lose internet access. If prompted to switch WiFi, select do not switch it.
4. When the App asRks to join the networR, select "Allow" or "Agree".

5. Once your phone is connected to your home WiFi, proceed with the network configuration process.

6. Only 2.4GHz WiFi networRks are supported.

C—How to Use (N

Network Configuration Complete
After successful configuration, you can edit the product name and device location information.
Note:

1. The Xiaomi Home App supports iOS 13.0 or Android 8.0 and above system versions. You can checR the
system version in the phone's "Settings - About This Phone."

2. This model does not support routers using WEP encryption.

3. The home wireless network name and password cannot contain Chinese characters or space symbols.
4. The robot vacuum must use a wireless network during the setup process. After setup is completed, you
can use the Xiaomi Home App to remotely control the robot vacuum in a wireless networkR/mobile network
environment.

5. Please refer to the latest version of the operation prompts for accurate guidance.

Pause/Resume Working

While the robot is worRing, briefly pressing any button on the robot's body will pause its operation.
While the robot is paused, briefly pressing the " (O " button will continue its operation.

Recharge

When the robot is powered on, briefly pressing the robot " {5 " button will cause the robot to
return to the base station from its current location for recharging.

Child Lock (Button Lock)

You can activate the child lock function by pressing and holding the " 3 " button on the robot for 3
seconds, or by using the App to turn on the child locR function. The robot will give a voice prompt to cofirm
that the child locR function is enabled. After it is enabled, the buttons on the robot and base station will no
longer be effective, and operations can only be performed through the APP to prevent pets or children from
accidentally pressing the buttons.

To deactivate the child locR, press and hold the " 5 " button for 3 seconds or use the App to
turn it off in the "More" settings. After deactivating, the robot will give a voice prompt
confirming that the child lock has been turned off.




C—How to Use

Button Instructions

Button Operations Functions
Long press for 3 seconds Power on/off
0]
Short press once Start cleaning
When the robot is on standby outside Return to charge
the base station,short press once
When the robot is inside the base Start dust collection
station,short press once
When the robot is inside the base Start mop cleaning
[ station, short press twice consecutively
When the robot is on standby outside Start spot cleaning
the base station,short press twice
consecutively
Long press for 3 seconds Enable/disable child lock
Long press for 15 seconds Force hardware power off
O+ Long press simultaneously for 3 seconds Enter network configuration mode
+
g

Long press simultaneously for 7 seconds

Restore factory settings

When the buttons are unresponsive or the robot cannot be turned offtry a factory reset. Press and hold
the " O+ "simultaneously for 7 seconds to reset to factory settings.

Light Effects Explanation
Indicator Light Light Effects Meanings
Off Power off/Sleep/Do not disturb

O+

Indicator Light

Green light gradually brightens

Powering on

Solid Green

Normal Status

Green Breathing

Repositioning/Charging/Drying

Solid Red

Low Battery

Red Flashing

Fault

Green Flashing

Networking

C—How to Use (N

‘ Indicator Light Light Effects Meanings

Off Power Off/Sleep/Do Not Disturb

Green Gradual Brightening Powering On

Base Station

Light Solid Green Normal Status

Red Flashing Fault

Cleaning the Mops

To ensure effective mopping, the robot is set to return to the base station to clean the mop every minutes of
cleaning. Alternatively, you can adjust the mop cleaning frequency in the app according to your needs. After
completing a mopping task and returning to the base station, the robot will also automatically clean the
mop (which takes a little longer).

Drying the Mops

After completing the mopping task and returning to the base station,the mop will undergo a drying process
automatically (by default using hot air, but this can be changed in the app settings). You can manually
control the start/stop of the mop drying in the App.

Dust Collection

During or after the cleaning tasR, the robot will return to the base station for automatic dust collection,
frequency set in the base station settings. Ensure that the dust bag in the base station is properly installed
and not full.

Note

1. Do not forcibly remove the robot during the mop cleaning process.

2. Do not move the base station while the robot is cleaning.

3. For optimal cleaning performance, it's recommended to let the robot start from the base station during the
initial use.




D—Maintenance and Care (N

To maintain the best condition of the device, please maintain the device and replace parts with following
frequencies:

Note: Before starting maintenance, power off the robot and unplug the base station

Componets Cleaning Frequency Replacement Frequency
Base Station Every 1-2 weeks /

Roller Brush Every 2 weeRs 6-12 Months

Side Brush Every 2 weeRs 3-6 Months

Dust Tank As needed /

Dust Box Filter Every 2 weeks 3-6 Months

Mop / 1-3 Months
Omni-directional Wheel Monthly /

Sensor Monthly /

/ i D

DI1—Dustbox and Filter

1. Open the cover on the robot and press the dust box release button to remove the dust box. Detach the
dust box filter from the latch and empty the dust from the dust box.

2. The dust box filter can be washed with water.After washing,allow it to air dry before placing it bacR into
the dust box.

3. To ensure the effectiveness of the filter,it is recommended to regularly clean and replace the filter as
needed.

D2—Roller Brush

1. Press the release button on the left side cover and lift it to remove the anti-tangle rolling brush and cover.
2. Use a suitable tool to remove any hair or threads tangled on the rolling brush,then use a soft cloth to wipe
the rolling brush and cover.

3. Rinse the rolling brush with water and let it dry.After cleaning,reinstall the anti-tangle rolling brush onto
the robot for use.

D—Maintenance and Care (N

D3-Sensor

1. Wipe the transmissive window of the line laser.
2. Wipe the anti-fall sensor.
3. Wipe the edge sensor.

D4—Base cleaning

1. Gently press the central latch on the base of the station and pull up to remove the washboard.
2. Rinse the washboard with clean water,allow it to dry,then place it bacR into the base and reattach the
washboard to the station.

D5—Drive wheel

Rotate the drive wheel back and forth to remove any foreign objects, then clean it with a soft cloth.

D6—Side brush

Remove the side brush;use an appropriate tool to clean off the dust.

D7—Replacing Dust Bags

1. Remove the dust tanR cover.

2. Pull out to remove the dust bag.

3. Use a soft dry cloth to wipe the dust bin area.

4. Install the new dust bag and reinstall the Dust TanR cover.

Note

Friendly reminder: The blacR cotton on the left side of the dust bag is the filter cotton.Please do not remove
or discard it.




Technical Parameters

FAQs

Fault

Causes

Solution

Robot fails to charge

Poor contact between robot
and charging terminals

Place the robot directly in front of
the base station and press the
recharge button

Manually push the robot backward into
the base station until you hear
the voice prompt "Charging started"

Robot cannot return
to base station

Improper placement of
base station

For details, refer to the "Base
Station Placement" section in
the user manual

Robot
Item Parameters
Name Robot Vacuum & Mop Combo
Model DEM-X80
Dimensions 325x325x97 mm
Rated power 50 W
Rated voltage 144 V=
Charging voltage 20 V=
Charging current 12A
Battery capacity 5200 mAh

Wireless connection

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 Ghz

Robot is stuck

Robot entangled by wires
or debris on floor

Clear scattered wires and debris
from the floor

Side brush or main brush
jammed, preventing movement

Remove objects stuck in the main
brush/side brush, then place the
robot on level ground and restart it

Robot obstructed by obstacles

Remove obstacles or set up custom
restricted zones in the App

Returns to charge or
stops working before
completing cleaning

Low battery level

Send the robot bacR to recharge

Enable "Resume Cleaning" - the robot
will automatically continue unfinished
cleaning when sufficiently charged

Fails to clean at
scheduled time

Cleaning schedule disabled
in App

Reset the cleaning schedule
in the App

Robot is in "Do Not Disturb"
mode

Turn off "Do Not Disturb" mode or
adjust its time period

Robot is suspended
in mid-air

Left/right drive wheels
suspended

Place the robot on level ground
and restart it

N.W. 35kg

Base Station
Model DEM-X80JZ
Dimensions 350x457x427 mm
Rated input 220-240 V-~ 50-60 Hz
Rated ouput 20V=12A
Rated power 600 W
Hot air power 80W
N.W. 75Rg

Robot moves
backward

Navigation module LiDAR
cover obstructed

Gently tap the LiDAR cover to remove
any foreign objects

Obstacles detected in
robot's path

Promptly remove any obstacles

Front bumper stuck

After clearing obstacles or foreign
objects, gently tap the bumper

Anti-drop sensors
covered with dust

Clean dust from the surface of the
anti-drop sensor lens




Troubleshooting

Fault

Solution

Please ensure the LiIDAR sensor
is unobstructed before starting.

The LiDAR sensor is blocked or obstructed. Please remove the
obstruction. If unable to remove, move the main unit to a new
location and restart.

Wipe the cliff sensors and move
to a new location to restart.

Main unit is suspended. Move to a new location to restart.
Dirty cliff sensors may also cause this issue - please clean them.

Check and remove any
obstructions from the collision
sensors.

Collision sensor is stuck. Gently tap multiple times to dislodge
any obstructions.
If no obstructions are found, move to a new location to restart.

Place the main unit on level
ground before starting.

Wheels are suspended. Move the main unit to a new location
to restart.

Clear obstacles around the
main unit and try again.

Main unit may be stuck or trapped. Please clear surrounding
obstacles.

Dust box not installed.

Reinstall the dust bin and filter, ensuring they are properly seated.

Insufficient clean water or
clean water tanRk not installed.

Remove the clean water tanR, fill with sufficient water, reinstall
and ensure proper installation.

Dirty water tanR full or not
installed.

Remove the waste water tank, empty all wastewater, reinstall
and ensure proper installation.

Dust bag not installed.

Reinstall the dust bag and ensure proper installation.

Mop washing tray full or
not installed.

1. Remove and clean the tray filter of accumulated hair/debris,
then reinstall.

2. ChecR for clogs in the tray's water intake.

3. Ensure the dirty water tanR lid is securely fastened.

4. Verify proper installation of the dirty water tank.

Recharging failed. Please return
the main unit to the base
station.

Main unit cannot detect base station. Please return to station
for charging.

Warranty Service (En]

Non-warranty regulations

The warranty service above is applicable in the case of normal use of the product. It does not apply to the
case that the product is damaged due to any human factor or any reason below.

1. The product is damaged due to negligence, misoperation or disaster (such as contact with liquid food,
water, shattering by any external force, or scratching or damage by external parts);

2. The product is damaged due to unauthorized disassembling, repair or refit (such as unauthorized color
change or refit);

3. The product is damaged due to use of any improper accessory, improper transportation, or any other acci-
dent;

4. The product has no warranty card (unless it can be proved that the product is within its warranty period) or
its warranty period has expired;

5. The content on the warranty card is altered or is not the same as marked on the product;

6. The product is damaged due to force majeure.

Warranty card

Thank you for buying our Deerma intelligent robot vacuum cleaner.
For your legitimate rights and interests, our customer service center is hereby committing to provide
standard service for you whenever you need.

Low battery. Please recharge.

Insufficient power for startup. Please return to station for charging.

Model
Warranty period Main body Date
Name
Consumer
Address
Name
Shop Stamp
Address

1. See App notifications for more solutions.
2. For unresolved issues, contact local service centers.

1. Please Reep the warranty card properly;

2. When applying for product repair, please fill out the repair application document completely, neatly and
legibly;

3. When applying for the after-sales service, please provide the warranty card, and the purchase information
(if the product is purchased online, please provide your account number with which the product was
purchased);

4. Repair application can be done on the “Deerma” APP.




Warranty Service (N

Warranty period
Component Warranty period
Main body 1 year
Battery pack 6 months
Charging base and power cord 6 months
Consumables: Main brush, main brush hood, filter, cleaning brush, mop, Not covered by
side brushes, etc. warranty service

Rules for warranty service

1. If the product has any quality problem, has no man-made damage and is not disassembled, it can be
replaced within 7 days following its date of purchase in the shop from which it was purchased.

2. In its warranty period, the product can be repaired for free.
3. In any of the following circumstances, we will not provide free repair.
But paid repair and charge for the accessories used and the labor:

A. The product is damaged due to any human factor such as use not under the normal operating conditions,
or failure to abide by this manual in use.

B. The product is damaged due to unauthorized disassembling, repair or refit by the consumer, or repair not
by our repair department.

C. The product is damaged due to force majeure (such as a fire, earthquake or lightning stroke).

D. If the consumer cannot provide the warranty card (or another proof of purchase) or his user information
cannot be verified.

E. The date of purchase of the product cannot be verified.

Pay attention to:

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive
2012/19/EU) which shouldnot be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for the
recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.
Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and
human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as

well as terms and conditions of such collection points.

Sicherheitshinweise Dk}

Warnung

Lesen und befolgen Sie vor der Verwendung des in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Produkts
die nachstehenden Sicherheitshinweise, um gefahrliche Situationen zu vermeiden und den ordnungs-
gemalen Betrieb des ProduRts sicherzustellen.

Einsatzumgebung und Wartung

Dieses ProduRt darf nur von durch Deerma autorisiertes Fachpersonal zerlegt werden. Wir empfehlen dem
Benutzer nicht, das Produkt selbst zu zerlegen.

Dieses ProduRt darf nur mit dem vom Hersteller mitgelieferten Netzadapter verwendet werden. Die
Verwendung anderer Adapter Rann zu Schaden am Produkt fihren.

Nur mit DEM-X80JZ-Netzteil verwenden.
Ziehen Sie vor der Reinigung oder Wartung des Gerats den Stecker aus der Steckdose.

KKnicken Sie die Kabel nicht UbermaRig, und stellen Sie Reine Gegenstande oder scharfen Objekte auf das
Gerat.

Dieses Produkt ist ausschlief3lich fiir den Gebrauch in Innenrdumen bestimmt.

Nicht im Freien, auf Flachen auer Béden oder in industriellen Umgebungen verwenden.
Stellen Sie Reine Kinder, Haustiere oder Gegenstande auf das Gerat.

Verwenden Sie dieses ProduRt nicht in feuchten Umgebungen (z. B. in Badezimmern).

Entfernen Sie vor der Verwendung des Gerats zerbrechliche Gegenstande und andere Objekte auf dem
Boden (z. B. Vasen, Glastassen, Lampen, Plastiktiten usw.) sowie Gegenstande, die sich in der SeitenbUrste,
im SaugRkanal und im Antriebsrad verfangen Rénnten (z. B. Drahte, Vorhange und andere verwickelte
ObjeRte bzw. Kérperteile), um Schaden an wertvollen Gegenstanden oder eine Beeintrachtigung des
Betriebs des Hauptgerats zu vermeiden.

Stellen Sie das Gerat nicht an Orten auf, an denen es leicht herunterfallen Rann (z. B. Tische, Stlihle).

Wenn das NetzRabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller, seinem Kundendienst oder einer ahnlich
qualifizierten Person ausgetauscht werden, um eine Gefahrdung zu vermeiden.

Schalten Sie das Gerat beim Transport oder bei langerem Nichtgebrauch aus.

IKontrollieren Sie vor dem Aufladen sorgfaltig, ob der NetzstecRer richtig in die StecRdose eingestecRt ist.
Um Stolpern zu verhindern, informieren Sie andere Personen im Raum, wenn das Gerat in Betrieb ist.
Wenn der Staubbehalter voll ist, leeren Sie ihn bitte vor der Benutzung.

Die Betriebstemperatur dieses Gerats liegt zwischen O °C und 40 °C.

Verwenden Sie dieses ProduRt nicht in Umgebungen mit hohen Temperaturen.
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Sicherheitshinweise Dk}

Zur Entsorgung dieses Produkts wenden Sie sich bitte an den IKundendienst, um den ARRu zu entfernen.
Bitte entsorgen Sie alte ARRus Uber ein sicheres Recycling.

Das in diesem Handbuch beschriebene Produkt ist Rein Kinderspielzeug. Kinder sollten dieses Produkt
unter Aufsicht von Erwachsenen benutzen. Das Produkt Rann Klein- und Zubehdrteile enthalten. Bewahren
Sie daher das ProduRkt und das Zubehér auBerhalb der Reichweite von Kindern auf, um zu verhindern, dass
diese das ProduRkt oder das Zubehor zerlegen bzw. beschadigen oder Kleinteile verschlucken, was zu
Erstickungsgefahr oder anderen Gefahren flihren Rann.

1. Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung durch Personen (einschlieflich Kinder) mit eingeschrankten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder einem Mangel an Erfahrung und Wissen
bestimmt, es sei denn, sie werden von einer fir ihre Sicherheit verantwortlichen Person beaufsichtigt oder in
die Verwendung des Gerats eingewiesen.

2. Dieses Gerat Rann von Kindern ab 8 Jahren sowie von Personen mit eingeschrankten physischen,
sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder einem Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt werden,
wenn sie beaufsichtigt oder bezliglich des sicheren Gebrauchs des Gerats unterwiesen wurden und die
damit verbundenen Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Die Reinigung und
Wartung seitens des Benutzers darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefihrt werden.

3. Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat spielen. Kinder, die
beaufsichtigt werden, dirfen nicht mit dem Gerat spielen.

ARRu-Sicherheit

Wenn der ARRu nicht aufgeladen wird oder Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, ziehen Sie
bitte den StecRer des Ladegerats aus der StecRdose und trennen Sie es vom Gerat.

Ladegerate, die bereits beschadigt sind oder bei denen der Verdacht auf eine Beschadigung besteht, bzw.
die der FeuchtigReit, Nasse oder dem Regen ausgesetzt waren, diirfen nicht verwendet werden, um einen
eleRtrischen Schlag oder Brand zu vermeiden.

1. WARNUNG: Zum Aufladen des ARRus verwenden Sie ausschlieBlich das mit diesem Gerat gelieferte
abnehmbare Netzteil.

2. Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden dirfen.

A-Produkteinfiihrung

IKomponentenuibersicht

A-Hauptansicht des Roboters
(Geschlossene Abdeckung)

Al-1—Vorderer Stof3fanger

(mit eingebautem Linienlaser)
Al-2—DocRingtaste
Al-3—Einschalttaste
Al-4—Radar-Abdeckung
Al-5—Randsensor
Al-6—LadeRontakte

A3-Hauptansicht des Roboters
(Offene Abdeckung)

A3-1—Obere Abdeckung
A3-2—Staubbehalter

A5-RicRansicht der Basisstation

A5-1—StecRplatz fur NetzRabel

A7-DocRing-Anschluss

A7-1—Ladestation

A2-Bodenansicht des Roboters

A2-1—Seitenblrste
A2-2—Rollenblrste
A2-3—Omnidirektionales Rad
A2-4—Fallschutzsensor
A2-5—Wischpadhalter

A4-Basisstation - Vorderansicht

A4-1—Kontrollleuchte
A4-2—Staubtank
A4-3—Roboter-DocRing-Anschluss
A4-4—Waschplatte (abnehmbar)

A6-Basisstation — Ansicht von oben

A6-1—Schmutzwasserbehalter
A6-2—Frischwasserbehalter

A8-Zubehbrliste

A8-1—Seitenblirste x 1
A8-2—Rampenverlangerungsplatte der
Basisstation x 1
A8-3—Staubbeutel x 1
(bereits auf der Basisstation installiert)
A8-4—Wischmopps x 1
A8-5—Wischpadhalter x 2
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B-Installation und Vorbereitung (D

Bi-Aufstellung der Basisstation

1. Bitte stellen Sie die Basisstation auf eine harte, ebene Flache und achten Sie darauf, dass auf beiden Seiten
mindestens 8 cm Platz ist und der Abstand nach vorne mindestens 1,5 m betragt.

2. SchlieBen Sie das Netzkabel an die Steckdose an und fihren Sie Uberschissiges [Kabel ordentlich in die hintere
IKabelrille der Basisstation, um den Betrieb des Roboters nicht zu beeintrachtigen.

Hinweis:

1. Vermeiden Sie direRte Sonneneinstrahlung.

2. Decken Sie den Signalempfangsbereich der Basisstation nicht mit AufRlebern oder anderen Gegenstanden ab.
3. Stellen Sie die Basisstation nicht auf weiche Oberflachen wie z. B. Teppiche.

4. Stellen Sie sicher, dass der Ladebereich trocken ist.

5. Versuchen Sie, den Einsatz in einer Umgebung mit Treppen zu vermeiden (wenn es sein muss, stellen Sie ein
Gelander auf).

B2-Vorbereiten/Entleeren

B2-1- Zum Einfullen von sauberem Wasser nehmen Sie bitte den vorderen Frischwasserbehalter ab, halten Sie den
linken Clip der Behalterabdeckung fest, 6ffnen Sie die Abdeckung, um sauberes Wasser einzuftillen, und setzen Sie
sie wieder in die Basisstation ein.

B2-2 - Um das Schmutzwasser zu entleeren, entfernen Sie bitte den hinteren Schmutzwasserbehalter, 6ffnen die
Behalterabdeckung und gieRen das Schmutzwasser aus.

Hinweis:

Flllen Sie Rein Waschmittel, Reine Waschseife, Reine von JONR nicht zugelassenen Reinigungsmittel, Reine
DesinfeRtionsmittel, Handwaschmittel, Reine unbekRannten éligen Flissigkeiten sowie Reine sauren oder
alRalischen Mittel in den Wasserbehalter, um unbekRannte Schaden zu vermeiden.

B3-Installation der Seitenblirste

1. Driicken Sie die Seitenburste fest in den Schlitz, bis ein Klicken zu héren ist, welches das ordnungsgemaRe
Einrasten signalisiert.

2. Zum Entfernen der Seitenblirste drehen Sie den Saugroboter um, greifen die gummierten FiiRe der Seitenblirste
mit beiden Handen (achten Sie darauf, nicht an den Borsten zu ziehen) und entfernen sie.

B-Installation und Vorbereitung D

B4-Installation des Wischpadhalters

1. Befestigen Sie zunachst die Wischer sicher am Wischpadhalter;

2. Richten Sie die Mitte des Halters mit dem installierten Mopplappen aus und befestigen Sie ihn dann am
Hauptgerat.

B5-Installation des Wischpadhalters

Umgebung vorbereiten

Bevor Sie mit der Reinigung beginnen, beseitigen Sie herumliegende KKabel, harte und scharfe Gegenstande
(z. B. Nagel, Glas) sowie andere FremdRorper auf dem Boden, und raumen Sie leicht umRippende, zerbrechli-
che, wertvolle und potenziell gefahrliche Gegenstande weg. So wird vermieden, dass sich der Roboter verhed-
dert, einklemmt oder etwas mitschleift oder umstoRt und Personen- oder Sachschaden verursacht.

C-Benutzung

Ein-/Ausschalten und Aufladen

Cl—Verbinden Sie das Netzteil mit der Basisstation, Halten Sie die Taste,, & ”“am Roboter 3 SekRunden lang
gedrlickt, um ihn einzuschalten, und warteten Sie, bis die Betriebsanzeige Ronstant leuchtet. Anschlieend
platzieren Sie den Roboter wie in der Abbildung dargestellt zum Aufladen auf der Ladestation. Der Roboter
sollte fir den taglichen Gebrauch in einem aufgeladenen Zustand gehalten werden. Wenn der Roboter
eingeschaltet ist, halten Sie die Taste ,, » “ 3 SekRunden lang gedriickt, um ihn auszuschalten.

Anmerkung:
1. Bei manuellem Einsetzen ist darauf zu achten, dass die Ladekontakte nach innen zeigen.
2. Stellen Sie vor der ersten Reinigung sicher, dass der ARRu des Roboters vollstandig geladen ist (100 %).

3. Fur die erste Nutzung wird empfohlen, den Roboter manuell in der Basisstation zu platzieren. Der Roboter
schaltet sich automatisch ein.
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C-Benutzung (D

NetzwerkRonfiguration

C2-1—Scannen Sie den QR-Code auf dem Gehause des Gerats, um die Xiaomi Home App herunterzuladen
und zu installieren.

C2-2—Verkniipfung mit der Xiaomi Home App

Offnen Sie die Xiaomi Home App, tippen Sie auf das ,+” Symbol in der oberen rechten Ecke und wahlen Sie
,Gerat hinzufigen”.

Scannen Sie den QR-Code auf dem Gehause des Gerats erneut (wie in Schritt 1), um die Verknipfung
abzuschlieen.

Hinweis: Um sicherzustellen, dass die Verknipfung erfolgreich ist, aktivieren Sie die von der App geforderten
Berechtigungen fur Bluetooth, WLAN und Standort.

C2-3—Das Gerat wechselt in den Netzwerkkonfigurationsmodus
Nach dem Einschalten des Geréts halten Sie die Taste,, () + {5 “ 3 SekRunden lang gedriicRt.

Nach der Sprachmeldung ,NetzwerkRRonfiguration gestartet” wechselt das Gerat in den NetzwerkRRonfigura-
tionsmodus."

C2-4—NetzwerkRonfiguration des Geréts

Geben Sie den Namen und das Passwort fiir Ihr Heim-WLAN ein. Folgen Sie den Bildschirmanweisungen auf
Ihrem Telefon, um die Einrichtung abzuschliezen.

Hinweis:

Verbinden Sie sich manuell mit einem WLAN-NetzwerR, das mit ,,deerma-vacuum” beginnt (Android-Gerate
verbinden sich in der Regel automatisch).

Wenn das Netzwerk nicht sichtbar ist, aktualisieren Sie die Liste einige Male.

Nach dem Verbindungsaufbau Rann es vorkommen, dass |hr Telefon den Internetzugang verliert. Wenn Sie
aufgefordert werden, das WLAN-Netzwerk zu wechseln, wahlen Sie ,Nicht wechseln”.

Wenn die App Sie auffordert, sich mit dem Netzwerk zu verbinden, wahlen Sie ,Zulassen” oder ,, Zustimmen”.
Sobald Ihr Mobiltelefon mit lhrem Heim-WLAN verbunden ist, fahren Sie mit der NetzwerkRRonfiguration fort.

Es werden nur 2,4-GHz-WLAN-Netzwerke unterstiitzt.

C-Benutzung D

NetzwerkRRonfiguration abgeschlossen

Nach erfolgreicher Konfiguration Ronnen Sie den ProduRtnamen und die Standortinformationen des Gerats
bearbeiten (linke GrafiR).

Hinweis:

1. Die Mi Home App unterstutzt die Systemversionen iOS 13.0 oder Android 8.0 und hoher. Sie Ronnen die
Systemversion in den ,Einstellungen — Uber dieses Telefon” des Mobiltelefons (iberpriifen.

2. Dieses Modell unterstitzt Reine Router mit WEP-Verschlisselung.

3. Der Name des drahtlosen Heimnetzwerks und das Passwort dirfen keine chinesischen Zeichen oder
Leerzeichen enthalten.

4. Der Roboterstaubsauger benétigt wahrend der Einrichtung ein drahtloses Netzwerk. Nach der Einrichtung
Ronnen Sie den Roboterstaubsauger uber die Xiaomi Home App per Fernbedienung in einem drahtlosen

Netzwerk/Mobilnetzwerk steuern.

5. Bitte beziehen Sie sich fir eine genaue Anleitung auf die neueste Version der Bedienungsanweisungen.

Pausieren/Betrieb fortsetzen

Wahrend der Roboter in Betrieb ist, Rann durch Rurzes Driicken einer beliebigen Taste am Robotergehause der
Betrieb pausiert werden. Wahrend der Betrieb des Roboters pausiert, Rann er durch Rurzes Driicken der Taste ,, b”
fortgesetzt werden.

Aufladen

Wenn der Roboter eingeschaltet ist, Rann er durch Rurzes Drlicken der Taste ” (5 ” von seinem aRtuellen Standort
zur Basisstation zurlicRRehren, um sich aufzuladen.
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C-Benutzung (e

C-Benutzung [

Kindersicherung (Tastensperre)

Durch Driicken und Halten der Taste”  “ am Roboter fiir 3 Sekunden oder (iber die App zum Einschalten
der Kindersicherungsfunktion Rénnen Sie die Kindersicherungsfunktion aRtivieren. Der Roboter gibt zur
Bestatigung der ARtivierung der Kindersicherungsfunktion eine Sprachansage aus. Nach der ARtivierung
sind die Tasten am Roboter und an der Basisstation nicht mehr funktionsfahig und Rénnen nur noch tber
die APP bedient werden, um zu verhindern, dass Haustiere oder Kinder versehentlich die Tasten dricken.-
Zum DeaRtivieren der Kindersicherung halten Sie die Taste” 3 ” 3 SekRunden lang gedriickt oder schalten
Sie sie Uber die APP in den Einstellungen ,Mehr” ab. Nach der Deaktivierung gibt der Roboter eine
Sprachansage wieder, die bestatigt, dass die Kindersicherung deaktiviert wurde.

ErRlarung der Leuchteneffekte

KKontrollleuchte Lichteffekte Bedeutungen
Aus Ausschalten/Ruhemodus/Nicht stoéren
Leuchtet stufenweise griin auf Einschalten

Leuchtet griin Normalzustand

(ORg®)

KKontrollleuchte

Pulsiert grin Neupositionierung/Aufladung/Trocknung

Leuchtet rot Niedriger ARRustand

Blinkt rot Fehler
Blinkt griin Vernetzung
Aus Ausschalten/Ruhemodus/Nicht stéren

Leuchte der
Basisstation

Leuchtet stufenweise griin auf Einschalten

Leuchtet griin Normalzustand

BlinRt rot Fehler

Tastenbedienung
Taste Bedienung FunRtionen
3 Sekunden lang driicken Einschalten/Ausschalten
0]
Einmal Rurz driicken Reinigung starten
Wenn sich Roboter auRerhalb der
Basisstation im Stand-by-Modus Zum Aufladen zurlicRRehren
befindet, einmal Rurz driicken
Wenn sich der Roboter in der
Basisstation befindet, Staubaufnahme starten
einmal Rurz dricken
Wenn sich der Roboter in der
Reinigungsstation befindet, zweimal Wischer-Reinigung starten
&) hintereinander Rurz driicken
Wenn sich der Roboter auRerhalb der N
Reinigungsstation im Stand-by-Modus PunRtreinigung starten
befindet, dreimal Rurz hintereinander driicken
3 Sekunden lang driicken Iéler;i?irvsi::rr;enrung aktivieren/
15 Sekunden lang drlicken /e\rlgvsiﬁgilrt]en der Hardware
Gleichzeitig 3 Sekunden lang driicken Netzwerkkonfigurationsmodus
OO aufrufer‘\
Gleichzeitig 7 Sekunden lang driicken Werkseinstellungen
wiederherstellen

Wenn die Tasten nicht reagieren oder der Roboter sich nicht ausschalten lasst, versuchen Sie einen
WerRsreset. DriickRen Sie gleichzeitig die Tasten ,, () “und ,, (O fir 7 SeRunden, um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen.

Die Wischmopps reinigen

Um die Wischleistung zu garantieren, ist der Roboter so eingestellt, dass er wahrend der Reinigung alle 10
Minuten zur Basisstation zurtiicRRehrt, um den Wischmopp zu reinigen. Sie Rénnen das Reinigungsintervall
des Wischmopps je nach Bedarf auch manuell in der App einstellen. Wenn der Roboter mit der Wischauf-
gabe fertig ist und zur Basisstation zurlickRRehrt, reinigt er auch den Wischmopp automatisch (was etwas
mehr Zeit in Anspruch nimmt.)

Die Wischmopps trocknen

Nachdem die Reinigungsaufgabe abgeschlossen ist und der Roboter zur Ladestation zuriickgeRehrt ist,
wird der Wischmopp automatisch einem Trocknungsprozess unterzogen (standardmagig mit Heif3luft, was
allerdings in den App-Einstellungen geandert werden Rann). Sie Ronnen die Wischmopp-Trocknung auch
manuell in der App starten/stoppen.

Staubsammeln

Wahrend oder nach der Reinigungsaufgabe Rehrt der Roboter zur Ladestation zurlick, um die in den
Einstellungen der Ladestation festgelegte Haufigkeit des automatischen Staubsammelns durchzufihren.
Stellen Sie sicher, dass der Staubbeutel in der Basisstation richtig installiert und nicht Gberflllt ist.
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C-Benutzung (e

Anmerkung:
1. Den Roboter wahrend des Wischer-Reinigungsvorgangs nicht gewaltsam entfernen.
2. Die Basisstation nicht verschieben, sobald der Roboter mit der Reinigung beginnt.

3. Um die optimale Reinigungseffektivitat des Roboters zu gewahrleisten, wird empfohlen, den Roboter bei
der Erstinbetriebnahme von der Basisstation zu starten.

D-Wartung und Pflege

Um das Gerat in einem optimalen Zustand zu halten, warten Sie es bitte und ersetzen Sie die Teile in den
folgenden Intervallen:

Hinweis: Bevor Sie mit der Wartung beginnen, schalten Sie den Roboter aus und ziehen Sie den StecRer der
DocRingstation ab.

IKomponenten Haufigkeit der Reinigung Haufigkeit des Austauschs
Relnlgungsvx{anne der Alle 1-2 Wochen /

DocRingstation

Walzenbulrste Alle 2 Wochen 6 bis 12 Monate
Seitenburste Alle 2 Wochen 3 bis 6 Monate
Staubbehalter Nach Bedarf /
Staubbehalter-Filtersieb Alle 2 Wochen 3 bis 6 Monate

Wischer / 1 bis 3 Monate
OmnidireRtionales Rad Monatlich /

Sensor Monatlich /

Staubbeutel / Ca. 3-4 Monate (oder nach Bedarf)
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D-Wartung und Pflege (o

DI-Staubbehalter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie die Freigabetaste des Staubbehilters, um den
Staubbehalter zu entfernen. Entnehmen Sie den Staubbehalterfilter aus der Halterung und entleeren Sie
den Staub aus dem Staubbehalter.

2. Der Staubfilter Rann mit Wasser gereinigt werden. Nach dem Reinigen lassen Sie ihn bitte an der Luft
trocknen, bevor Sie ihn wieder in den Staubbehalter einsetzen.

3. Um die Effektivitat des Filters zu gewahrleisten, sollte der Filter regelmafig gereinigt und gegebenenfalls
ausgetauscht werden.

D2-Rollenbiirste

1. Driicken Sie den Entriegelungsknopf an der linken Seitenabdeckung und heben Sie diese an, um die
Anti-Verhedder-Rollenblrste und die Abdeckung zu entfernen.

2. Benutzen Sie ein geeignetes Werkzeug, um Haare oder Faden zu entfernen, die sich in der Rollenburste
verfangen haben, und reinigen Sie die Rollenblrste und die Abdeckung anschlieBend mit einem weichen
Tuch.

3. Spulen Sie die Rollenburste mit Wasser ab und lassen Sie sie vollstandig trocknen. Nachdem Sie die
Blrste gereinigt haben, setzen Sie die Anti-Verhedder-Rollenbtirste wieder in den Roboter ein, damit er
wieder verwendet werden Rann.

D3-Sensor

1. Wischen Sie das Transmissionsfenster des Linienlasers ab.
2. Wischen Sie den Absturzsensor ab.

3. Wischen Sie den Randsensor ab.

D4-Reinigung der Basis

1. DriickRen Sie die mittlere Verriegelung an der Unterseite der Station vorsichtig ein und ziehen Sie sie nach
oben, um die Waschplatte zu entfernen.

2. Spulen Sie die Waschplatte mit Rlarem Wasser ab, lassen Sie sie trocknen, setzen Sie sie dann wieder in
die Halterung ein und befestigen Sie die Waschplatte wieder an der Station.
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D-Wartung und Pflege (0

D5-Reinigung des Antriebsrads

Drehen Sie das Antriebsrad vor und zurtick, um FremdRorper zu entfernen, und reinigen Sie es mit einem
weichen Tuch.

Dé6-Seitenbiirste

Entfernen Sie die Seitenblirste. Reinigen Sie die Birste mit einem geeigneten Werkzeug, um Staub zu
entfernen.

D7-Den Staubbeutel austauschen

1. Entfernen Sie die StaubtankRabdeckung.

2. Ziehen Sie den Staubbeutel heraus, um ihn zu entfernen.

3. Wischen Sie den Bereich des Staubbehalters mit einem weichen, trockenen Tuch ab.
4. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein und schliel3en Sie die StaubtankRabdeckung.
Anmerkung:

Freundliche Erinnerung: Der schwarze Baumwollstoff auf der linken Seite des Staubbeutels ist der Filterstoff.
Bitte nicht entfernen oder entsorgen.

Technische Parameter

Roboter
ArtiRel Parameter
Name Robot Vacuum & Mop Combo
Modell DEM-X80
Abmessungen 325x325x97 mm
Nennleistung S50W
Nennspannung 14.4 V=
Ladespannung 20 V=
Ladestrom 12A
ARRu-Kapazitat 5200 mAh
Drahtlose Verbindung Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Chz
Nettogewicht 35Rg
Base Station
Modell DEM-X80JZ
Abmessungen 350x457x427 mm
Nenneingangsspannung 220-240 V-~ 50-60 Hz
Nennausgangsspannung 20V=12A
Nennleistung 600 W
HeiRluftleistung 80 W
Nettogewicht 75Rg
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FAQs

Problembehebung

Roboters ist
fehlgeschlagen

Schlechter Kontakt zwischen
Roboter und LadeRontakten

Fehler Ursachen Lésung
Den Roboter direkt vor die Basisstation
stellen und die Aufladetaste driicken
Das Aufladen des

Fehler

Lésung

Den Roboter per Hand rickwarts in die
Basisstation drlicken, bis die Sprachansage
LAufladung gestartet” meldet

Bitte sicherstellen, dass der
LiDAR-Sensor vor dem Starten
nicht verdecRt ist.

Der LiDAR-Sensor ist blocRiert oder verstopft. Bitte die BlocRierung
beseitigen. Wenn sie nicht beseitigt werden Rann, das Hauptgerat
an einen neuen Ort bewegen und neu starten.

Der Roboter Rann
nicht zur Ladestation
zurtckRRehren

Falsche Platzierung der
Basisstation

Fur Einzelheiten lesen Sie den Abschnitt
Aufstellen der Basisstation” im
Benutzerhandbuch

Die Klippensensoren abwischen
und den Roboter fiir den
Neustart an einen anderen Ort
bewegen.

Das Hauptgerat hangt in der Luft. Fir den Neustart an einen
anderen Ort bewegen.

Auch verschmutzte Klippensensoren Rénnen dieses Problem
verursachen.

Der Roboter ist
festgefahren

Der Roboter hat sich in IKabeln
oder Schmutz auf dem Boden
verheddert

Verstreute Kabel und Schmutz vom Boden
beseitigen

Die Kollisionssensoren priifen
und BlocRierungen beseitigen

.Der Kollisionssensor ist blocRiert. Mehrere Male Rlopfen, um
BlocRierungen zu entfernen.

Wenn Sie Reine BlocRierungen finden, bewegen Sie den Roboter fir
den Neustart an einen anderen Ort.”

Seiten- oder Hauptbdrste ist
eingeRlemmt und verhindert
Bewegungen

In der Hauptbirste/Seitenblrste steckende
Objekte entfernen, dann den Roboter auf
einen ebenen Boden stellen und neu starten

Das Hauptgerat vor dem
Starten auf einen ebenen
Boden stellen.

Die Rader hangen in der Luft Das Hauptgerat fir den Neustart an
einen anderen Ort bewegen.

Der Roboter wird durch
Hindernisse blocRiert

Hindernisse beseitigen oder
benutzerdefinierte Sperrzonen in der App
einrichten

Hindernisse um das Hauptgerat
beseitigen und erneut
versuchen.

Das Hauptgerat ist moglicherweise festgefahren oder blocRiert.
Bitte die Hindernisse wegraumen.

Er Rehrt zum Laden
zurlcR oder halt an,
bevor er die
Reinigung
abgeschlossen hat

Niedriger ARRustand

Den Roboter zum Aufladen zurlicksenden

Staubbehalter ist nicht
installiert.

Setzen Sie den Staubbehalter und den Filter wieder ein und stellen
Sie sicher, dass sie richtig sitzen.

.Reinigung fortsetzen” aktivieren — der
Roboter fahrt automatisch mit der Reinigung
fort, wenn er ausreichend geladen ist

Unzureichendes Frischwasser
oder der Frischwasserbehalter
ist nicht installiert.

Entfernen Sie den Frischwasserbehalter, flillen Sie gentigend
Wasser nach und setzen Sie den Filter wieder ein, um eine
ordnungsgemaRe Installation zu gewahrleisten.

Die Reinigung zum
geplanten ZeitpunRt
ist fehlgeschlagen

Der Reinigungsplan ist in der
App deakRtiviert

Den Reinigungsplan in der App zuriicksetzen

Schmutzwasserbehalter ist voll
oder nicht installiert.

Entfernen Sie den Frischwasserbehalter, entleeren Sie das gesamte
Schmutzwasser und setzen Sie ihn wieder ein, um eine
ordnungsgemafe Installation zu gewahrleisten.

Der Roboter befindet sich im
Modus , Nicht stéren”

Den Modus ,Nicht stéren” ausschalten oder
den Zeitraum anpassen

Der Staubbeutel ist nicht
installiert.

Setzen Sie den Staubbeutel wieder ein und stellen Sie sicher, dass
er richtig sitzt.

Der Roboter hangt in
der Luft

LinkRe/rechte Antriebsrader
hangen in der Luft

Den Roboter auf einen ebenen Boden stellen
und neu starten

Der Roboter fahrt
rickwarts

LiDAR-Abdeckung des
Navigationsmoduls verdeckt

Leicht auf die LiDAR-Abdeckung
Rlopfen, um FremdRorper zu beseitigen

In der Roboterbahn wurden
Hindernisse entdeckt

Hindernisse unverzuglich beseitigen

Die Wasserkammer des
Wischers ist voll oder nicht
installiert.

1. Angesammelte Haare/Schmutz entfernen und den Wannenfilter
reinigen, dann neu installieren.

2. Den Wassereinlass der Wanne auf Verstopfungen prufen.

3. Sicherstellen, dass der Schmutzwasserbehalter richtig befestigt
ist.

4. Priifen, ob der Schmutzwasserbehalter richtig installiert ist.

Der vordere StoRfanger Rlemmt

Nach der Beseitigung der Hindernisse oder
FremdRorper leicht auf den StoRfanger
Rlopfen

Aufladung fehlgeschlagen. Bitte
fahren Sie das Hauptgerat
zurticR zur Basisstation.

Das Hauptgerat Rann die Basisstation nicht finden. Bitte zum
Aufladen zur Station zuriicRbringen.

Niedriger ARRustand. Bitte
aufladen.

Die Leistung zum Starten ist nicht ausreichend. Bitte zum Aufladen
zur Station zurtickRbringen.

Die Klippensensoren sind mit
Staub bedeckt

Den Staub von der Oberflache der
Fallschutzsensorlinse entfernen
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1. Weitere L6ésungen finden Sie in den App-Benachrichtigungen.
2. Bei ungel6sten Problemen wenden Sie sich an den Kundendienst vor Ort.
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Garantieleistungen

Bestimmungen zu Gewahrleistungsausschliissen

Der oben genannte Garantieservice gilt, solange das ProduRkt unter normalen Bedingungen verwendet
wird. Er gilt nicht, wenn das ProduRt durch menschliches Verschulden oder aus einem der folgenden
Grinde beschadigt wurde.

1. Das ProduRkt wurde aufgrund von FahrldssigReit, falscher Bedienung oder einem Unfall beschadigt
(z. B. durch Kontakt mit fliissigen Lebensmitteln, Wasser, Zerbrechen durch Fremdeinwirkung oder
KKratzer oder Beschadigungen aufgrund von Fremdgegenstanden);

2. Das Produkt wurde durch nicht autorisierte Zerlegung, Reparatur oder nachtragliche Anderungen
(z. B. nicht autorisierte Farbanderungen oder ModifiRationen) beschadigt;

3. Das Produkt wurde beschadigt, weil ungeeignetes Zubehdr verwendet wurde, es nicht
ordnungsgeman transportiert wurde oder es zu einem anderen Unfall Ram;

4. Fur das Produkt liegt Reine GarantieRarte vor (sofern nicht nachgewiesen werden Rann, dass die
Garantiezeit fur das ProduRt noch nicht abgelaufen ist) oder die Garantiezeit ist abgelaufen;

5. Die Angaben auf der GarantieRarte wurden verandert oder entsprechen nicht den Angaben auf dem
ProduRt;

6. Das ProduRt wurde durch héhere Gewalt beschadigt.

GarantiekRarte

Vielen DanR, dass Sie sich flr unseren intelligenten Deerma-Saugroboter entschieden haben.
Zur Wahrung lhrer legitimen Rechte und Interessen verpflichtet sich unser Kundenservice, Ihnen
jederzeit einen Standardservice zu bieten.

Modell
Garantiezeitraum Hauptteil Datum
Name
EndRunde
Adresse
Name
Kaufen Stempel
Adresse

1. Bitte bewahren Sie die GarantieRarte sorgfaltig auf;

2. Um eine Reparatur Ihres ProduRts zu beantragen, fiillen Sie bitte den Reparaturantrag vollstandig,
ordentlich und leserlich aus;

3. Bei der Inanspruchnahme des Kundendienstes legen Sie bitte die GarantieRarte und die
Informationen zum Kauf vor (wenn Sie das Produkt im Internet geRauft haben, geben Sie bitte die
[Kontonummer an, mit der Sie das ProduRt erworben haben);

Garantieleistungen D

Garantiezeitraum

IKomponente Garantiezeitraum
Hauptteil 1Jahr
ARRupack 6 Monate
Ladestation und NetzRabel 6 Monate
Verbrauchsmaterial: Hauptburste, Hauptblrstenhaube, Filter, Nicht \{om .
Reinigungsburste, Wischmopp, Seitenbursten, usw. Carantieservice

‘ ‘ ‘ . abgedeckt

Regeln der Garantieleistungen

1. Sollte das Produkt einen Qualitatsmangel aufweisen, Reine vom Kunden verursachten Schaden aufweisen
und nicht zerlegt worden sein, Rann es innerhalb von 7 Tagen nach dem IKaufdatum in dem Geschaft, in dem
es geRauft wurde, umgetauscht werden.

2. Wahrend der Gewahrleistungsfrist Rann das ProduRt Rostenlos repariert werden.
3. Wenn einer der folgenden Umsténde vorliegt, bieten wir Reine Rostenlose Reparatur an.

Wir bieten jedoch Rostenpflichtige Reparaturen an und berechnen die verwendeten Ersatzteile sowie die
Arbeitsleistung:

A. Das ProduRt wurde durch menschliches Verschulden beschadigt — wie beispielsweise durch
Nichtbeachtung der normalen Betriebsbedingungen oder Nichtbeachtung dieser Anleitung.

B. Das ProduRt wurde durch nicht autorisierte Zerlegung, Reparatur oder ModifiRation durch den Kunden
oder durch eine Reparatur, die nicht von unserer Reparaturabteilung durchgefiihrt wurde, beschadigt.

C. Das Produkt wurde durch hohere Gewalt beschadigt (z. B. durch Feuer, Erdbeben oder Blitzschlag).

D. Der Kunde Rann die GarantieRarte (oder einen anderen IKaufnachweis) nicht vorlegen oder seine
Nutzerinformationen Rénnen nicht Gberpruft werden.

E. Das Kaufdatum des Produkts Rann nicht verifiziert werden.
Bitte beachten Sie:

Alle mit diesem Symbol gekRennzeichneten Produkte sind EleRtroschrott und
EleRtrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen nicht mit
unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Stattdessen sollten die Altgerate zum
Schutz der Gesundheit und der Umwelt an einer von der Regierung oder den loRalen
Behorden benannten Sammelstelle fur das Recycling von eleRtrischen und

eleRtronischen Altgeraten abgegeben werden. Ordnungsgemafe Entsorgung und

Recycling RGnnen mdgliche negative Folgen fir Umwelt und Gesundheit vermeiden. E
Far weitere Informationen Uber den Standort und die Bedingungen fir solche ﬁ
Sammelstellen wenden Sie sich bitte an den Installateur oder die 6rtlichen Behérden. _—
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Informations sur la sécurité

Avertissement

Avant d'utiliser le produit décrit dans ce mode d'emploi, veuillez lire et suivre les précautions ci-dessous afin
d'éviter les situations dangereuses et de garantir le bon fonctionnement du produit.

Environnement d'utilisation et entretien

Seuls les professionnels agréés par Deerma sont autorisés a démonter ce produit. Il n'est pas recommandé
aux utilisateurs de démonter le produit eux-mémes.

Ce produit ne doit étre utilisé qu'avec I'adaptateur d'alimentation fourni par l'usine. L'utilisation d'autres
adaptateurs peut endommager le produit.

A utiliser uniquement avec l'unité d'alimentation DEM-X80JZ.

La fiche doit étre retirée de la prise de courant avant de procéder au nettoyage ou a I'entretien de I'appareil.
Ne pliez pas les fils de maniére excessive et ne placez pas d'articles ou d'objets tranchants sur I'appareil.
Ce produit est uniquement destiné a un usage domestique a l'intérieur.

Ne Il'utilisez pas a I'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou dans des environnements industriels.
Ne placez pas d'enfants, d'animaux ou d'objets sur I'unité principale.

N'utilisez pas ce produit dans des environnements humides (tels que salles de bains).

Avant d'utiliser ce produit, veuillez retirer les objets fragiles et les objets encombrants du sol (tels que les
vases, les tasses en verre, les lampes, les sacs en plastique, etc.), ainsi que les objets susceptibles
d'emméler la brosse latérale, le tube d'aspiration et la roue motrice (tels que les fils, les rideaux et autres
objets emmélés ou les parties du corps humain) afin d'éviter d'endommager les objets de valeur ou d'influer
sur le fonctionnement de I'unité principale.

Ne placez pas le produit dans des endroits ou il pourrait tomber facilement (tels que tables, chaises).

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par le fabricant, son agent de service ou
des personnes de qualification similaire afin d'éviter tout danger.

Si vous devez transporter ou ne pas utiliser le produit pendant une longue période, veuillez éteindre la
machine.

Avant de charger le produit, vérifiez soigneusement si la fiche d'alimentation est correctement connectée a
la prise.

Pour éviter tout risque de chute, informez les autres personnes présentes dans la piece lorsque le produit
est en fonctionnement.

Si le compartiment a poussiere est plein, veuillez le vider avant de I'utiliser.
La température de fonctionnement de ce produit est comprise entre O °C et 40 °C.
N'utilisez pas ce produit dans des environnements a haute température.

Si vous devez vous débarrasser de ce produit, veuillez contacter le personnel du service aprés-vente pour
retirer la batterie. Les batteries usagées doivent étre mises au rebut par dans un centre de recyclage pour
éviter les risques.

Informations sur la sécurité

Le produit décrit dans ce mode d'emploi n'est pas un jouet pour enfants. Les enfants doivent I'utiliser sous
la surveillance d'un adulte. Le produit peut contenir de petites piéces et des accessoires. Veuillez donc
garder le produit et les accessoires hors de portée des enfants afin d'éviter qu'ils ne démontent ou
n'‘endommagent le produit ou les accessoires, ou qu'ils n'avalent de petites piéces, ce qui pourrait entrainer
un étouffement ou d'autres dangers.

Cet appareil n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites, ou qui manquent d'expérience et de connaissances, a
moins qu'elles ne soient surveillées ou n'aient recu des instructions concernant |'utilisation de I'appareil par
une personne responsable de leur sécurité.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et par des personnes dont les capacités
physiques, sensorielles ou mentales sont réduites ou qui manquent d'expérience et de connaissances, a
condition qu'elles soient supervisées ou qu'elles aient recu des instructions concernant |'utilisation de
I'appareil en toute sécurité et qu'elles comprennent les risques encourus. Les enfants ne doivent pas jouer
avec I'appareil. Le nettoyage et I'entretien par I'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

Les enfants doivent étre surveillés pour s'assurer qu'ils ne jouent pas avec l'appareil. Les enfants doivent
étre surveillés afin de s'assurer qu'ils ne jouent pas avec I'appareil.

Sécurité du chargeur

Lorsque le chargeur n'est pas en charge ou qu'il n'est pas utilisé pendant une période prolongée, le
débrancher de la prise de courant et le déconnecter du produit.

N'utilisez pas de chargeurs endommagés ou suspectés de I'étre, ou qui ont été exposés a I'humidité ou a la
pluie, afin d'éviter tout risque de choc électrique ou d'incendie.

AVERTISSEMENT:
1. Pour recharger la batterie, utilisez uniquement I'unité d'alimentation détachable fournie avec cet appareil.

2. Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par du personnel qualifié.
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A-Présentation du produit

Présentation des composants

A-Vue principale du robot (couvercle fermé)

Al-1—Pare-chocs avant

(avec laser linéaire intégré)
Al-2—Bouton de station d'accueil
Al-3—Bouton d'alimentation
Al-4—Couvercle du radar
Al-5—Capteur de bord
Al-6—Bornes de recharge

A3-Vue principale du robot (Couvercle ouvert)

A3-1—Couvercle supérieur
A3-2—Compartiment a poussiére

A5-Vue arriére de la station de base

A5-1—Emplacement pour ranger le cordon
d'alimentation

A7-Port d'amarrage

A7-1—Borne de recharge

B-Installation et préparation

A2-Vue de dessous du robot

A2-1—Brosse latérale
A2-2—Brosse a rouleau
A2-3—Roue omnidirectionnelle
A2-4—Capteur anti-chute
A2-5—Support des serpillieres

A4-Vue avant de la station de base

A4-1—Voyant

A4-2—Réservoir a poussiere
A4-3—Port d'amarrage du robot
A4-4—Plaque de lavage (amovible)

A6-Vue de dessus de la station de base

Ab6-1—Réservoir d'eau sale
A6-2—Réservoir d'eau propre

AB8-Liste des accessoires

A8-1—Brosse latérale x1
A8-2—Plaque d'extension de la rampe de la
base x1
A8-3—Sac a poussiere x|
(déja installé dans la station de base)
A8-4—Serpilliere x2
A8-5—Support des serpilliere x2

Bi-Positionnement de la station de base

1. Placez la station de base contre un mur, sur une surface dure et plane, en veillant a laisser un espace d'au moins 8

cm de chaque coté et un espace libre d'au moins 1,5 m a l'avant.

B-Installation et préparation ®

2. Branchez le cordon d'alimentation sur la prise et rentrez soigneusement tout fil excédentaire dans la rainure
arriére de la station de base afin d'éviter d'interférer avec le fonctionnement du robot.

Remarque:

1. Evitez la lumiére directe du soleil.

2. Ne recouvrez pas la zone d'émission du signal de la station de base avec des autocollants ou d'autres objets.
3. Ne placez pas la station de base sur des surfaces molles telles que des tapis.

4. Assurez-vous que la surface de recharge est séche.

5. Egsayez d'éviter d'utiliser le robot dans un environnement comportant des escaliers (si nécessaire, installez un
garde-corps).

B2-Préparation/Vidange

B2-1—Pour ajouter de I'eau propre, veuillez retirer le réservoir d'eau propre situé sur le coété droit, ouvrez le couvercle
supérieur, remplissez-le d'eau propre, puis replacez-le dans la station de base.

B2-2—Pour vider I'eau sale, retirez le réservoir d'eau sale situé sur le coté gauche, ouvrez le couvercle et inclinez le
réservoir pour verser 'eau sale.

Remarque:
N'ajoutez pas de détergent pour le linge, de lessive, de produits de nettoyage non autorisés par Deerma, de

désinfectants, de savon pour les mains, de liquides huileux inconnus ou de substances acides ou alcalines dans le
réservoir d'eau, car cela risque de 'endommager.

B3-Installation de la brosse latérale

B3-1—Poussez fermement la brosse latérale dans la fente jusqu'a ce que vous entendiez un « déclic », ce qui
indique que l'installation est terminée.

B3-2—Pour retirer la brosse latérale, retournez le robot aspirateur, saisissez les pattes en caoutchouc de la brosse
latérale avec les deux mains (en veillant a ne pas tirer sur les poils) et retirez-la.

B4-Installation des serpillieres

1. Fixez d'abord solidement les serpillieres aux supports de serpilliere.
2. Alignez le centre du support avec la serpilliére installée, puis montez-le sur I'unité principale.

40




41

B-Installation et préparation ®

B5-Préparation de I'environnement

Avant de commencer le nettoyage, débarrassez le sol des fils électriques, des objets durs, des objets pointus (tels
que les clous, le verre) et des autres débris qui y sont éparpillés. Eloignez également tous les objets qui peuvent
facilement se renverser, qui sont fragiles, précieux ou potentiellement dangereux. Cela permet d'éviter qu'ils soient
empétrés, bloqués, trainés ou heurtés par le robot, ce qui pourrait entrainer des blessures ou des dommages
matériels.

C-Mode d'emploi

Mise sous/hors tension et charge

Cl—Connectez I'alimentation a la station de base, maintenez le bouton « () » du robot enfoncé pendant 3
secondes pour l'allumer, attendez que le voyant d'alimentation reste allumé en permanence, puis placez le
robot sur la station de base pour le charger, comme indiqué sur le schéma. Gardez le robot en état de charge
pour une utilisation quotidienne pratique. Lorsque le robot est sous tension, maintenez le bouton « () » du
robot enfoncé pendant 3 secondes pour |'éteindre.

Remarque:
1. Lors de l'insertion manuelle, veillez a ce que les bornes de recharge soient orientées vers l'intérieur.
2. Avant le nettoyage initial, assurez-vous que la batterie du robot est entierement chargée (100 %).

3. Lors de la premiere utilisation, il est recommandé de placer manuellement le robot dans la station de
base. Le robot s'allumera automatiquement.

Configuration du réseau

C2-1—Téléchargez et installez I'application Xiaomi Home en scannant le code QR sur le corps de I'appareil.
C2-2—Liaison avec I'application Xiaomi Home

Ouvrez I'application Xiaomi Home, appuyez sur l'icone « + » en haut a droite et sélectionnez « Ajouter un
appareil ».

Scannez a nouveau le code QR sur le corps de I'appareil (comme a I'étape 1) pour terminer la connexion.

Remarque: Pour réussir la connexion, activez les autorisations pour le Bluetooth, le Wi-Fi et la localisation,
conformément a la notification de I'application.

C-Mode d'emploi Fr]

C2-3—Appareil en mode de configuration du réseau

Aprés avoir allumé I'appareil, maintenez le bouton « () +{» enfoncé pendant 3 secondes.Aprés avoir entendu
le message vocal « Configuration du réseau lancée », I'appareil passe en mode de configuration du réseau.

C2-4—Configuration du réseau de I'appareil

Saisissez le nom et le mot de passe de votre réseau Wi-Fi domestique. Suivez les instructions a I'écran de
votre téléphone pour terminer la configuration.

Remarque:

Connectez-vous manuellement a un réseau Wi-Fi commencant par « deerma-vacuum » (les appareils Android
se connectent généralement automatiquement).

Si le réseau n'est pas visible, actualisez la liste plusieurs fois.

Apres la connexion, il se peut que votre téléphone perde l'accés a Internet. S'il vous est demandé de changer
de réseau Wi-Fi, ne le changez pas.

Lorsque I'application vous demande de rejoindre le réseau, sélectionnez « Autoriser » ou « Accepter ».

Une fois que votre téléphone est connecté a votre réseau Wi-Fi domestique, procédez a la configuration du
réseau.

Seuls les réseaux Wi-Fi 2,4 GHz sont pris en charge.
Configuration du réseau terminé

Comme le montre le schéma de gauche, une fois la configuration réussie, vous pouvez modifier le nom du
produit et les informations relatives a I'emplacement de I'appareil.

Remarque :

1. L'application Mi Home prend en charge les versions iOS 13.0 ou Android 8.0 et supérieures. Vous pouvez
vérifier la version du systéme dans « Parametres - A propos du téléphone ».

2. Ce modéle ne prend pas en charge les routeurs utilisant le cryptage WEP.

3. Le nom et le mot de passe du réseau sans fil domestique ne peuvent pas contenir de caractéres chinois ou
de symboles d'espacement.

4 . Le robot aspirateur doit utiliser un réseau sans fil pendant le processus de configuration. Une fois la
configuration terminée, vous pouvez utiliser I'application Xiaomi Home pour contrdler a distance le robot
aspirateur dans un environnement de réseau sans fil/réseau mobile.

5. Veuillez vous référer a la derniére version des instructions d'utilisation pour obtenir des conseils précis.
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C-Mode d'emploi

Pause/Reprise du travail

Lorsque le robot est en cours de fonctionnement, une bréve pression sur I'un des boutons du corps du robot
interrompt son fonctionnement. Lorsque le robot est en pause, une bréve pression sur le bouton « () » permet de
poursuivre le travail.

Recharge

Lorsque le robot est sous tension, appuyez briévement sur le bouton « {3 » du robot, et le robot retournera a la
station de base a partir de sa position actuelle pour se recharger.

Verrouillage enfants (verrouillage des boutons)

Vous pouvez activer la fonction de verrouillage enfants en maintenant le bouton « {3 » du robot enfoncé
pendant 3 secondes ou en utilisant |'application pour activer la fonction de verrouillage enfants. Le robot
émet un message vocal pour confirmer que la fonction de verrouillage enfants est activée. Une fois la
fonction activée, les boutons du robot et de la station de base ne seront plus opérationnels et les opérations
ne pourront étre effectuées que par l'intermédiaire de I'application afin d'éviter que les animaux domes-
tiques ou les enfants n'appuient accidentellement sur les boutons.Pour désactiver le verrouillage enfants,
maintenez le bouton « {3 » enfoncé pendant 3 secondes ou utilisez I'application pour le désactiver dans les
paramétres « Plus ». Aprés la désactivation, le robot émet un message vocal confirmant que le verrouillage
enfants a été désactivé.

Instructions des boutons

Bouton Opération Fonction

Pression pendant 3 secondes Mettre sous/hors tension

0]

Pression courte une fois Commencer a nettoyer

Lorsque le robot est en attente a I'extérieur
de la station de base, appuyez brievement
une fois

Lorsque le robot se trouve a l'intérieur de
la station de base, appuyez brievement
une fois

Lorsque le robot se trouve a l'intérieur de
la station de nettoyage, appuyez

12 brievement deux fois de suite

Lorsque le robot est en veille a I'extérieur
de la station de nettoyage, appuyez
brievement deux fois de suite

Ritorno alla ricarica

Commencer a collecter la poussiere

Commencer a passer la serpilliére

Commencer le nettoyage localisé

C-Mode d'emploi

Bouton Opération Fonction ‘

Pression simultanée pendant 3 secondes Accéder au mode de configuration du

réseau
O+ — - - :
Pression simultanée pendant 7 secondes Restaurer les paramétres d'usine

Si les boutons ne répondent pas ou si le robot ne s’ éteint pas, réinitialisez aux parametres d’ usine. Main-
tenez enfoncés simultanément les boutons « () » et « £ » pendant 7 secondes.

Explication des effets lumineux

Voyant Effets lumineux Significations

Mise hors tension/Sommeil/

Eteint Ne pas déranger

Le voyant vert s'allume
progressivement

Mise sous tension

Vert fixe Etat normal

%)O;af'g[ Le voyant vert clignote doucement Relocalisation/Charge/Séchage
Rouge fixe Batterie faible
Le voyant rouge clignote Défaut

Le voyant vert clignote Mise en réseau

Eteint Mise hors tension/Sommeil/Ne pas déranger

Le voyant vert s'allume
progressivement

Mise sous tension
Voyant de la

station de base

Vert fixe Etat normal

Le voyant rouge clignote Défaut

Nettoyage des serpillieres

Pour garantir un nettoyage efficace, le robot est réglé pour retourner a la station de base afin de nettoyer la
serpilliére toutes les 10 minutes de nettoyage. Vous pouvez également régler la fréquence de nettoyage de
serpilliere dans I'application en fonction de vos besoins. Aprés avoir terminé une tache de nettoyage et étre
retourné a la station de base, le robot nettoie aussi automatiquement la serpilliére (ce qui prend un peu plus
de temps).

Pression pendant 3 secondes

Activer/désactiver le verrouillage enfants|

Pression pendant 15 secondes

Forcer la mise hors tension du matériel
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C-Mode d'emploi

Séchage de serpilliére

Une fois la tache de nettoyage terminée et le robot retourné a la station de base, la serpilliére subit un
processus de séchage automatique (par défaut en utilisant de I'air chaud, mais cela peut étre modifié dans
les parameétres de I'application). Vous pouvez contréler manuellement le démarrage/arrét du séchage de
serpilliere dans I'application.

Collecte de poussiére

Pendant ou apres la tache de nettoyage, le robot retourne a la station de base pour une collecte de
poussiéere automatique a la fréquence définie dans les paramétres de la station de base. Assurez-vous que
le sac a poussiére dans la station de base est correctement installé et gu'il n'est pas plein.

Remarque:
1. Ne retirez pas le robot de force pendant le processus de nettoyage des serpilliéres.
2. Ne déplacez pas la station de base pendant que le robot nettoie.

3. Pour des performances de nettoyage optimales, il est recommandé de laisser le robot démarrer a partir de
la station de base lors de la premiére utilisation.

D-Entretien et nettoyage

Pour maintenir I'appareil en bon état, veuillez I'entretenir et remplacer les piéces aux fréquences suivantes :
Remarque: Avant de commencer I'entretien, mettez le robot hors tension et débranchez la station d'accueil.

Composants Fréquence de nettoyage Fréquence de remplacement
Station de base Toutes les 1 a 2 semaines /
Brosse a rouleau Toutes les 2 semaines 6 a 12 mois
Brosse latérale Toutes les 2 semaines 3 a 6 mois
Réservoir a poussiere Si nécessaire /
Filtre du compartiment a . N .

N P Toutes les 2 semaines 3 a 6 mois
poussiere
Serpilliere / 1a 3 mois
Roue omnidirectionnelle Tous les mois /
Capteur Tous les mois /

. . Environ tous les 3-4 mois
Sac a poussiere / K
(ou selon les besoins)

D-Entretien et nettoyage Fr]

DI-Compartiment a poussiére et filtre

1. Ouvrez le couvercle situé sur le robot et appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a
poussiere pour le retirer. Détachez le filtre du compartiment a poussiéere du loquet et videz le compartiment
a poussiére.

2. Le filtre du compartiment a poussiére peut étre lavé a I'eau. Une fois lavé, laissez-le sécher a I'air avant de
le replacer dans le compartiment a poussiére.

3. Pour garantir I'efficacité du filtre, il est recommandé de le nettoyer régulierement et de le remplacer si
nécessaire.

D2-Brosse a rouleau

1. Appuyez sur le bouton de déverrouillage situé sur le couvercle c6té gauche et soulevez-le pour retirer la
brosse a rouleau anti-enchevétrement et le couvercle.

2. Utilisez un outil approprié pour retirer les poils et cheveux ou les fils emmélés sur la brosse a rouleau, puis
utilisez un chiffon doux pour essuyer la brosse a rouleau et le couvercle.

3. Rincez la brosse a rouleau a I'eau et laissez-la sécher. Aprés le nettoyage, réinstallez la brosse a rouleau
anti-enchevétrement sur le robot pour I'utiliser.

D3-Capteur

1. Essuyez la fenétre de transmission du laser linéaire.
2. Essuyez le capteur anti-chute.

3. Essuyez le capteur de bord.

D4-Nettoyage de la base

1. Appuyez légerement sur le loquet central de la base de la station et tirez vers le haut pour retirer la
plaquede lavage.

2. Rincez la plaque de lavage a I'eau claire, laissez-la sécher, puis replacez-la dans la base et fixez a nouveau
la plaque de lavage a la station.
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D-Entretien et nettoyage

D5-Roue motrice

Faites tourner la roue motrice d'avant en arriére pour éliminer tout corps étranger, puis nettoyez-la a l'aide
d'un chiffon doux.

D6-Brosse latérale

Retirez la brosse latérale et utilisez un outil approprié pour enlever la poussiere.

D7-Remplacement des sacs a poussiére

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiere.

2. Tirez-le vers l'extérieur et retirez le sac a poussiére.

3. Utilisez un chiffon doux et sec pour essuyer la surface du compartiment a poussiére.

4. Installez un nouveau sac a poussiére. Remettez le couvercle du réservoir a poussiére en place.
Remarque :

Petit rappel : Le coton noir sur le coté gauche du sac a poussiére est |le coton filtrant. Ne le retirez pas ou
ne le jetez pas.

Parameétres techniques

Robot
Elément Paramétres
Nom Robot combiné Aspirateur et Serpilliere
Modele DEM-X80
Dimensions 325x325x97 mm
Puissance nominale 50W
Tension nominale 144V =
Tension de charge 20V =
Courant de charge 12A
Capacité de la batterie 5200 mAh

Connexion sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Poids net 35Rkg
Station de base
Modéle DEM-X80JZ
Dimensions 350x457x427 mm

Entrée nominale

220-240 V-~ 50-60 Hz

Sortie nominale 20V=12A
Puissance nominale 600 W

Hot air power 80W

N.W. 7.5 Rg
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Résolution des problémes

Défaut

Causes

Solution

Le robot ne se
recharge pas

Mauvais contact entre le robot
et les bornes de recharge

Placez le robot directement devant la
station de base et appuyez sur le
bouton de recharge

Défaut

Solution

Poussez manuellement le robot vers
I'arriére dans la station de base jusqu'a
ce que vous entendiez le message vocal
« Charge commencée »

Assurez-vous que le capteur
LiDAR n'est pas obstrué avant
de commencer.

Le capteur LiDAR est bloqué ou obstrué. Veuillez retirer I'obstruction.
S'il n'est pas possible de le retirer, déplacez I'unité principale et
redémarrez.

Le robot ne peut pas
revenir a la station de
charge

Mauvais positionnement dans
la station de base

Pour plus de détails, reportez-vous a la
section « Positionnement de la station
de base » du mode d'emploi

Essuyez le capteur de vide et
changez d'emplacement pour
redémarrer.

L'unité principale est suspendue. Changez d'emplacement pour
redémarrer.

Des capteurs de vide sales peuvent également étre a l'origine de ce
probléme ; veuillez les nettoyer.

Le robot est coincé

Robot empétré dans des fils ou
des débris sur le sol

Eliminez les fils et les débris éparpillés
sur le sol

Vérifiez la présence
d'obstructions sur les capteurs
de collision et retirez-les.

« Le capteur de collision est coincé. Tapez légérement plusieurs fois
pour déloger toute obstruction.

Si aucune obstruction n'est détectée, changez d'emplacement et
redémarrez. »

Brosse latérale ou brosse
principale bloquée, empéchant
tout mouvement

Retirez les objets coincés dans la
brosse principale/brosse latérale, puis
placez le robot sur un sol plat et
redémarrez-le

Placez l'unité principale sur un
sol plat avant de commencer.

Les roues sont suspendues. Déplacez 'unité principale et redémarrez.

Eliminez les obstacles autour
de l'unité principale et
réessayez.

L'unité principale est peut-étre coincée ou piégée. Veuillez dégager
les obstacles environnants.

Robot géné par des obstacles

Retirez les obstacles ou configurez des
zones restreintes personnalisées dans
I'application

Le compartiment a poussiéere
n'est pas installé.

Réinstallez la bac a poussiére et le filtre en veillant a ce qu'ils
soient bien en place.

Le robot retourne se
charger ou s'arréte de
fonctionner avant la
fin du nettoyage

Niveau de batterie faible

Renvoyez le robot pour qu'il se recharge

Activez la fonction « Reprise du
nettoyage », et le robot poursuivra
automatiquement le nettoyage inachevé
lorsqu'il sera suffisamment rechargé

Quantité insuffisante d'eau
propre ou réservoir d'eau propre
non installé.

Retirez le réservoir d'eau propre, remplissez-le d'une quantité
suffisante d'eau, réinstallez-le et assurez-vous que l'installation
est correcte.

Le réservoir d'eau sale est plein
ou n'est pas installé.

Retirez le réservoir d'eau sale, videz toute I'eau sale, réinstallez et
assurez-vous que l'installation est correcte.

Le robot retourne se
charger ou s'arréte de
fonctionner avant la
fin du nettoyage

Niveau de batterie faible

Renvoyez le robot pour qu'il se recharge

Le sac a poussiére n'est pas
installé.

Réinstallez le sac a poussiére et assurez-vous qu'il est
correctement installé.

Activez la fonction « Reprise du
nettoyage », et le robot poursuivra
automatiquement le nettoyage inachevé
lorsqu'il sera suffisamment rechargé

Le robot ne nettoie
pas a I'heure prévue

Programme de nettoyage
désactivé dans l'application

Réinitialisez le programme de
nettoyage dans l'application

Le robot est en mode « Ne pas
déranger »

Désactivez le mode « Ne pas déranger »
ou ajustez sa durée

Le plateau de lavage de
serpilliére est plein ou n'est pas
installé.

1. Retirez et enlevez du filtre du plateau les poils et
cheveux/débris accumulés, puis réinstallez-le.

2. Vérifiez que l'entrée d'eau du plateau n'est pas obstruée.

3. Assurez-vous que le couvercle du réservoir d'eau sale est bien
fixé.

4. \Vérifiez que le réservoir d'eau sale est correctement installé.

Le robot est suspendu
dans les airs

Roues motrices gauche/droite
suspendues

Placez le robot sur un sol plat et
redémarrez-le

La recharge a échoué. Veuillez
replacer l'unité principale dans
la station de base.

L'unité principale ne peut pas détecter la station de base. Veuillez
replacer l'unité principale pour la recharger.

Le robot recule

Le couvercle LiDAR du module
de navigation est obstrué

Tapotez légerement le couvercle LiDAR
pour retirer tout objet étranger

Batterie faible. Veuillez
recharger.

Puissance insuffisante pour le démarrage. Veuillez replacer l'unité
principale pour la recharger.

Obstacles détectés sur la
trajectoire du robot

Eliminez rapidement tout obstacle

1. Reportez-vous aux notifications de I'application pour plus de solutions.
2. Pour les problemes non résolus, contactez les centres d'entretien locaux.

Pare-chocs avant coincé

Aprés avoir éliminé les obstacles ou les
objets étrangers, appuyez légérement
sur le pare-chocs

Capteurs de vide recouvert de
poussiere

Dépoussiérez la surface de la lentille du
capteur de vide
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Service de garantie

Exclusions de garantie

Le service de garantie ci-dessus s'applique dans le cas d'une utilisation normale du produit. || ne s'applique
pas au cas ou le produit est endommagé en raison d'un facteur humain ou pour I'une des raisons
énumérées ci-dessous.

1. Le produit est endommagé en raison d'une négligence, d'une mauvaise utilisation ou d'une catastrophe
(telle que le contact avec des aliments liquides, de I'eau, I'éclatement sous |'effet d'une force extérieure, des
rayures ou des dommages causés par des pieces externes) ;

2. Le produit est endommagé en raison d'un démontage, d'une réparation ou d'une remise en état non
autorisés (comme un changement de couleur ou une modification non autorisés) ;

3. Le produit est endommagé en raison de I'utilisation d'un accessoire inapproprié, d'un transport inappro-
prié ou de tout autre accident ;

4. Le produit n'a pas de carte de garantie (sauf s'il peut étre prouvé que le produit est dans sa période de
garantie) ou sa période de garantie a expiré ;

5. Le contenu de la carte de garantie est modifié ou n'est pas le méme que celui indiqué sur le produit ;

6. Le produit est endommagé en raison d'un cas de force majeure.

Carte de garantie

Nous vous remercions d'avoir acheté notre robot aspirateur intelligent Deerma.
Pour vos droits et intéréts légitimes, notre centre de service a la clientele s'engage par la présente a
vous fournir un service standard a chaque fois que vous en avez besoin.

Modéle

Période de garantie Corps principal Date
Nom

Consommateur
Adresse

. Nom

Magasin Tampon

Adresse

1. Veuillez conserver correctement la carte de garantie ;

2. En cas de demande de réparation d'un produit, veuillez remplir complétement, proprement et
lisiblement le document de demande de réparation ;

3. Pour toute demande de service aprés-vente, veuillez fournir la carte de garantie et les informations
relatives a l'achat (si le produit a été acheté en ligne, veuillez indiquer le numéro de compte avec lequel
le produit a été acheté) ;

Service de garantie

Période de garantie
Composant Période de garantie
Corps principal Tan
Bloc de batterie 6 mois
Base de recharge et cordon d'alimentation 6 mois
Consommables : Brosse principale, capot de la brosse principale, filtre, Non couvert par le
brosse de nettoyage, serpilliére, brosses latérales, etc. service de garantie

Régles pour le service de garantie

1. Si le produit présente un probleme de qualité, n'est pas endommagé par I'homme et n'est pas démonté, il
peut étre remplacé dans les 7 jours suivant sa date d'achat dans le magasin ou il a été acheté.

2. Pendant cette période de garantie, le produit peut étre réparé gratuitement.
3. Dans l'une des circonstances suivantes, nous ne fournirons pas de réparation gratuite.
La réparation sera payante, et la main d'ceuvre et les accessoires utilisés seront facturés :

A. Le produit est endommagé en raison d'un facteur humain tel que l'utilisation en dehors des conditions
normales d'utilisation, ou le non-respect des instructions de ce manuel lors de l'utilisation.

B. Le produit est endommagé en raison d'un démontage, d'une réparation ou d'une remise en état non
autorisés par le consommateur, ou d'une réparation non effectuée par notre service de réparation.

C. Le produit est endommagé en raison d'un cas de force majeure (tel qu'un incendie, un séisme ou la
foudre).

D. Si le consommateur ne peut pas fournir la carte de garantie (ou une autre preuve d'achat) ou si ses
informations d'utilisateur ne peuvent pas étre vérifiées.

E. La date d'achat du produit ne peut étre vérifiée.
Attention :

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE
au sens de la directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux ordures ménagéres non triées.
Vous devez plutét protéger la santé humaine et I'environnement en remettant vos déchets d'équipements a
un point de collecte désigné pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques,
désigné par le gouvernement ou les autorités locales. Une élimination et un recyclage corrects
contribueront a prévenir les conséquences négatives potentielles pour I'environnement et la santé humaine.
Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur I'emplacement et les

conditions de ces points de collecte.
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Informazioni per la sicurezza

Avvertimento

Prima di utilizzare il prodotto descritto nel presente manuale, leggere e adottare le precauzioni riportate di
seguito per evitare situazioni pericolose e garantire il corretto funzionamento del prodotto.

Ambiente di utilizzo e manutenzione

Solo professionisti autorizzati da Deerma sono autorizzati a smontare questo prodotto. Si sconsiglia agli
utenti di smontare il prodotto da soli.

Questo prodotto deve essere utilizzato solo con |'adattatore di alimentazione fornito dalla fabbrica. L'uso di
altri adattatori puo danneggiare il prodotto.

Utilizzare solo con l'unita di alimentazione DEM-X80JZ.

Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, & necessario rimuovere la spina dalla
presa di corrente.

Non piegare eccessivamente i cavi e non appoggiare sulla macchina oggetti od oggetti appuntiti.
Questo prodotto € destinato esclusivamente all'uso domestico interno.

Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti industriali.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sull'unita principale.

Non utilizzare il prodotto in ambienti umidi (come i bagni).

Prima di utilizzare il prodotto, rimuovere gli oggetti fragili e altri ostacoli a terra (come vasi, bicchieri di vetro,
lampade, sacchetti di plastica, ecc.), nonché gli oggetti che potrebbero aggrovigliare la spazzola laterale, il
canale di aspirazione e la ruota motrice (come fili, tende e altri oggetti impigliati o parti del corpo umano) per
evitare di danneggiare gli oggetti di valore o di influenzare il funzionamento dell'unita principale.

Non collocare il prodotto in aree da cui potrebbe cadere facilmente (come tavoli e sedie).

Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal produttore, dal suo agente di
assistenza o da persone analogamente qualificate, al fine di evitare un pericolo.

Se & necessario trasportare o non utilizzare il prodotto per un lungo periodo, spegnere I'apparecchio.

Prima di procedere alla ricarica, accertarsi che la spina di alimentazione sia inserita correttamente nella
presa.

Per evitare pericoli di inciampo, informare le altre persone presenti nella stanza quando il prodotto & in
funzione.

Se il contenitore della polvere & pieno, svuotarlo prima dell'uso.
La temperatura di esercizio di questo prodotto € compresa tra O °C e 40 °C.
Non utilizzare il prodotto in ambienti con temperature elevate.

Se & necessario smaltire il prodotto, si prega di contattare il personale post-vendita per rimuovere la batteria.
Si prega di smaltire le vecchie batterie attraverso un riciclo sicuro.

Informazioni per la sicurezza

Il prodotto descritto nel presente manuale non € un giocattolo per bambini. | bambini devono usare questo
prodotto sotto la supervisione di un adulto. |l prodotto pud contenere parti e accessori di piccole dimensioni,
pertanto si prega di tenere il prodotto e gli accessori fuori dalla portata dei bambini per evitare che smontino
o danneggino il prodotto e gli accessori o che ingeriscano parti di piccole dimensioni, con conseguente
rischio di soffocamento o altri pericoli.

Questo apparecchio non e destinato all'uso da parte di persone (compresi i bambini) con ridotte capacita
fisiche, sensoriali o mentali, 0 con mancanza di esperienza e conoscenza, a meno che non abbiano ricevuto
supervisione o istruzioni sull'uso dell'apparecchio da parte di una persona responsabile della loro sicurezza.

Questo apparecchio puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e da persone con ridotte
capacita fisiche, sensoriali o mentali o con mancanza di esperienza e conoscenza, a condizione che abbiano
ricevuto supervisione o istruzioni sull'uso dell'apparecchio in modo sicuro e che comprendano i pericoli
connessi. | bambini non devono giocare con I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente
non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

| bambini devono essere sorvegliati per evitare che giochino con I'apparecchio. | bambini devono essere
sorvegliati per evitare che giochino con I'apparecchio.

Sicurezza del caricabatterie
Quando non lo si carica o non lo si utilizza per un periodo prolungato, si prega di scollegare il caricabatterie
dalla presa di corrente e di scollegarlo dal prodotto.

Per evitare scosse elettriche o incendi, non utilizzare caricabatterie gia danneggiati o che si sospetta siano
danneggiati, o che siano stati esposti all'umidita o alla pioggia.

AVVERTENZA:
1. Per ricaricare la batteria, utilizzare esclusivamente I'unita di alimentazione staccabile fornita con questo
apparecchio.

2. Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale qualificato.
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A-Introduzione al prodotto

Introduzione ai componenti

A-Vista principale del robot (coperchio chiuso)
Al-1-Paraurti anteriore (laser lineare integrato)
Al-2-Pulsante stazione

Al-3-Pulsante di accensione

Al-4-Copertura del radar

Al-5-Sensore di bordo

Al-6-Terminali di ricarica

A3-Vista principale del robot (Coperchio aperto)

A3-1- Coperchio superiore
A3-2 - Contenitore della polvere

A5-Vista posteriore della stazione base

A5-1 - Alloggiamento per il cavo di
alimentazione

A7-Porta di attracco

A7-1 - Terminale diricarica

B-Installazione e preparazione

A2-Vista dal basso del robot

A2-1- Spazzola laterale

A2-2 - Spazzola a rullo

A2-3 - Ruota omnidirezionale

A2-4 - Sensore anticaduta

A2-5 - Supporto dei tamponi del mocio

A4-Vista frontale della stazione base
A4-1 - Indicatore luminoso

A4-2 - Contenitore della polvere
A4-3 - Porta di attracco del robot
A4-4 - Piastra di lavaggio (rimovibile)

A6-Vista dall'alto della stazione base

A6-1 - Serbatoio dell'acqua sporca
A6-2 - Serbatoio dell'acqua pulita

A8-Elenco degli accessori

A8-1- Spazzola laterale x1

A8-2 - Piastra di estensione della rampa della base xI1

A8-3 - Sacchetto per la polvere xI
(gia installato sulla stazione base)
A8-4 - Mocio x2

A8-5 - Supporto dei tamponi del mocio x2

Bl-Posizionamento della stazione base

1. Posizionare la stazione base contro la parete su una supefficie rigida e piana, assicurandosi che vi siano almeno 8
cm di spazio su entrambi i lati e un'area libera di almeno 1,5 m davanti.

2. Collegare il cavo di alimentazione alla presa e infilare ordinatamente il filo in eccesso nella scanalatura posteriore
della stazione base per evitare di interferire con il funzionamento del robot.

B-Installazione e preparazione

Nota:

1. Evitare la luce solare diretta.

2. Non coprire il segnale di trasmissione della stazione base con adesivi o altri oggetti.
3. Non collocare la stazione base su superfici morbide come i tappeti.

4. Assicurarsi che |'area di ricarica sia asciutta.

5. Cercare di evitare l'uso in ambienti con scale (se necessario, installare un parapetto).

B2-Preparazione/svuotamento

B2-1— Per aggiungere acqua pulita, rimuovere il serbatoio dell'acqua pulita anteriore, tenere la clip sinistra del
coperchio del serbatoio, aprire il coperchio per aggiungere acqua pulita e reinserirlo nella stazione base.

B2-2— Per versare I'acqua sporca, rimuovere il serbatoio posteriore dell'acqua sporca, aprire il coperchio del
serbatoio e versare l'acqua sporca.

Nota:

Non aggiungere al serbatoio dell'acqua detersivo per bucato, sapone per bucato, detergenti non autorizzati da
Deerma, disinfettanti, lavamani, liquidi oleosi sconosciuti e sostanze acide o alcaline per evitare danni sconosciuti.

B3-Installazione della spazzola laterale

B3-1— Premere con forza la spazzola laterale nell'alloggiamento finché non si sente un "clic”, che indica che
l'installazione & completa.

B3-2— Per rimuovere la spazzola laterale, capovolgere il robot aspirapolvere, afferrare con entrambe le mani i piedini
rivestiti in gomma della spazzola laterale (facendo attenzione a non tirare o strattonare le setole) e rimuoverla.

B4-Installazione del supporto del tampone del mocio

1. Innanzitutto, fissare saldamente i tamponi del mocio ai relativi supporti.

2. Allineare il centro del supporto con il tampone del mocio installato, quindi montarlo sull'unita principale.
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B-Installazione e preparazione

B5-Preparazione dell'ambiente

Prima di iniziare il processo di pulizia, liberare il pavimento da fili sparsi, oggetti duri, oggetti appuntiti (come chiodi,
vetro) e altri detriti. Inoltre, allontanare gli oggetti facilmente ribaltabili, fragili, di valore o potenzialmente pericolosi,
per evitare che il robot si impigli, si blocchi, trascini o urti degli oggetti, con conseguenti danni a persone o cose.

C-Modalita di utilizzo

Accensione/spegnimento e ricarica

Cl—Collegare I'alimentatore alla stazione base, tenere premuto il pulsante " & " sul robot per 3 secondi per
accenderlo, attendere che l'indicatore di alimentazione rimanga acceso in modo fisso, quindi posizionare il
robot sulla stazione base per la ricarica, come mostrato in figura. Mantenere il robot in stato di carica per un
comodo utilizzo quotidiano. Quando il robot & acceso, tenere premuto il pulsante " & " sul robot per 3 secondi
per spegnerlo.

Nota:
1. Quando lo si inserisce manualmente, assicurarsi che i terminali di ricarica siano rivolti all'interno.
2. Prima della pulizia iniziale, assicurarsi che la batteria del robot sia completamente carica (100%).

3. Per l'uso iniziale, si raccomanda di posizionare manualmente il robot nella stazione base. Il robot si
accendera automaticamente.

Configurazione della rete

C2-1—Scaricare e installare I'App Xiaomi Home scansionando il codice QR sul corpo del dispositivo.
C2-2—Collegamento tramite I'App Xiaomi Home

Aprire I'App Xiaomi Home, toccare l'icona "+" nell'angolo in alto a destra e selezionare "Aggiungi dispositivo".

Scansionare nuovamente il codice QR sul corpo del dispositivo (come al punto 1) per completare il collegamen-
to.

Nota: per garantire il successo, abilitare le autorizzazioni per Bluetooth, Wi-Fi e Posizione come richiesto
dall'app.

C2-3—Il dispositivo entra in modalita Configurazione della rete

Dopo aver acceso il dispositivo, tenere premuto il pulsante " (OFEAl per 3 secondi.Quando si sente il
messaggio vocale "Configurazione di rete avviata", il dispositivo entra in modalita di configurazione di rete.

C-Modalita di utilizzo

C2-4—Configurazione della rete per il dispositivo

Inserire il nome e la password del Wi-Fi domestico. Seguire le istruzioni visualizzate sul telefono per
completare la configurazione.

Nota:

Collegarsi manualmente a una rete Wi-Fi che inizia con "deerma-vacuum" (i dispositivi Android di solito si
collegano automaticamente).

Se la rete non é visibile, aggiornare piu volte I'elenco.

Dopo la connessione, il telefono potrebbe perdere I'accesso a Internet. Se viene richiesto di cambiare Wi-Fi,
selezionare non cambiare.

Quando l'applicazione chiede di unirsi alla rete, selezionare "Consenti" o "Accetta".

Una volta che il telefono & connesso alla rete Wi-Fi domestica, procedere con la procedura di configurazione
della rete.

Sono supportate solo le reti Wi-Fi a 2,4 GHz.
Configurazione della rete completata

Come mostrato nel diagramma di sinistra, dopo I'esito positivo della configurazione & possibile modificare il
nome del prodotto e le informazioni sulla posizione del dispositivo.

Nota:

1. L'App Mi Home supporta le versioni di sistema iOS 13.0 o Android 8.0 e superiori. E possibile verificare la
versione del sistema in "Impostazioni - Informazioni su questo telefono" del telefono.

2. Questo modello non supporta i router che utilizzano la crittografia WEP.

3.1l nome e la password della rete wireless domestica non possono contenere caratteri cinesi o simboli di
spazio.

4 . |l robot aspirapolvere deve utilizzare una rete wireless durante il processo di configurazione. Una volta
completata la configurazione, € possibile utilizzare I'App Xiaomi Home per controllare a distanza il robot
aspirapolvere in un ambiente di rete wireless/rete mobile.

5. Per una guida accurata, consultare I'ultima versione delle istruzioni per 'uso.

Pausa/ripresa dell'attivita

Durante il funzionamento del robot, premendo brevemente un pulsante qualsiasi del corpo del robot ne
mette in pausa il funzionamento. Quando il robot & in pausa, premere brevemente il pulsante " () " per
continuare 'attivita.
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C-Modalita di utilizzo

Ricarica

Quando il robot & acceso, premendo brevemente il pulsante " {5 " il robot tornera alla stazione base dalla
posizione corrente per la ricarica.

Funzione Blocco bambini (pulsante Blocco)

E possibile attivare la funzione di blocco bambini tenendo premuto il pulsante " £ " sul robot per 3 secondi,
oppure utilizzando I'APP per attivare la funzione di blocco bambini. Il robot emettera un messaggio vocale
per confermare l'attivazione del blocco bambini Dopo I'attivazione, i pulsanti sulla base e sul robot non
saranno piu attivi e saranno consentite solo operazioni tramite I'APP, per evitare pressioni accidentali dei
pulsanti da parte di animali domestici o bambini. Per disattivare il blocco bambini, tenere premuto il
pulsante " { " per 3 secondi o utilizzare I'APP per disattivarlo nelle impostazioni della voce "Altro". Dopo
che la funzione é disattivata, il robot emette un messaggio vocale indicando che il blocco bambini & stato

disattivato.

Istruzioni dei pulsanti

Pulsante Operazioni Funzioni
Tenere premuto per 3 secondi Accensione/Spegnimento
)
Premere brevemente una volta Awvio della pulizia
Quando il robot & in stand by fuori dalla
stazione base, premere brevemente una Ritorno alla ricarica
volta
Quando il robot & all'interno della stazione Awio della raccolta della polvere
base, premere brevemente una volta
Quando il robot & all'interno della stazione . . .
Awvio della pulizia col mocio
o base, premere brevemente due volte
Quando il robot & in stand by fuori dalla
stazione base, premere brevemente due Avwvio della pulizia localizzata
volte
Tenere premuto per 3 secondi Attivazione/disattivazione del blocco
P P bambini
Tenere premuto per 15 secondi Spegnimento forzato dell'hardware
Tenere premuto contemporaneamente per| Ingresso in modalita Configurazione
L 3 secondi della rete
g
17'enere chjr‘emuto contemporaneamente per Ripristino delle impostazioni di fabbrica
secondi

Se i pulsanti non rispondono o il robot non si spegne, ripristina le impostazioni originali. Tieni premuti
contemporaneamente i pulsanti “ () “ e (" per 7 secondi.

C-Modalita di utilizzo

Spiegazione degli effetti luminosi

Indicatore luminoso

Effetti luminosi

Significati

Spento

Spento/In pausa/Non disturbare

Verde che si illumina gradualmente

Accensione in corso

OREA) Verde fisso Stato normale
Indicatore - — -
i ) Riposizionamento/caricamento/
luminoso Verde lampeggiante lentamente pe
asciugatura

Rosso fisso Batteria scarica

Rosso lampeggiante Guasto

Verde lampeggiante Connessione alla rete

Spento Spento/In pausa/Non disturbare
Luce della

stazione base

Verde che si illumina gradualmente

Accensione in corso

Verde fisso

Stato normale

Rosso lampeggiante

Guasto

Pulizia dei moci

Per garantire un lavaggio efficace, il robot € impostato per tornare alla stazione base per pulire il mocio una
volta ogni 10 minuti. In alternativa, & possibile regolare la frequenza di pulizia del mocio nell'app in base alle
esigenze. Una volta terminata un'attivita di lavaggio e tornato alla stazione base, il robot pulisce automatica-
mente il mocio (il che richiede un po' piu di tempo).

Asciugatura dei moci

Una volta terminata l'attivita di lavaggio e tornato alla stazione base, il mocio viene asciugato automatica-

mente (per impostazione predefinita con aria calda, ma cio puo essere modificato nelle impostazioni

dell'app). E possibile controllare manualmente |'avvio/arresto dell'asciugatura del mocio nell'app.

Raccolta della polvere

Durante o dopo l'attivita di pulizia, il robot tornera alla stazione base per la raccolta automatica della polvere
con la frequenza indicata nelle impostazioni della stazione base. Assicurarsi che il sacchetto per la polvere

nella stazione base sia installato correttamente e non sia pieno.
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C-Modalita di utilizzo

Nota:
1. Non estrarre forzatamente il robot durante il processo di pulizia del mocio.
2. Non spostare la stazione base dopo che il robot ha iniziato la pulizia.

3. Per garantire l'efficacia della pulizia del robot, si consiglia di far partire il robot dalla stazione base quando
lo si usa per la prima volta.

D-Cura e manutenzione

Per mantenere le condizioni ottimali del dispositivo, si prega di eseguirne la manutenzione e di sostituire le
parti con le seguenti frequenze:

Nota: prima della manutenzione, spegnere il robot e scollegare la stazione base.

Componenti Frequenza di pulizia Frequenza di sostituzione

Stazione base Ogni 1-2 settimane /

Spazzola a rullo Ogni 2 settimane 6-12 mesi

Spazzola laterale Ogni 2 settimane 3-6 mesi

Contenitore della polvere Secondo necessita /

Egltlraopaolr\‘/aetreede' contenitore Ogni 2 settimane 3-6 mesi

Mocio / 1-3 mesi

Ruota omnidirezionale Mensilmente /

Sensore Mensilmente /

Sacchetto per la polvere / Circa 3-4 mesi (o seccondo necessita)

Di-Pulizia del contenitore della polvere e del relativo filtro

1. Aprire il coperchio del robot e premere il pulsante di rilascio del contenitore della polvere per rimuoverlo.
Staccare il filtro del contenitore della polvere dal fermo e svuotare la polvere.

2. Il filtro del contenitore della polvere puo essere lavato con acqua. Dopo il lavaggio, lasciarlo asciugare
all'aria prima di rimetterlo nel contenitore della polvere.

3. Per garantire I'efficacia del filtro, si raccomanda di pulirlo regolarmente e di sostituirlo se necessario.

D-Cura e manutenzione

D2-Spazzola a rullo

1. Premere il pulsante di rilascio del coperchio sul lato sinistro e sollevarlo per rimuovere la spazzola a rullo
antigroviglio e il coperchio.

2. Utilizzare un utensile appropriato per rimuovere i capelli o i fili impigliati nella spazzola a rullo, quindi
pulire la spazzola a rullo e il coperchio con un panno morbido.

3. Sciacquare la spazzola a rullo con acqua e lasciarla asciugare. Dopo la pulizia, rimontare la spazzola a

rullo antigroviglio sul robot per I'utilizzo.

D3-Sensore

1. Pulire la finestra di trasmissione del laser lineare.
2. Pulire il sensore anticaduta.

3. Pulire il sensore di bordo.

D4-Pulizia della base

1. Premere delicatamente il fermo centrale sulla base della stazione e sollevarlo per rimuovere la piastra di
lavaggio.

2. Sciacquare la piastra di lavaggio con acqua pulita, lasciarla asciugare, quindi rimontarla nella base e
ricollegarla alla stazione.

D5-Ruota motrice
Ruotare la ruota motrice avanti e indietro per rimuovere eventuali oggetti estranei, quindi pulirla con un

panno morbido.

D6-Spazzola laterale

Rimuovere la spazzola laterale; utilizzare un utensile appropriato per eliminare la polvere.
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D-Cura e manutenzione

D7-Sostituzione dei sacchetti per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere

2. Tirarlo verso I'esterno per rimuovere il sacchetto per la polvere.

3. Utilizzare un panno morbido e asciutto per pulire I'area del contenitore della polvere.

4. Installare un nuovo sacchetto per la polvere; rimontare il coperchio del contenitore della polvere.

Nota:

Consiglio utile: il panno di cotone nero sul lato sinistro del sacchetto della polvere e parte del filtro, che

non deve essere rimosso o scartato.

Parametri tecnici

Robot
Articolo Parametri
Nome Robot Vacuum & Mop Combo
Modello DEM-X80
Dimensioni 325x325x97 mm
Potenza nominale 50W
Tensione nominale 144V =
Tensione diricarica 20V=
Corrente di ricarica 12A
Capacita della batteria 5200 mAh

Connessione wireless

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Peso netto

35Rg

Specifiche

Stazione base
Modello DEM-X80JZ
Dimensioni 350x457x427 mm

Ingresso nominale

220-240 V-~ 50-60 Hz

Uscita nominale 20V=12A
Potenza nominale 600 W
Potenza aria calda 80W
Peso netto 75Rg
FAQs
Guasto Cause Soluzione

Il robot non si ricarica

Contatto difettoso tra il robot e i
terminali di ricarica

Posizionare il robot direttamente davanti alla
stazione base e premere il pulsante di
ricarica

Spingere manualmente il robot all'indietro
nella stazione base fino a quando non si
sente il messaggio vocale "Ricarica avviata"

Il robot non riesce a
tornare alla base di
ricarica

Posizionamento non corretto
della stazione base

Per ulteriori informazioni, consultare la
sezione "Posizionamento della stazione
base" del manuale d'uso

Il robot & bloccato

Robot impigliato da fili o detriti
sul pavimento

Togliere i cavi sparsi e i detriti dal
pavimento

Spazzola laterale o spazzola
principale inceppata, che
impedisce il movimento

Rimuovere gli oggetti bloccati nella spazzola
principale/spazzola laterale, quindi
posizionare il robot su un pavimento in
piano e riavviarlo

Robot bloccato da ostacoli

Rimuovere gli ostacoli o impostare zone
riservate personalizzate nell'App

Torna a caricarsi o
smette di funzionare
prima di completare
la pulizia

Scarso livello della batteria

Rimandare il robot alla ricarica

Abilita la funzione "Riprendi pulizia": il robot
continuera automaticamente la pulizia non
terminata quando sara sufficientemente
carico
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FAQ

Guasto Cause

Soluzione

Programma di pulizia
disattivato nell'App

Reimpostare il programma di pulizia
nell'App

Non riesce a pulire
all'ora prevista

I robot e in modalita "Non
disturbare"

Disattivare la modalita "Non disturbare"
o regolarne la durata

Il robot € sospeso a
mezz'aria

Ruote motrici destra/sinistra
sospese

Posizionare il robot su un pavimento in
piano e riavviarlo

Il modulo di navigazione
LiDAR é ostruito

Picchiettare delicatamente il coperchio
del LiDAR per rimuovere eventuali corpi
estranei

Il robot si muove

Rilevamento di ostacoli nel
percorso del robot

Rimuovere tempestivamente qualsiasi
ostacolo

all'indietro

Paraurti anteriore bloccato

Dopo aver eliminato ostacoli od oggetti
estranei, toccare delicatamente il
paraurti

Sensori anticaduta coperti di
polvere

Pulire la polvere dalla superficie della
lente del sensore anticaduta

Risoluzione dei problemi

Guasto

Soluzione

Prima di iniziare, assicurarsi che
il sensore LiDAR sia libero da
ostacoli.

Il sensore LIDAR & bloccato od ostruito. Rimuovere I'ostruzione.
Se non é possibile rimuoverla, spostare |'unita principale in una
nuova posizione e riavviare.

Pulire i sensori di dislivello e
spostarsi in una nuova
posizione per ricominciare.

L'unita principale e sospesa. Spostarsi in una nuova posizione per
ricominciare.

Anche i sensori di dislivello sporchi possono causare questo
problema, pulirli.

Controllare e rimuovere
eventuali ostruzioni dai sensori
di collisione.

Il sensore di collisione € bloccato. Picchiettarlo delicatamente piu
volte per rimuovere eventuali ostruzioni.

Se non si trovano ostruzioni, spostarsi in una nuova posizione per
ricominciare.

Posizionare l'unita principale su
un pavimento in piano prima di
riavviarla.

Ruote sospese. Spostare |'unita principale in una nuova posizione
per ricominciare.

Eliminare gli ostacoli intorno
all'unita principale e riprovare.

L'unita principale potrebbe essere bloccata o intrappolata.
Eliminare gli ostacoli circostanti.

Contenitore della polvere non
installato.

Reinstallare il contenitore della polvere e il filtro, assicurandosi
che siano posizionati correttamente.

Risoluzione dei problemi

Guasto

Soluzione

Acqua pulita insufficiente o
serbatoio dell'acqua pulita non
installato.

Rimuovere il serbatoio dell'acqua pulita, riempirlo con acqua
sufficiente, rimontarlo e assicurarsi che sia installato
correttamente.

Serbatoio dell'acqua sporca
pieno o non installato.

Rimuovere il serbatoio dell'acqua sporca, svuotare l'acqua,
rimontarlo e assicurarsi che sia installato correttamente.

Sacchetto della polvere non
installato.

Rimontare il sacchetto della polvere assicurandosi che sia
installato correttamente.

Vaschetta di lavaggio del mocio
piena o non installata.

1. Rimuovere e pulire il filtro della vaschetta dai capelli e dai detriti
accumulati, quindi rimontarlo.

2. Controllare che non vi siano intasamenti nella presa d'acqua
della vaschetta.

3. Assicurarsi che il coperchio del serbatoio dell'acqua sporca sia
fissato saldamente.

4. Verificare la corretta installazione del serbatoio dell'acqua
sporca.

Ricarica non riuscita Riportare
l'unita principale nella stazione
base.

L'unita principale non & in grado di rilevare la stazione base.
Riportare I'unita alla stazione per la ricarica.

Batteria scarica. Metterla in
ricarica.

Potenza insufficiente per I'avvio. Riportare l'unita alla stazione per
la ricarica.

1. Per ulteriori soluzioni, vedere le Notifiche dell'App.

2. Per i problemi irrisolti, contattare i centri di assistenza locali.

Assistenza in garanzia

Regole sulla mancata garanzia

L'assistenza in garanzia di cui sopra & applicabile in caso di uso normale del prodotto. Non si applica
nel caso in cui il prodotto sia danneggiato a causa di un fattore umano o per qualsiasi altra ragione.

1. 1l prodotto & danneggiato a causa di negligenza, funzionamento errato o disastro (ad esempio,
contatto con liquidi alimentari, acqua, frantumazione da parte di una forza esterna, graffi o danni da

parti esterne).

2. Il prodotto & danneggiato a causa di smontaggio, riparazione o rimontaggio non autorizzati (ad
esempio, cambio di colore o rimontaggio non autorizzato).

3. Il prodotto € danneggiato a causa dell'uso di un accessorio non appropriato, del trasporto errato o di

qualsiasi altro incidente.

4.1 prodotto é sprovvisto di certificato di garanzia (@ meno che non si possa dimostrare che il prodotto
rientra nel periodo di garanzia) o il suo periodo di garanzia e scaduto.
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Assistenza in garanzia

5. 1l contenuto del certificato di garanzia & alterato o non corrisponde a quello indicato sul prodotto.

6. Il prodotto & danneggiato per cause di forza maggiore.

Certificato di garanzia

Grazie per aver acquistato il nostro robot aspirapolvere intelligente Deerma.
Per i vostri diritti e interessi legittimi, il nostro centro di assistenza clienti si impegna a fornirvi un
servizio standard ogni volta che ne avrete bisogno.

Modello
Periodo di garanzia Corpo principale Data
) Nome

Cliente
Indirizzo
Nome

Punto vendita — Timbro
Indirizzo

1. Conservare correttamente il certificato di garanzia.

2. Quando sirichiede la riparazione di un prodotto, si prega di compilare il documento di richiesta di
riparazione in modo completo, ordinato e leggibile.

3. Quando si richiede I'assistenza post-vendita, si prega di fornire il certificato di garanzia e le informazioni

di acquisto (se il prodotto & stato acquistato online, si prega di fornire il numero di conto con cui e stato
acquistato il prodotto).

Periodo di garanzia

Componente Periodo di garanzia
Corpo principale 1anno
Pacco batteria 6 mesi
Base di ricarica e cavo di alimentazione 6 mesi
Materiali di : Spazzola principal io dell | hlon copert

ateriali di consumo: Spazzola principale, cappuccio della spazzola dall'assistenza in
principale, filtro, spazzola di pulizia, mocio, spazzole laterali, ecc. garanzia

Assistenza in garanzia

Regole per I'assistenza in garanzia

1. Se il prodotto presenta un problema di qualita, non presenta danni causati dall'uomo e non & smontato,
puo essere sostituito entro 7 giorni dalla data di acquisto nel negozio presso il quale e stato acquistato.

2. Durante il periodo di garanzia, il prodotto pud essere riparato gratuitamente.
3. In una delle seguenti circostanze, la riparazione non sara gratuita.
Ma la riparazione e I'addebito degli accessori utilizzati e della manodopera saranno a pagamento:

A. Il prodotto & danneggiato a causa di qualsiasi fattore umano, come ad esempio un uso non conforme alle
normali condizioni operative o il mancato rispetto di quanto contenuto nel presente manuale durante I'uso.

B. Il prodotto & danneggiato a causa di smontaggio, riparazione o rimontaggio non autorizzati da parte del
cliente, oppure riparazione non eseguita dal nostro reparto incaricato.

C. Il prodotto & danneggiato per cause di forza maggiore (come un incendio, un terremoto o un fulmine).

D. Se il cliente non € in grado di fornire il certificato di garanzia (o un'altra prova d'acquisto) o non & possibile
verificare i suoi dati utente.

E. La data di acquisto del prodotto non pud essere verificata.
Prestare attenzione a quanto segue:

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche
(RAEE come da direttiva 2012/19/UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati.
Per proteggere la salute umana e I'ambiente, invece, & necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a
un punto di raccolta designato per il riciclo dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, autorizza-
to dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali
conseguenze negative per I'ambiente e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui
termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.

Cen
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Informacién de seguridad B

Advertencia

Antes de usar el producto descrito en este manual, lea y siga las siguientes precauciones para evitar
situaciones de peligro y garantizar el funcionamiento correcto del producto.

Entorno de uso y mantenimiento

Solo los profesionales autorizados por Deerma podran desmontar este producto. No se recomienda a los
usuarios desmontar el producto por si mismos.

Este producto debera usarse solo con el adaptador de corriente incluido originalmente. El uso de otros
adaptadores podria ocasionar danos en el producto.

Usar Unicamente con la unidad de alimentacion DEM-X80JZ.

El enchufe se debe desconectar de la toma de pared antes de realizar la limpieza o el mantenimiento del
aparato.

No doble los cables en exceso, y no coloque articulos ni objetos afilados sobre la maquina.
Este producto esta indicado solo para su uso en suelos de interior.

No lo utilice en exteriores, superficies no pavimentadas ni en entornos industriales.

No suba a niflos, mascotas ni ninguin objeto sobre la unidad principal.

No utilice este producto en entornos humedos (p. ej., banos).

Para evitar dafnos en objetos valiosos o interferencias en el funcionamiento de la unidad principal, antes de
usar este producto retire los articulos fragiles y los objetos esparcidos por el suelo (como jarrones, tasas,
lamparas, bolsas de plastico, etc.), ademas de elementos que podrian enredarse en el cepillo lateral, el canal
de succion y la rueda motriz (como cables, cortinas y otros objetos enredados o miembros del cuerpo).

No coloque el producto en zonas en las que podria caerse con facilidad (como mesas, sillas).

Si el cable de alimentacion esta danado, debera sustituirlo el fabricante, su agente de servicio o personal
con cualificacion similar, a fin de evitar situaciones de riesgo.

Si tiene que transportar el producto o no lo va a utilizar durante mucho tiempo, apague la maquina.
Antes de cargar, compruebe detenidamente si el enchufe esta bien conectado a la toma.

Para evitar tropiezos, informe al resto de personas de la sala cuando el producto esté en funcionamiento.
Si la caja de polvo estad llena, vaciela antes de usar.

Las temperaturas de funcionamiento indicadas para este producto oscilan de O °C a 40 °C.

No use este producto en entornos con temperatura elevada.

Si tiene que desechar este producto, péngase en contacto con el personal de postventa para eliminar la
bateria. Deseche las baterias usadas a través de puntos de reciclaje seguros.

Informacion de seguridad B

El producto descrito en este manual no es un juguete infantil. Los niflos usaran este producto bajo la
supervision de un adulto. El producto puede contener piezas pequenas y accesorios, asi que mantenga el
producto y los accesorios fuera del alcance de los nifos para evitar que los desmonten o danen el producto,
los accesorios, o bien que ingieran piezas pequenas, con el consiguiente riesgo de asfixia y otros peligros.

Este aparato no esta previsto para su uso por personas (incluidos niflos) con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o que carezcan de experiencia o conocimientos sobre el producto, a
menos que alguien se haga cargo y responsable de su seguridad o les forme sobre el uso del aparato.

Este aparato podran usarlo nifos de a partir de 8 anos de edad y personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o que carezcan de experiencia o conocimiento sobre el producto si se les
supervisa o instruye en el uso del aparato de forma segura y sepan entender las situaciones de riesgo que
podrian presentarse. Los ninos no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento por parte del
usuario no se dejaran a cargo de ninos que no estén supervisados de un adulto.

Los ninos deberan vigilarse para asegurarse de que no juegan con el aparato. Los nifos que estén
supervisados no deben jugar con el aparato.

Seguridad del cargador

Cuando la bateria no se esté cargando o no se vaya a usar durante mucho tiempo, desenchufe el cargador
de la toma de corriente y desconéctelo del producto.

No use cargadores que estén danados o en los que pudieran apreciarse indicios de danos, ni que hayan
estado expuestos a la humedad o la lluvia para evitar descargas eléctricas o incendios.

ADVERTENCIA:
1. Para recargar la bateria, utilice Unicamente la unidad de alimentacién desmontable proporcionada con
este aparato.

2. Este aparato contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por personal cualificado.
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A-Presentacioén del producto

Presentacion de los componentes

A-Vista principal del robot (tapa cerrada)

Al-1-Paragolpes delantero

(con laser lineal integrado)
Al-2-Boton de acoplamiento
Al-3-Botén de encendido
Al-4-Tapa del radar
Al-5-Sensor de borde
Al-6-Terminales de carga

A3-Vista principal del robot (tapa abierta)

A3-1 - Tapa superior
A3-2 - Caja de polvo

AB5-Vista trasera de la estacion base

A5-1 - Ranura de almacenamiento del cable
de alimentacion

A7-Puerto de acoplamiento

A7-1-Terminal de carga

B-Instalaciéon y preparacion

A2-Vista trasera del robot

A2-1- Cepillo lateral

A2-2 - Cepillo de rodillo

A2-3 - Rueda omnidireccional

A2-4 - Sensor anticaidas

A2-5 - Soporte de recambios de mopa

A4-Vista delantera de la estacion base

A4-1 - Luz indicadora

A4-2 - Depésito de polvo

A4-3 - Puerto de acoplamiento del robot
A4-4 - Tabla de lavar (extraible)

A6-Vista superior de la estacion base

A6-1 - Deposito de agua sucia
A6-2 - Depoésito de agua limpia

A8-Lista de accesorios

A8-1- Cepillo lateral x1
A8-2 - Placa extension de rampa de base x1
A8-3 - Bolsa de polvo x1

(ya instalada en la estacién base)
A8-4 - Mopas x2
A8-5 - Soporte de recambios de mopa x2

Bi-Colocacion de la estacion base

1. Coloque la estacion base apoyada en la pared, sobre una superficie rigida y nivelada, de modo que quede un

espacio libre de al menos 8 cm a ambos lados y de 15 m por la parte delantera.

2. Enchufe el cable de alimentacién en la toma y guarde el cable sobrante en la ranura de la parte trasera de la

estacion base para evitar interferir con el funcionamiento del robot.

B-Instalaciéon y preparaciéon £s ]

Nota:

1. Evite la luz solar directa.

2. No cubra el area de transmision de senales de la estacion base con pegatinas ni otros objetos.
3. No coloque la estacion base sobre superficies blandas, como alfombras.

4. Asegurese de que la zona de carga esta seca.

5. Procure no usar en entornos con escaleras (si es irremediable, instale una barandilla).

B2-Preparacion/Vaciado

B2-1— Para anadir agua, saque el depdsito de agua limpia de la parte delantera, sujete la presilla izquierda de la tapa
del depésito, abra la tapa para anadir agua limpia y vuelva a colocarlo en la estaciéon base.

B2-2— Para vaciar el agua sucia, retire el deposito de agua sucia de la parte trasera, abra la tapa y vierta el agua
sucia.

Nota:
No anada detergente ni jabdn para ropa, agentes de limpieza no autorizados de Deerma, desinfectantes, gel

limpiador de manos, liquidos grasientos desconocidos ni sustancias acidas o alcalinas al deposito de agua para
evitar danos de origen desconocido.

B3-Instalacion del cepillo lateral

B3-1— Inserte el cepillo lateral en la ranura hasta que oiga un "clic", indicativo de que ha quedado encajadoy la
instalacion es correcta.

B3-2— Para sacar el cepillo lateral, ponga el robot aspirador boca abajo, agarre las patas de goma del cepillo lateral

con ambas manos (con cuidado de no tirar de las cerdas) y retirelo.

B4-Instalacién de las mopas

1. En primer lugar, fije bien las mopas y el soporte de recambios.

2. Alinee el centro del soporte con la mopa instalada y monte en la unidad principal.
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B-Instalaciéon y preparacion B

B5-Preparacién del entorno

Antes de iniciar la limpieza, retire los cables, objetos rigidos y afilados (como clavos, cristal) y otros restos
esparcidos por el suelo. Quite también articulos contra los que se pueda tropezar con facilidad, fragiles, valiosos y
que podrian implicar un peligro. De este modo, ayudara a evitar enredos, atascos, elementos arrastrados o golpes
del robot que ocasionen lesiones personales o dafnos materiales.

C-Instrucciones de uso

Encendido/apagado y carga

Cl—Conecte la fuente de alimentacion a la estacion base y mantenga pulsado el botén " & " durante 3
segundos para encenderlo, espere a que la luz indicadora de encendido se encienda fija y coloque el robot en
la estacion base como se muestra en el diagrama para proceder a su carga. Mantenga el robot cargado para
facilitar el uso diario. Cuando el robot esté encendido, mantenga pulsado el botén " O " del robot durante 3
segundos para apagarlo.

Nota:
1. Al insertar manualmente, compruebe que los terminales de carga estan orientados hacia dentro.
2. Antes de la primera limpieza, asegurese de que la bateria del robot esta cargada al 100 %.

3. Cuando lo utilice por primera vez, se recomienda colocar el robot manualmente en la estacion base. El
robot se encendera automaticamente.

Configuracion de red

C2-1—Descargue e instale la aplicacion Xiaomi Home escaneando el c6digo QR del cuerpo del dispositivo.
C2-2—Vinculacion de la aplicacion Xiaomi Home

Abra la aplicacion Xiaomi Home, pulse el icono "+" en la esquina superior derecha y seleccione "Anadir
dispositivo".

Vuelva a escanear el codigo QR del cuerpo del dispositivo (como en el Paso 1) para completar la vinculacion.

Nota: Para que el proceso se realice correctamente, active los permisos para Bluetooth, Wi-Fi y la ubicacion
segun las indicaciones de la aplicacion.

C-Instrucciones de uso Es |

C2-3—El dispositivo accede al modo de configuracion de red

Tras encender el dispositivo, mantenga pulsado " () + {3 " durante 3 segundos.Tras oir la indicacién de voz
"Configuracion de red iniciada", el dispositivo accedera al modo de configuracién de red.

C2-4—Configuracién de red del dispositivo

Introduzca la contrasena y nombre de su Wi-Fi doméstica. Siga las instrucciones de la pantalla de su teléfono
para completar la configuracion.

Nota:

Conecte manualmente a una red Wi-Fi cuyo nombre empieza por "deerma-vacuum" (por lo general, los
dispositivos Android se conectan de forma automatica).

Si la red no esta visible, actualice la lista varias veces.

Tras la conexion, su teléfono podria perder el acceso a Internet. Si se le indica cambiar a Wi-Fi, seleccione no
cambiar.

Cuando la aplicacién le pida unirse a la red, seleccione "Permitir" o "Aceptar".

Con el teléfono ya conectado a su Wi-Fi doméstica, continte con el proceso de configuracién de red.
Solo son compatibles con las redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

Configuracion de red finalizada

Como se muestra en el diagrama de la izquierda, tras la configuracién correcta, podra editar el nombre del
producto y la informacion de ubicacion del dispositivo.

Nota:

1. La aplicacién Mi Home es compatible con iOS 13.0 o Android 8.0 y versiones posteriores del sistema. Puede
consultar la version del sistema en el menu del teléfono: "Ajustes - Acerca de este teléfono".

2. Este modelo no admite routers con cifrado WEP.

3. La contrasena y el nombre de la red inalambrica doméstica no pueden contener caracteres chinos ni
simbolos de espacio.

4. El robot aspirador necesita conectarse a una red inalambrica durante el proceso de configuracién. Una vez
finalizada la configuracion, puede usar la aplicacion Xiaomi Home para controlar de forma remota el robot
aspirador en una red inalambrica/entorno de red movil.

5. Consulte la ultima version de los mensajes de funcionamiento para obtener instrucciones exactas.

Reanudar/dejar en pausa el trabajo

Mientras el robot esta funcionando, pulse brevemente cualquier botén del cuerpo del robot para dejarlo en pausa.
Con el robot en pausa, pulse brevemente el botéon " (b " para reanudar el funcionamiento.
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C-Instrucciones de uso

Recarga

Cuando el robot esté encendido, pulse brevemente el botdon " {3 " para que el robot regrese a la estacion base
desde su ubicacion actual para recargarse.

Bloqueo infantil (bloqueo con botéon)

Puede activar la funcion de bloqueo infantil manteniendo pulsado el botén " {3 " del robot durante 3
segundos; esta funcion también puede activarse desde la aplicacién. El robot emitira un mensaje de voz
para confirmar la activacion de la funcién de bloqueo infantil, Una vez activada, los botones del robot y la
estacion base dejaran de funcionar, y el control solo serd posible a través de la aplicacion, para evitar que
nifos o mascotas pulsen los botones accidentalmente. Para desactivar el bloqueo infantil, mantenga
pulsado el botén " {5 " durante 3 segundos o use la aplicacion para apagarlo desde el menu de ajustes
"Mas". Tras desactivar, el robot emitird un mensaje de voz para confirmar que el bloqueo infantil se ha

desactivado.

Instrucciones de botones

Boton

Operaciones

Funciones

C-Instrucciones de uso

Explicacion de los efectos de luces

Luz indicadora

Efectos de luces

Significados

(CRany

Luz indicadora

Apagado

Apagado/Suspension/No molestar

Verde brillante gradual

Encendido

Verde fijo

Estado normal

Verde parpadeante

Reubicacién/carga/secado

Rojo fijo

Poca bateria

Rojo parpadeante

Error

Verde parpadeante

Conexioén a lared

Luz dela
estacion base

Pulsacion larga durante 3 segundos

Encendido/apagado

(0
Pulsacion breve una vez Iniciar limpieza
Cuando el robot esté en espera fuerade la| Retorno a carga
estacion base, pulse brevemente una vez
Cuando el robot esté dentro de la estacion | Iniciar recogida de polvo
base, pulse brevemente una vez
Cuando el robot esté dentro de la estacion | Iniciar recogida de polvo

In) de limpieza, pulse brevemente dos veces
seguidas
Cuando el robot esté en espera fuera de la Iniciar limpieza localizada
estacion de limpieza, pulse brevemente dos
veces seguidas
Pulsacion larga durante 3 segundos Activar/desactivar bloqueo infantil
Pulsacion larga durante 15 segundos Forzar apagado del hardware
Pulsacion larga simultanea durante 3 Acceder al modo de configuracion de red
segundos

[ORSA} Pulsacion larga simultanea durante 7 Restablecer los ajustes de fabrica

segundos

Si los botones no responden o el robot no se apaga, restaurelo a ajustes de fabrica. Mantenga pulsados
simultaneamente los botones “ (h) “y “ (5" durante 7 segundos.

Apagado

Apagado/Suspension/No molestar

Verde brillante gradual

Encendido

Verde fijo

Estado normal

Rojo parpadeante

Error

Limpieza de las mopas

Para garantizar la eficiencia de la limpieza con la mopa, el robot esta configurado para regresar a la estacion
base para limpiar la mopa cada 10 minutos durante el ciclo de limpieza. También puede programar la
frecuencia de limpieza de la mopa desde la aplicaciéon segun lo considere necesario. Cuando el robot
finalice la tarea de fregado y regrese a la estacién base, también limpiara la mopa automaticamente (esta
limpieza tarda un poco mas).

Secado de las mopas

Cuando el robot finaliza la tarea de fregado y regresa a la estacion base, la mopa se secara automatica-
mente (por defecto, con aire caliente, un ajuste que puede cambiar en la aplicacion). Ademas puede
controlar manualmente el inicio/la parada del ciclo de secado de la mopa desde la aplicacion.
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C-Instrucciones de uso (Es]

Recogida de polvo

Durante o después de la tarea de limpieza, el robot regresara a la estacién base durante la frecuencia de
recogida de polvo programada en los ajustes de la estacion base. Aseglrese de que la bolsa de polvo de la
estacion base esta bien instalada y que no esté llena por completo.

Nota:
1. No tire con fuerza para extraer el robot durante el proceso de limpieza de la mopa.
2. No cambie la posicion de la estacion base cuando el robot esté limpiando.

3. Para garantizar unos resultados de limpieza impecables, se recomienda dejar que el robot empiece desde
la estacion base cuando se use por primera vez.

D-Mantenimiento y cuidado

Para mantener el dispositivo en el mejor estado posible, encarguese del mantenimiento y sustituya las
piezas atendiendo a las siguientes frecuencias:

Nota: Antes de iniciar el mantenimiento, apague el robot y desenchufe la estacion de acoplamiento.

Componentes Frecuencia de limpieza Frecuencia de sustitucion
Estacion base Cada 1-2 semanas /

Cepillo de rodillo Cada 2 semanas 6-12 meses

Cepillo lateral Cada 2 semanas 3-6 meses

Depdsito de polvo Segun se necesite /

Tamiz del filtro de la caja Cada 2 semanas 3.6 meses

de polvo

Mopa / 1-3 meses

Rueda omnidireccional Mensual /

Rueda omnidireccional Mensual /

Bolsa de polvo / Aproximadamente cada 3-4 meses

(o seglin sea necesario)

77

D-Mantenimiento y cuidado B8

DI1-Caja de polvo y filtro

1. Abra la tapa superior del robot, presione en el boton de apertura de la caja de polvo para sacar la caja de
polvo. Suelte el filtro de la caja de polvo del cierre y vacie el polvo de la caja de polvo.

2. El filtro de la caja de polvo se puede lavar con agua. Después de lavarlo, deje que se seque al aire antes de
instalarlo de nuevo en la caja de polvo.

3. Para garantizar la eficacia del filtro, se recomienda limpiar y sustituir periodicamente seglin sea necesario.

D2-Cepillo de rodillo

1. Presione el botén de apertura de la tapa izquierda y levante para retirar la tapa y el cepillo de rodillo
antienredos.

2. Use un accesorio adecuado para retirar los restos de pelo o hilos enredados en el cepillo de rodillo y
limpie con un pano suave el cepillo y la tapa.

3. Enjuague el cepillo de rodillo con agua y deje secarlo. Tras la limpieza, vuelva a instalar el cepillo de rodillo
antienredos en el robot.

D3-Sensor

1. Limpie la mirilla de transmision del laser lineal.
2. Limpie el sensor anticaidas.

3. Limpie el sensor de borde.

D4-Limpieza de la base

1. Presione ligeramente el cierre central de la base de la estacién y tire hacia
arriba para retirar la tabla de lavar.

2. Enjuague la tabla de lavar con agua limpia, deje secar, vuelva a colocar en

la base e instale de nuevo la tabla de lavar en la estacién.

D5-Rueda motriz

Gire la rueda motriz hacia delante y hacia atras para eliminar los objetos extranos y, a continuacion, limpie
con un pano suave.

78




79

D-Mantenimiento y cuidado B

Parametros técnicos

Dé6-Cepillo lateral

Retire el cepillo lateral; use un accesorio apropiado para eliminar el polvo.

D7-Sustitucion de las bolsas de polvo

1. Retire la tapa del depésito de polvo.
2. Tire hacia fuera para sacar la bolsa de polvo.
3. Con un pano seco, limpie el area del recipiente de polvo.

4. Instale una bolsa de polvo nueva; coloque la tapa del depdsito de polvo.
Nota:

Recordatorio: El algodén negro del lateral izquierdo de la bolsa de polvo es el algodén del filtro, no lo retire ni
lo deseche.

Parametros técnicos

Estacion base
Modelo DEM-X80JZ
Dimensions 350x457x427 mm

Entrada asignada

220-240 V-~ 50-60 Hz

Salida asignada 20V=12A
Potencia asignada 600 W
Hot air power 80 W
N.W. 75Rg
Preguntas frecuentes

Error Causas Solucion

El robot no carga

Mal contacto entre el robot y los
terminales de carga

Coloque el robot justo delante de la
estacion base y pulse el botén de
recarga.

Empuje manualmente el robot hacia
atras, dentro de la estacién base, hasta
que oiga el mensaje de voz "Carga
iniciada"

El robot no puede
volver al puerto de
acoplamiento de carga

Colocacion incorrecta de la
estacion base

Para obtener informacién mas detallada
consulte la seccién "Colocacién de la
estacion base" en el manual de usuario.

El robot esta
atascado

Robot enredado con cables o
restos del suelo

Quite los restos y cables que estén
esparcidos por el suelo

Cepillo lateral o cepillo principal
atascados, lo que impide el
movimiento

Retire los objetos que han quedado
atascados en el cepillo principal/cepillo
lateral, coloque el robot sobre el suelo y
reinicielo.

Paso del robot obstruido con
obstaculos

Retire los obstaculos o configure zonas
restringidas personalizadas en la
aplicacion.

Robot
Atrticulo Parametros
Name Robot Vacuum & Mop Combo
Modelo DEM-X80
Dimensions 325x325x97 mm
Rated power 50 W
Tension asignada 144V =
Charging voltage 20V=
Charging current 12A
Capacidad de la bateria 5200 mAh

Wireless connection Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

N.W. 35Rg

Regresa al punto de
carga o se para antes
de completar la
limpieza

Nivel de bateria bajo

Envie de vuelta el robot para recargarse.

Active "Reanudar limpieza"; el robot
continuara automaticamente la tarea de
limpieza sin finalizar cuando tenga la
suficiente carga.
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Preguntas frecuentes

Solucion de problemas

Error

Causas

Solucién

No limpia a la hora
programada

Programacion de la limpieza
desactivada en la aplicacién

Reinicie el programa de limpieza en la
aplicacion.

Error

Solucion

El robot esta en modo "No
molestar"”

Desactive el modo "No molestar" o ajuste su
duracion.

Agua limpia insuficiente o
deposito de agua limpia no
instalado.

Retire el depdsito de agua limpia, llene con agua suficiente,
vuelva a instalarlo y compruebe que queda bien instalado.

El robot se queda
colgando

Ruedas motrices
izquierdas/derechas
suspendidas

Coloque el robot sobre el suelo y reinicielo.

Depésito de agua sucia lleno o
no instalado.

Retire el depésito de agua residual, vacie el agua residual, vuelva
a instalar el depésito y compruebe que queda bien instalado.

La bolsa de polvo no esta
instalada.

Vuelva a instalar la bolsa de polvo y compruebe que queda bien
instalada.

El robot se mueve
hacia atras

Cubierta LIiDAR del médulo de
navegacion taponada

Golpee ligeramente la cubierta LiDAR
para retirar cualquier objeto extrafo.

Obstaculos detectados en la
trayectoria del robot

Retire de inmediato cualquier
obstaculo.

Paragolpes delantero atascado

Tras retirar los obstaculos u objetos

extranos, golpee ligeramente el
paragolpes.

Sensores anticaidas cubiertos
de polvo

Limpie el polvo de la superficie de la
lente del sensor anticaidas.

Bandeja de lavado de la mopa
llena o no instalada.

1. Retire y limpie el filtro de la bandeja de pelos/restos
acumulados y, a continuacién, vuelva a instalar.

2. Compruebe si hay obstrucciones en la entrada de agua de la
bandeja.

3. Confirme que la tapa del depésito de agua sucia esta bien
sujeta.

4. Confirme la instalacién correcta del depdsito de agua sucia.

Solucién de problemas

Error de recarga. Haga regresar
la unidad principal a la estacion
base.

La unidad principal no puede detectar la estacion base. Hagala
regresar a la estacion para recargarse.

Poca bateria. Recargue.

Potencia insuficiente para el arranque. Hagala regresar a la
estacion para recargarse.

Error

Solucion

Antes de empezar, confirme
que no hay nada que interfiera
con el sensor LiDAR.

El sensor LIDAR esta bloqueado u obstruido. Retire la
obstruccién. Si no se puede retirar, cambie la unidad principal a
otro lugar y reinicie.

1. Consulte en las notificaciones de la aplicacién otras soluciones posibles.

2. Si hay problemas para los que no encuentra una solucién, dirijase a los centros de servicio locales.

Servicio de garantia

Limpie los sensores de
pendiente y cambie a otro lugar
para reiniciar.

La unidad principal esta suspendida. Cambie a otro lugar para
reiniciar.

Los sensores de pendiente sucios también pueden causar este
problema; limpielos.

Compruebe y elimine cualquier
obstruccion de los sensores de
colision.

"El sensor de colisién esta atascado. Golpee ligeramente varias
veces para que salga el elemento atascado.

Si no se encuentran obstrucciones, cambie a otro lugar para
reiniciar".

Coloque la unidad principal

sobre el suelo antes de empezar.

Las ruedas estan suspendidas. Cambie la unidad principal a otro
lugar y reiniciela.

Quite los obstaculos que
rodean la unidad principal y
vuelva a intentarlo.

La unidad principal podra estar atascada o atrapada. Quite los
obstaculos del entorno.

La caja de polvo no esta
instalada.

Vuelva a instalar el recipiente de polvo y el filtro, y asegurese de
que quedan bien encajados.

Limitaciones de cobertura de la garantia

El servicio de garantia anterior es aplicable en condiciones de uso normal del producto. No se aplica a

condiciones en las que el producto resulte danado debido a un factor humano o a uno de los siguientes

motivos.

1. El producto se dana debido a negligencia, mal uso o desastre (por ejemplo, contacto con alimentos
liquidos, agua, rotura por una fuerza externa o arafnazos o danos por componentes externos);

2. El producto se dana debido a un reacondicionamiento, una reparacion o un desmontaje no
autorizados (como un reacondicionamiento o cambio de color no autorizados);

3. El producto se dana debido al uso de un accesorio no apropiado, una operacion de transporte
inadecuada o cualquier otro accidente;

4. El producto no tiene tarjeta de garantia (a menos que se pueda probar que el producto esta dentro
del periodo de garantia) o su periodo de garantia ya ha vencido;
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Servicio de garantia B

5. El contenido de la tarjeta de garantia esta modificado o no es el mismo que el que incluia cuando se
compro el producto;

6. El producto tiene darnos debido a situaciones de fuerza mayor.

Tarjeta de garantia

Gracias por adquirir nuestro robot aspirador inteligente Deerma.
Conforme a sus intereses y derechos legitimos, nuestro centro de atencién al cliente, por el presente, se
compromete a prestarle un servicio estandar siempre que lo necesite.

Modelo
Periodo de garantia Cuerpo principal Fecha
. Nombre

Consumidor
Direccién
Nombre

Tienda - - Sello
Direccion

1. Mantenga la tarjeta de garantia en buen estado;

2. Al solicitar la reparacién del producto, complete el documento de solicitud de reparacion integra-
mente y con letra legible;

3. Al solicitar el servicio posventa, presente la tarjeta de garantia y la informacion de compra (si el
producto se compro6 en Internet, indique el niumero de cuenta desde la que compro el producto);

Periodo de garantia

Componente Periodo de garantia
Cuerpo principal 1ano
Bateria 6 meses

Base de carga y cable de alimentacion 6 meses

Consumibles: cepillo principal, tapa del cepillo principal, filtro,
cepillo de limpieza, mopa, cepillos laterales, etc.

No cubierto por el
servicio de garantia.

Servicio de garantia (Es

Reglas para el servicio de garantia

1. Si el problema presenta algun problema de calidad, no tiene danos de fabricaciéon y no se ha desmontado,
se podra sustituir en el plazo de 7 dias a partir de su fecha de compra en la tienda en la que se adquirio.

2. En su periodo de garantia, el producto puede repararse de forma gratuita.
3. En algunas de las siguientes circunstancias, no proporcionamos reparacion gratuita.
En su defecto, se debera pagar por la reparacion y se cobraran los accesorios usados y la mano de obra:

A. El producto esta danado debido a un factor humano, como uso no sujeto a las condiciones de funciona-
miento normales o incumplimiento de las instrucciones de uso de este manual.

B. El producto esta danado debido a un reacondicionamiento, una reparacion o un desmontaje no
autorizados por parte del consumidor, o una reparacién realizada fuera de nuestro departamento de
reparacion.

C. El producto tiene danos debido a situaciones de fuerza mayor (como un incendio, terremoto o rayo).

D. Si el consumidor no puede presentar la tarjeta de garantia (u otro comprobante de compra) o si su
informacion de usuario no se puede verificar.

E. La fecha de compra del producto no se puede verificar.
Preste atencion a lo siguiente:

Los productos con este simbolo son equipos considerados como residuos de aparatos eléctricos y
electrénicos (RAEE conforme a la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos
sin clasificar. Al contrario, debera proteger la salud de las personas y el medioambiente depositando el
equipo en un punto de recogida especifico para el reciclaje de residuos de aparatos eléctricos y electronicos,
designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacion y el reciclaje correctos ayudaran a evitar
posibles consecuencias negativas para el medioambiente y la salud de las personas. Consulte al instalador
o a las autoridades locales donde encontrar los puntos de recogida y también las condiciones aplicables a

estos centros.
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Mepi:I NpeaoCTOPO>KHOCTU

OrpaHuYeHust Ha UcrosL3oBaHue

Mepen HayanoM KMCnosnb30BaHUs poBoTa-Mbifiecoca BHUMaTeIbHO 03HAKOMbLTECh C NPeACcTaB/eHHbLIMN
HU>Ke MepaMu NpeLoCTOPOXKHOCTU. CTporoe cobsitofeHne Mep NpeaoCcTOPOXKHOCTY MOMOXKET n3berkaTh
OMacHbLIX CUTyaLuin 1 ByLeT cnocobcTBOBaTL NPaBUIbLHOMY GYHKLMOHUPOBaHUIO poboTa-nbiiecoca.

YCnoBust NCronb30BaHus U TeXHUYecKoe OGCJ’IV)KVIBBHI/IG

BuinonHsTL pa3bopKy 3Toro po6oTa-nbifiecoca pa3pelaeTcsi TOMNLKO cneymnanmcTam, KoTopble
cepTMdULMPOBaHLI ero nponssoauTesieM. NofbL30BaTesNsIM HEe peKOMEH 4 YEeTCS CAMOCTOSITENIbHO
pasbupaTk poboT-Mbifiecoc.

Mcrnonks3oBaHre po6GoTa-nbifiecoca BO3MOYKHO TOJbKO BMECTe C af4anTepoM MUTaHMs!, MOCTaBsIeMbIM
npoussogurtenem. Mcnonb3oBaHne Opyrux aganTepoB MOXKET MPUBECTU K MOBPeXKOeHU0
pob6oTa-nbinecoca.

Mcnon,3ywTe TonbKo ¢ 611okoM nutaHust DEM-X80JZ.

He KacanTech MOKPLIMU pyKaMu NMpOBOLOB, PO3eTOK 1 a4anTepoB NUTaHus. POBOT-NbIecoc fonKeH
pacrnonaraTthcst BAASN OT CUrapeT, 3aXKMrasnokK U JpyrMx MCTOYHUKOB OTKPLITOrO NiiamMmeHu.

I'Iepe,u, BbLIMOJIHEHNEM OUNCTKU U TEXHUYEeCKOro OﬁCJ’Iy)KVIBaHVIﬂ HeOﬁXOAVIMO BLIKJTOUNTL pOGOT—I’IbIJ’IECOC
M OTCOe UHUTL 6a30|3y+o CTaHLMHO OT 3J1eKTPOCEeTU.

He ponyckaiTe upeamepHoro nsrnbaHusi NPoBoLAOB. 3arnpeLLaeTcs NoMeLaTs Ha po6oT-nbiiecoc ntobble
BeLLM, B TOM UMCsie OCTpble NpeaMeThl.

Mcronk3yinTe 3ToT po6oT-Mibifecoc Asist yGOpKM MosioB TOMLKO BHYTPY MOMELLEHNIA.

He ncnosb3ynte po6oT-Mbifiecoc Ha OTKPLITOM BO34YXe, 4515l yBOPKMN He HaMosbHLIX MOBEPXHOCTEN U B
NMPOMbILUMIEHHbLIX MOMELLEHUSIX.

3anpeLyaeTcsl noMeLaTh AeTel, >)KUBOTHLIX M Mpoyne 061eKThbl HA OCHOBHOW BIIOK.
He ncnonk3yte po6oT-MbiNecoc Bo BAaXKHBLIX MOMELLEHMUSIX (HarnpyYMep, B BaHHBLIX KOMHATaXx).

Mepen, Havanom y6opku y6eautecs, YUTo Ha Nosly OTCYTCTBYHOT XPYMKUE U NIULIHWE NpeaMeThbl (Hanpumep,
Basbl, CTEKISIHHBLIE COCYAbI, SIaMIbl, MONSTUNEHOBBLIE MaKeTbl U T. M.), @ TaK>Ke NpeaMeThbl, KOTOpbIe MOTyT
3anyTaThbcsl B GOKOBON LETKe, POSIMKOBOW LWeTKe ¥ Be4yLMX Kosecax (Hanprmep, NpoBoLa, 3aHaBecku 1
Opyruve ferko 3axBaTbiBaemble NpefMeThl MW YacTy YeloBEYEeCKoro Tena), YTobibl He MOBPeAUTL LieHHbIe
npenMeThbl U n36exkaThb HeraTMBHOMO BAUSIHMSI Ha paboTy OCHOBHOIO GloKa.

He pasmewyaiite po6oT-MbIfiecoc B MecTax, [4e OH MOXKET JIErko YrnacTh (HarnpyMep, Ha CTof1ax U CTySIbsiX).

Bo n3BexcaHne NoTeHLManbHBLIX ONMAacHOCTEN 3aMeHON NMOBPEXKAEHHOTO WHYpPa NUTaHUSI LOSXKEH
3aHMMaTLCS! MPOV3BOLUTES, CEPBUCHBLIN areHT UK CeLnanunucT ¢ NoAXoAaswen KBanuduKaLlmen.

BuikntouunTte pOﬁOT—I‘II:IJ'IeCOC, ecnun ero Tpe6yeTc;| TPAHCMOPTUPOBAaTL UK NpennosiaraeTcs, YTo OH He
6y,u,eT MCNOoNL30BaTLCs B TedeHne ONINTeNIbHOro BpeMeHW.

Mepen Hauanom 3apsiaKM akKyMyJsisiTopa TLWaTeslbHO NpoBepLbTe HAAEXKHOCTL MOLCOeAUHEHNST BUIKU
LUHYPa MUTaHMsI K PO3ETKE 31eKTPOCETU.

O6s13aTensLHO NpenynpenuTe 4pyrux onen, HaxXoasunuxcsl B MoMeLeHnn, 0 Hanuumm paboTarolLero
po6oTa-nbinecoca, UTo6bl OHU He CMOTKHYNCL 06 Hero.

Mepi:I NpeoCcTOPO>KHOCTU

Onopo>KHMTE MOJTHOCTLH 3aMOSTHEHHLIN MbINec6opHMK Nepen, NponomKeHneM y6opKu.
Po60oT-NbiNecoc A4o/mKeH UCMoSb30BaTLCs B AnanasoHe paboumx Temnepatyp ot O °C go +40 °C.
He ncnonb3yiiTe po60oT-Nbiiecoc B MOMELLEHUSIX C BLICOKOW TeMMepaTypoi Bo3ayxa.

B cnyuae Heo6xogumocCTH yTunmsaumm poboTa-nbinecoca o6paTuTech K crewmanmMcram otaena
nocnenpoaa)Horo 06cy>KNUBaHMsl, KOTOPbie MOMOrYT U3BSeYb akKKyMymsITop. YTUAN3MpPYNTe cTapble
aKKyMynisITopbl 6e3onacHbLIM o6pasom.

3awurTa neten

Po6oT-nbinecoc, onnucaHne KOTOPOro NpeacTaBieHo B 4aHHOM PyKOBOLCTBE, He sIBAsIeTCS [eTCKOoMN
MrpyLWwKom. Vicnons3oBaHue 3Toro poboTa-nbisiecoca BO3MOXKHO TOSILKO Mo MPUCMOTPOM B3POC/IbIX.
KoHcTpyKuust 3Toro po6oTa-nbiniecoca Cogep>kUT eTanu U LOMNOSHUTENbHbIE MPUHAOEXKHOCTU MasbiX
pasmepoB. XpaHuTe poboT-MbINecoc v 4OMNOSHUTENbHbIE MPUHAANEXKHOCTM B HELOCTYNHOM 47151 AeTei
MecTe, UTo6bl MpenoTBPaTUTL pa3bopKy, MoBpeXkaeHne, NpornatbiBaHne, yaywbse u gopyrue
HenpusITHOCTH.

1. Po6oT-MbIIECOC He MpefHasHayeH 45l UCMNOMb30BaHUs KALMU (B TOM YMcie AeTbMU) C
OrpaHNYeHHBLIMU PUNYECKUMU, CEHCOPHLIMU UITN YMCTBEHHLIMU CMIOCOBHOCTSIMMU, @ Tak»Ke N 4bMY, He
06n1aaroWmnMm [OCTAaTOYHLIM OMNLITOM U HEOBXOAUMBLIMU 3HAHWUSIMY, 338 UCKITHOUEHWEM CJTyYaeB, Korha
OHW HaxoL4sITCsl Mo Habnto4eHneM UK NPOLAY NpeLBapUTeSbHLIN MHCTPYKTaXK CO CTOPOHLI YeSIOBEKa,
OoTBevatroLLLero 3a Ux 6e30MacHoOCTb.

2. leTvi B BO3pacTe 8 NeT 1 cTaplue, a Takyke B3POC/ible C OrpaHUUYeHHbLIMU PU3NUYECKUMU, CEHCOPHLIMU
NN YMCTBEHHLIMU CMOCOBHOCTSIMU UM OTCYTCTBUEM OMbLITA M 3HAHUIM MOTYT MOJIb30BaTLCSI 3TUM
pPOBOTOM-MLIIECOCOM MPU HAXOXKOEHUN NOL, HA430POM UM MOCE MPOXOXAEHMSI MHCTPYKTax<a no
TexXHWKe 6e30MacHOCT, EC/IN OHU MOHMMAKOT CTEMeHL ONACHOCTU Mblflecoca. He paspeluaiTe feTsm
nrpaTh ¢ po6oTOM-MbINecocoM. He nosgonsinTe AeTsiM 6e3 NpUcMoTpa B3POCSIbIX YNCTUTL pOBOT-Mblnecoc
1 BLINOSHSITL 4PYre OeACTBUSI MO YXO4Y 3a HUM.

3. Cnefure 3a TeM, UTOBLI LETU HE UIPann C 3STUM POBOTOM-MbINIECOCOM. He paspeluaiTe LeTsIM UrpaTh C
POGOTOM-MbINIECOCOM.

Mepisi peA0CcTOPO>KHOCTY MPY UCTOS30BaHNM aKKYMYJsiTopa

OTCOe,qVIHI/ITe 3apsigHoe yCTPOIZCTBO OT 3N1eKTpoceTn n p060Ta-n|=|r|ecoca, ecJiIn OHO He 3apspKaeT
AKKYMYIISITOP U HE NCMOJL3YeTCs1 B TeveHne OJINTeNbHOro BpeMeHu.

He vcnonb3yiTe 3apsifHbIe YCTPOMNCTBA, KOTOPLIE MOBPEXKAEHb, MPeArNooXUTENLHO HEUCMPaBHLI UK
noABepranchL BO34ENCTBUI BAAru, CbIPOCTU UKW [OXA5, YTOBLI NpefoTBPaTUTL NMOparkeHne
3/1EKTPUYECKMM TOKOM WSIN BO3rOpaHue.

1. OIPEAYMPEXKAEHWE: Ons 3apsigKky akKyMynsiTopa MCNOML3YNTe TONbKO CheMHbLIN 610K NUTaHus,
nocraBssieMbI BMecTe C 3TUM YCTPONCTBOM.

2. DTO YCTPOWCTBO COLEPXKUT aKKyMySISITOPLI, KOTOPLIE MOMYT 3aMEHSITLCSl TOSNLKO KBANUOULMPOBaHHLIMU
cneuuanucTamu.
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OnucaHue po6OTa-nbu1ecoca

OnucaHne KOMMOHEHTOB

A-BHelwwHui Bug po6oTa-nbinecoca
(KpbIWKa 3aKpLITa)

Al-1 - MepenHuin 6amnep (BCTPOEH nasepHbIi
panap)

Al-2 - KHomnKa Bo3BpaTa

Al-3 - KHOoMKa nuTaHus

Al-4 - KpblwKa pagapa

Al-5 - laTumk Kpasi

Al-6 - 3apsigHble pa3beMbl

A3-BHewwHwnin BUA, poboTa-niinecoca
(KpbIWKa OTKPLITA)

A3-1 - BepXxHsist KpbIlKa
A3-2 - MNbinec6opHUK

A5-Bup 6a3oBoit cTaHLUM c3aamn

A5-1 - OTceK OJ1s1 XpaHeHUs! WHypa nuTaHust

A7-CTLIKOBOYHas HULWA

A7-1 - 3apsigHble KOHTaKTbI

A2-Bupg, poboTa-niiniecoca CHU3Yy

A2-1 - bokoBasi WweTKka

A2-2 - PonuikoBasi weTtka

A2-3 - BpalatoLeecs onopHoe Koneco
A2-4 - [1aTumKn nepenaga BbICOTbI
A2-5 - Nlep>kaTen WBabpbl

A4-Bup 6a30BOM CTaHLMM criepe oy

A4-1 - NHpouKkaTop

A4-2 - KpbilwKka nisinecbopHoro otceka

A4-3 - CTbIKOBOYHas! HULWa

A4-4 - JIOTOK NPOMLIBOYHOM MaHenn (CbeMHbIn)

A6-Bng 6a3oBor cTaHLMK cBepXy

A6-1 - PesepByap 4J151 FpsI3HON BOAbI
A6-2 - Pe3epByap 4151 UNCTOM BOLbI

A8-CnucoK [0NoNHUTENLHLIX MPUHAASEXKHOCTEN

A8-1- bokoBasi weTka — 1 WwT.

A8-2 - Y annHuUTeNbHast NNacTMHa CTbIKOBOYHOMN
HULWIN
6asoBow cTaHLuuM — 1 Wr.

A8-3 - MNbinecbopHLIN MeloK — 1 WT.
(ycTaHoBneH B 6a30BYH CTaHLLNHO)

A8-4 - lUBabpl — 2 Wwr.

A8-5 - Ilep»kaTesiv NPOTUPOYUHbLIX HACaooK — 2 LUT.

Paameu.l,eHMe N noaroToBka K ncnoJib3oBaHuro @

Bl-PasMelueHue 6a30BoI CTaHLMU

1. Pacnono>«ute 6a30BYH0 CTAHLMIO BO3J1E CTEHLI HA POBHOW TBEPA,0M MNOBEPXHOCTU. Y6eanTech, Uto criesa u
crnpaBa oT 6a30BoW CTaHLMM MMeeTCs1 CBo6oAHOe MPOCTPAHCTBO He MeHee 8 cM, a criepeamn — He MeHee 1,5 M.

2. BcTaBbTe BUSIKY WHYpa NUTaHusl B pO3eTKy aekTpoceTn. CMoTanTe 1 yGepuTe NIMWHUN OTPE3OK LWHYpa
NUTaHWsI B OTCEK, PacMoIOXKeHHbLIN Ha 3aAHen cTopoHe 6a3soBOM CTaHUUK, YTOBLI OH He Mewan
pOBOTY-Mbiecocy.

MpumeyaHus :

1. i36eraiite BO3L,eMCTBMSI MPSIMbIX COMTHEUHLIX JTyUei.

2. He 3aKpbIBaiiTe HaKenKamMm Uin opyruMmn npeaMeTaMmn 065acTh U3yUYeHnst CUrHanos 6a3oBor CTaHLMK.
3. He pasmeLarite 6a30ByH CTAHLMIO Ha MSITKMX MOBEPXHOCTSIX (HAaNpUMep, Ha KoBpaXx).

4. O6nacTL 3apsiaKY OOMKHA OCTaBaTLCS1 CYXOM.

5. CTapaWTech He UCMonb30BaTh POBGOT-MLIIECOC B MOMELLEHMSIX C TECTHULLAMU (YCTaHOBUTE OrpakAeHue, ecnm
3TOro He y,aaeTcst u3bex<ath)

B2-TNoaroToBKa 1 ycTaHOBKa pe3epByapoR 151 BOLb!

B2-1 - nobaBneHne YACTON BOLLI OCYLLLECTBASIETCS CrieAyroLw M 06pa3oM: BhiHLTE pesepByap L7151 UNCTON BOLbI
(pacriono>keH c nepenHern CTOpoHLI 6a30BON CTaHLMK), OTKPONTE ero KpblluKy, fo6aBbTe UNCTYHO BOAY,
3aKpoWTe KPLILLKY 1 BCTaBbTe HarosIHeHHLIN pesepByap 06paTHO B 6a30BYH0 CTaHLMO.

B2-2 - n3BnekuTe pesepByap 4J1s1 FPSI3HON BOLbLI (PAcnofioXKeH c3aaum) U3 6a3oBOM CTaHLLMM, OTKPOUTE ero
KPbLILLKY 1 BbINenTe rpsisHyro BoAy.

MNpumeyaHwne:
Bo nsberkaHne BO3HNKHOBEHWSI MOBpeX<AeHNn 6a3oBoi cTaHLUK He fobaBnsiTe B pesepByapbl 4J151 BOAbI

CTVPanbHLIN MOPOLWOK, XO35IMCTBEHHOE MbISIO, YNCTSILME U Ae3UHOULMPYOLLUE CPeLCTBa, MbIfO 4J151 PYK,
MaCSISIHACTLIE YKUAKOCTI, KUCTIOTI U LLLESOUN.
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PasmMeLleHVe U NOAroTOBKA K UCMOJS1b30BAHUIO [ru]

B3-YcTaHoBKa 60KOBOM LLEeTKN

B3-1 - HageHbTe GOKOBYHO LWETKY Ha OCb U MPUMXKMUTE [0 L enyKka, NoATBep>K4atolero npaBuilbHOCTL
YCTaHOBKM.

B3-2 - Eciv He0BXO4MMO CHSIT GOKOBYHO LWETKY, MepeBepHUTe poBoT-MNbIIecoc BBepX A4HOM, BO3LMUTECH
o6enMmn pyKkamm 3a MPpOpPe3nHeHHbIE BLICTYMbI 6OKOBON WeTKW U NOTsIHUTe ux Ha cebsi. CobnromanTe
OCTOPOYKHOCTL U HE TSIHWUTE BOKOBYHO LLLETKY 3a LLETUHY

B4-YcraHoBKa LWBabp

1. Hage>kHo npukpenuTe npoTUpoYHbIe HACaAKM K UX LeprKaTesisiM.

2. ComecTuTe KaXKayr L|.||336py C nep>kaTtesnieM Ha OCHOBHOM 6noke, nocne yero npm>kMunTe nx, UTObbLI
YCTaHOBUTD.

B5-MoaroToBka Kk ybopie

Mepep, Hauyanom y6opku Heo6Xxo4VMMO MPOBECTU NOATrOTOBKY. Y6epuTe C nosia NpoBoAa, a TakyKe TBepable,
OCTpbIe (HanpuMep, »<efnesHble FBO34MU U CTEKIO), IEFKO OMPOKUALIBAEMBIE, XPYTKUE, LIEHHBLIE 1 NpoYne
npeaMeThbl, B TOM YMCie NoTeHLUasbHO onacHble. bnaronapsi Takow NOAroToBKe MOXKHO NPeAoTBPaTUTL
pasfnyHbIe oracHbIe CUTyaLMK (HanpyMep, 3anyThiBaHvie, 3aCTPEBaHNE, BOSIOYEHVE W CTOSIKHOBEHUE), @ TaKxKe
TPaBMUPOBaHYIE SIFOLEN U MOBPEXAEHVE VMYLLECTRA.

BicntoueHue, BLliJlloveH e 1 3apsiaKa

Cl—lloncoenunHuTe 6asoByro CTAHLMIO K 3IeKTpoceTu. BritounTe po6oT-MbIecoc, HaXkas 1 yaep <unsast 3
CeKyHObl KHOMKY MUTaHusl « () » Ha ero kopryce. JloyKauTech, Korga MHAMKATOP NUTaHUsl HAUHET CBETUTLCSI
MNOCTOSIHHO, 3aTeM nomecTuTe poboT-Mbiniecoc Ha 6a30BYH CTAHLLMIO, KaK MOKa3aHo Ha pUCYHKe, UTOBbI
3apsiAnTL akKkymynsitop. Jlns ynpouieHust noBceaHeBHOM YGOPKM NoAAepPXKUBANTE aKKYMYsSITOp
poboTa-nbisiecoca B 3apsIXXEHHOM COCTOSIHUMW. [5isi BbiIKtoUeHUsl po6oTa-nbifiecoca HaXkKMuTe u
yaep>KnBanTe 3 ceKyHObl ero KHOMKY « (¢ ».

MpumevaHus:

1. B cniyyae pyyHoro pasmelyeHust poboTa-nkisecoca Ha 6a30BON CTAHLLUK ero 3apsiaHble KOHTaKThbl
JL0SKHBI BbIT HANPaBEHLI BHYTPL CThIKOBOYHOM HULLN.

2. Mepen Hauanom nepzoit y6opku ybenurecs B MOSIHOM 3apsiaKe akKyMmysisiTopa poboTa-nbifecoca.

3. Eciv po6oT-nbifiecoc UCnosn3yeTcsl BrnepBbie, pasMelyeHne Ha 6a3oBon cTaHL My NpUBeAeET K ero
aBTOMATUUECKOMY BKITHOUEHMHO.

PekomMeH4aL KM No UCNOJIL30OBAHUIO [ru]

Hacrpoiika ceTeBoro nogKnoueHus

C2-1- 3arpysuTe 1 yctaHoBuUTe npuno>keHne Xiaomi Home, otckaHupoBsaB QR-kof, pacnono>KeHHLIN Ha
Kopnyce po6oTa-nbiiecoca.

C2-2 - MpuBsaska npuno>keHns Xiaomi Home

OTKpoWTe Npuno<eHne Xiaomi Home, HaXKMUTE KHOMKY «+» B BEPXHEM MPaABOM Yy 3KpaHa 1 BbibepuTe
«Add Device» [[lo6aBuTL YCTPONCTBO].

MoBTOPHO OTCKaHMpynTe QR-KoL (CM. MYHKT 1), pacnosioyKeHHbLIN Ha Kopryce po6oTa-nbisiecoca, YTobbl
3aBepLUnTL NPUBSI3KY.

MpuMeyaHune: 1515 ycrnewHoro BbIMOSIHEHMSI MPUBSI3KN BKAKOUMNTE 3anpalinBaembie NpuioXKeHnem
paspeLleHus Ha ncnonb,3oBaHue Bluetooth, Wi-Fi 1 ¢pyHKL MM onpeneneHns MecTonosnoy<eHusl.

C2-3 - Mepexopn, po6oTa-nbisiecoca B pe>KUM HacTpPONKY ceTu

Mocsie BKAOUEHMS poBoTa-MblNecoca HaXKMIUTE U yaep>KuBanTe HaXkaTbiMU 3 cekyH bl KHomku « O + B ».
[onocoBoe coobuieHne «Network configuration started» [HauaTta HacTpolika ceTu] yKkasbiBaeT Ha Nepexos,
poboTa-niinecoca B PeXKNUM HaCTPOVIKK CeTU.

C2-4 - HacTpoliKa ceTeBOro nogKstoueHus po6ora-niinecoca

Beenute nms 1 Naposn, Bawen gomawHen cetn Wi-Fi. Cnenyinte MHCTPYKLUKUSIM, OTOBpaXkaeMbIM Ha SKpaHe
Balero cMapTdoHa, UTo6LI 3aBepLUNTL HACTPOKIKY.

MNMpumeyaHue:

Bo3moXKkHO pyyHoe nofkntodeHune k cet Wi-Fi c umeHem «deerma-vacuum» (Android-ycTpoicTBa 06bI4HO
NoAKIIFOYarOTCs1 aBTOMaTUYeCKHN).

Ecnu ceT He oﬁHapy)l(eHa, 06HOBUTE HECKOMNLKO Pas CNMCcoK OOCTYMHbIX ceTen.

MNocne noaknto4YeHUs1 cCMapTPOH MOXKeT TepsiThb [0CTyn K MIHTepHeTy. [py nosiBneHnn 3anpoca Ha
noniroyeHme yepes Wi-Fi oTknoHuTe Takowm 3anpoc.

Buib6epuTe «Allow» [PaspewnTi] nnm «Agree» [CornaceH], Koraa NpunoX<KeHne 3anpalimBaeT paspeLleHne Ha
noAKIrYeHMe K CeTu.

HauyHuTe HacTponKy ceTn nocne noaKIryeHus cMapTdoHa K gomatuHen cetn Wi-Fi.
MonKntoueHne BO3MOXKHO ToNLKO K ceTsim Wi-Fi ananasoHa 2,4 .
3aBepLueHue HaCTPONKM ceTn

Mocne ycnewHom HAaCTPOMKU MOXKHO U3MEHUTL UMsI poboTa-nbinecoca U UHGOpMaL UKD O ero
MeCTOMOSIOXKEHUN (CM. PUCYHOK CJ1eBa).
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Pe|<omeH,qau,vm Mo NcnoJib30BaHu

MpumeyaHus:

1. Mpuno>keHne Xiaomi Home nopnnep><kvBaeT onepawnoHHble cucteMsl iOS (Bepcum 13.0 1 6onee NosgHUx
Bepcuin) n Android (Bepcumn 8.0 1 6ornee No3gHUX Bepcuit). Bepcust onepaLMoHHOM CUCTEMbLI cMapTdoHa
yKasaHa B pasgerne «HacTponku» -> «CBefieHnst 0 cMapTdOHe».

2. Po60T-NbLIeCcoc 3To MoL4eN He NoAAep>KUBaET MNOL4KIFOUEHME K MapLLPYTU3aTOPaM, UCMOSbL3YHOW MM
WEP-wndpoBaHme.

3. Ims1 1 napos fAomatuHel 6ecnpoBoAHOM CETU He [OMKHLI COAEpX<aTh MepornndLl n Npo6enb.

4 . Bo BpeMsl HacTPOMKMN poBOT-MkIfIecoc UCrosb3yeT 6ecnpoBoLHYH CeTb. [ocsie 3aBepLUeHIst HACTPONKK
npuno>keHne Xiaomi Home nosgossieT ynpasssiTb pO60TOM-MbIIECOCOM AUCTAHLMOHHO Yepes
6ecnpoBoHYH UM MOBULHYHO CeT.

5. [Inst nonyyYeHmst TOUHBLIX YKasaHWi 03HaKOMbTeCk C nocnefHen Bepcnert pabounx MHCTPYKLWIA.

MpuocTaHoBKa Uy Bo3o6HOBEHME YEopKU

KpaTkoBpeMeHHOe HakaTue Nobo KHOMKKM poboTa-nbisiecoca Bo BpeMsl y6OopKy NpUBeLeT K ee
npuocTaHoBKe. KpaTkoBpeMeHHO Hax<MuTe KHonky « () », Korma po6oT-MbiNecoc HaxoaUTCs! B COCTOSIHAM
MPUOCTaHOBEHHON YBOPKY, YTOBLI BO30BHOBUTL €.

3apsi4Ka akKyMysisitopa

KpaTKOBpeMeHHO Ha)<MuTe KHOMKY « {5 » poboTa-Mbinecoca, Koraa oH BkaoyeH. Cpasy nocne 3Toro
POBOT-MbLINECOC HAMPABUTCSI U3 TEKYLLLErO MeCTOMOsoMeHMs K 6a30BoM cTaHLUW, UTOBLI 3apsianTL CBOW
aKKyMyJSISITOP.

3aLymTa ot feteit (6510KMPOBKa KHOMOK)

Nns BKNOUEHMs 3aWUTLI OT feTell MOXKHO HaXaTb U YAepXMBaTb 3 CeKYyHAbl KHOMKY « (5 »
pob6oTa-nbiiecoca Un Bocrnosb30BaThCsl 41151 STOro MOBULHBLIM NpuioXkeHneM. Po6oT-nbiecoc nogact
rofiocoBoe coobuieHure, NOATBEP KOO Eee BKIIOYEHME TaKOW 3aWmThl. KHOMKK po6oTa-nbinecoca n
6a30BoW CTaHLMW NepecTatoT AeNCcTBOBaTL NOC/e BKIFUEHNS 3aLLUTLI OT AeTel. YripaB/ieHne CTaHOBUTCS!
BO3MO>HbLIM TOJIbKO C MOMOLLH NMPUNOXKEHMS, MTO3ITOMY Ha>KaTusl KHOMOK AeTbMU WU LOMaLWHUMMN
YKMBOTHLIMU OKa>KyTcsl 6e3pesynbTaTHLIMU. 151 OTKIIFOUEHUST 3aLUTLI OT AeTel HAXKMUTE U yaep>KuBanTte
3 ceKyHAbl KHOMKY « {3 » MW BOCMONbL3YNTEChL NPUNOXKEeHUeM (CM. pasgesi MeHw «More»
[[ononHuTensHo)). Mocne oTKYeHWs! 3alUTLl OT AeTeit poboT-MbINecoc NofacT roflocoBoe coobLleHue,
noATBEP>KAAtoLLEee YCNELWHOCTL OTKITHOUEHUS 3TON PYHKLUN.
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Pe|<omeH,qau,vm Mo NcnoJib30BaHU

OnucaHme KHOMoK

Ecnu po6oT-nbinecoc He pearnpyeTt Ha Ha>KaThe KHOMOK WM €ro HEBO3MOXKHO BbIKIIHUNTL, MONpobynTe
BOCCTAHOBUTL 3aBOACKME HACTPOMKU. [1N15I BOCCTAHOBMEHMS 3aBOLCKUX HACTPOEK HaXKMUTe 1
yAep>kuBanTe 7 CeKyH, OLHOBPEMEHHO KHOMKY MUTaHWs U KHOMKY 3apsiaKu.

KHonKku Onepayuu DyHKUMN
JnutensHoe HakaTue Ha 3 ceKyHa b BrnroueHne/BLIKNHOYEHME NUTaHUS
(O]
OpHOKpaTHOE BLICTpOe HaX<aTne NHnummpoBaHue y6opku
OpHoKpaTHOE BLICTpOe HaX<aTue, Koraa BosBpat Ha 6a30BYHO CTAHLUIO
poboT-NbINecoc HaxoauTcst BHe 6asoBon L0151 3apsiAKN aKKyMynsiTopa
CTaHuun
OpHoKpaTHoe BLICTpoe HaXkaTue, Korga MHuymmpoBaHue cbopa niinu
po6oT-nbiiecoc Haxo4UTCst Ha 6asoBon
CcTaHuuu
JByKpaTHOe nocnenoBaTesibHoe MHnummpoBaHue Bna)kHon ybopku
1) BLICTpOe HaX<aTue, Korga poboT-nbinecoc

Haxo4uTcsl Ha Ga3oBom CTaHL MK

JlByKkpaTHoe nocnenoBaTtesnibHoe
6bLICTpOe HarkaTue, Koraa poboT-nbiiecoc |  MHMLMMpOBaHMe ToueyHon y6opKkin
Haxo4UTCsl B peXKUME 0XKUOAHUS BHE
6asoBow cTaHLuKn

JnutensHoe Hax<aTue Ha 3 cekyHabl BrntoueHme/BLIKNOYEHNE 3aLLUTLI
oT neTen

JAnuTtensHoe Hax<aTtue Ha 15 cekyHp, MpuHyOUTENLHOE BhIKITHOUYEHME
nUTaHus!

,D,nMTeanoe Oo4HOBpeMeHHOe HaXKaTune

[Nepexon B pe>KMM HaCTPOMKM ceTu
Ha 3 cekyHAabI PEXOAEP P

JnutensHoe ogHOBpeMeHHOe Ha)<aTune BoccraHoBneHne 3aBoACKUX

Ha 7 cekyHn, HacTpoek
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PEI(OMEH,qa L1 rno ncnosi3o0BaHuKo

OnvcaHvie MHOVKaLWN

NHankauusn

CocrosiHne

3HaueHue

(ORSA)

NHonkayms

BbikntoueHo

BbikroueHne NnuTaHmsl, CAsILUA Un
aBTOHOMHbIV PeXKnm

[NocTeneHHOe yBennuyeHne sipkocTn
3esileHoro

BknroueHne

HenpepbIBHO CBETUTCS! 3ef1eHbIM

HopmarnsHoe cocTosiHue

Mwuraet 3eneHbIM C Meaj1IeHHbLIM 3
aTyxXaHuem

MepemelleHure, 3apsiaKa UK cyLlwKka

HenpepLIBHO CBETUTCSI KpacHbLIM

Husknin ypoBeH 3apsina akkymynsitropa

MwuraeT KpacHbLIM

HencnpaBHocTb

MuraeT 3eneHnLIM

[MNopKntoyeHve K ceTn

NnonkaTtop

BuikntoueHo

BoiknroueHve NUTaHWs, CASILUA U
ABTOHOMHbLIV PeXKUM

PEI(OMEH,qa L1 rno ncnosi3o0BaHuio

Ynanenve nsumm

Bo Bpemst unu nocsie y6opku po6oT-MbIIecoc CTLIKYyeTcst ¢ 6a30Bon cTaHumen, YTo6Ll aBToMaTUYeckn
1M36aBUTLCSI OT cOBpaHHOM MbIK. MeproaNYHOCTL aBTOMaTUUYECKOro yaaeHus Nbiin 3a0aeTcs B
HacTponKkax 6a3oBon cTaHLuKN. Y6enuTtech, UTo nbiecbopHbLI Mewok 6a30B0OM CTaHLUN YCTaHOBIEH
NpaBusIbHO U He 3aroJsiHeH.

MpumMeyaHus:
1. He n3Bnekante poboT-nbIfiecoc U3 CTbIKOBOYHOW HULLIM BO BPEMSI O4MCTKM WBabp.
2. He nepemeLlyaite 6a30Byro CTaHLMIO, KORAA pOBOT-NbINecoc BLINOHsSIET yBOpKYy.

3. [nsl [OCTUXKEHUSs onNTUManbHoON 3pbeKTUBHOCTM YEOpKM peKkoMeH4yeTcsl nepes nepBbIM
MCrMosib30BaHMEM PacMosioXuUT pOBGOT-Mbiecoc Ha 6a30BoM CTaHLUN.

OuunctKa n TexHuyecKkoe OGCHV)KI/IBaHVIe

,D,J'I}'I noanep>XaHus p060Ta—n|=|necoca B Hauvny4duwem COCTOSIHUN BLIMONHSINTE TeEXHUYeCcKoe
06cny>|(|/||3aHV|e 1 3aMeHYy KOMMOHEHTOB CO crieyHoLLLen NepuogUUYHOCTLHO:

anMe'-laHMe: I'Iepe,u, HayasioM TeXHn4yecKkoro 06CJ'Iy)I(l/IBaHVI$I BbIKNIHO4UUTE |3060T-I'IbIJ'IeCOC noTcoenuHnTe
6a30|3yr0 CTaHLLMKO OT 3J1EKTPOCETU.

6a3oBoit
CcTaHLMm MocTeneHHoe yBesinyeHve sipKocTr BrrovueHne
3es1eHoro
HenpepbIBHO CBETUTCST 3e51eHLIM HopmaniHoe cocTosiHue
Mwuraet KpacHbLIM HewncnpaBHocTk
Ouncrka Wweabp

Jnsi nofaep><aHus BLICOKOro KauecTBa Bfia>kHOM YyBOpKM poBoT-Mkifiecoc BO3Bpallaetcsi Ha 6asoByto
CTaHUMK Kaxkable 10 MUHYT (3HaYeHWe No YyMOoYaHu), YTo6bl OUNCTUTL WBAGPLI. [eprofuYHOCTL
OUNCTKM WBABGP MOXKHO 334aTh BPYUHYH C MOMOLLLI MPUSTOXKEHUS], UCXOAS1 U3 KOHKPETHOM CUTYaL UK.
Mocne 3aBepLueHus BNa>kHow y6opKky 1 Bo3BpalyeHust poboTa-rbifiecoca Ha 6a3soByH0 CTaHLMIO OYUCTKA
WBabp BLINOHSIETCSI aBTOMATUYECKU (TaKast OUMCTKA 3aHNMAET HEMHOTO B0JIbLUe BPEMEHN).

BuicylumBaHuve Weabp

Mocrne 3aBeplueHuns Bna)<Hon y6opKu, BO3BpalLLeHust poboTa-rbifiecoca Ha 6a30BYyH CTAHLMIO Y OUNCTKN
WBabp BLINOJSIHSIETCS aBTOMaTMUecKasl CyluKa WwBaabp (Mo yMONUYaHNI UCMOoSL3YeTCsl ropsiunil BO34yX, HO
npv HEOBGXOAMMOCTU MOYKHO M3MEHUT HACTPOMKI C MOMOLLH MPUSIOXKEHUST). BKIFOUNTL UIN BLIKITHOUNTL
DYHKLMIO CYLIKU LUBAGP MO>KHO BPYUHYHD C MOMOLLLHO MPUSIOXKEHMUSI.

IKOMMOHEeHTBLI

MeproaUUHOCTI OUNCTKY

MepuoaUUHOCTL 3aMeHbI

bGasoas ctaHums

Karkable 1-2 Hepenu

/

PonukoBas weTka

Karkable 2 Hepenu

6-12 mecsiLeB

LokoBas weTKka

Karkable 2 Hepenu

3-6 mecsiLeB

MbinecbopHbLIN oTcek

Mo mepe HeobxoauMocCTH

/

DOuUnLTP NbinecbopHmKa

Karkable 2 Hepenu

3-6 mecsiueB

LLIBabpui / 1-3 mecsiua
Bpawaroweecsi onopHoe EskeMecsiuHo /

Kosieco

Jatumkun E>kemecsiuHo /

MblNecEOPHBIN MeLIOK ; Mpubn. KaXkable 3-4 MecsiLa

(vnn Nno mepe Heo6xooMMOCTH)
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Ouuncrka n TexHuyeckoe OGCHV)I(I/IBBHI/IE

DI-Miec6opHUK 1 GunLTp

1. OTKpoTe KpbIWKY po6oTa-nbiiecoca N HAYKMUTE KHOMKY durKcaTopa Nbiec6opHUKa, UToGLI N3BeYb
nbinec6opHUK. BoicBoboauTe GunbLTP NbiecbopHMKA U3 3a>KUMOB U y4anuTe HaKOMUBLLMIACSI Mycop 13
Nbinec6opHUKa.

2. ®unbLTP Nbec6opHMKa MOXKHO NPOMbLITL BoAoM. [ocne NpoMBLIBKY Bhicylwinte GubLTp Ha Bosayxe
nepej, ycTaHOBKOW 06paTHO B MbINecGopHUK.

3. PerynsipHo ounwanTe Unm 3aMmeHsnTe GunbLTP, YTobkLl Nnoanep>kaTh ONTUManbHYH 3G EdEKTUBHOCTL
dunbLTpaLmn.

D2-PonuikoBas LweTika

1. Ha)kMuTe KHOMKy durKcaTopa C J1IeBON CTOPOHbLI KPbIWKK. MOoAHUMUTE KPLIWKY, UTOBLI U3BNeUL ee
BMecCTe C POSIMKOBOM LLLETKOMN.

2. Bocnosnb3ynTech NoaxXonsiuMM MHCTPYMEHTOM, UTOBbI Y4auUTL BCe BOSIOCh! U HUTKKU, HAMOTaBLUMeCs Ha
POJIMKOBYHO LL,ETKY, MOCSIE YEro MPOTPUTE MSITKOW TKaHLH POSIMKOBYHO LLETKY 1 KPLILIKY.

3. poMoiiTe PONIMKOBYHO LWLETKY BOLOMN U MO3BOSILTE €M MOSTHOCTLI BbICOXHYTL. Mocie ouncTku
yCTaHOBMWTE POSIMKOBYHO LLETKY 06paTHO B pOBOT-MNbIIECcOC 4SSl falibHENWero UCMosb30BaHMs!.

D3-Aatunkm

1. [lpoTpuTe M3nyyaTes CUrHaNoOB Sla3epHoro paaapa.
2. MNpoTpuTe [aTUMKM Nnepenana BhbICoThbl.

3. MpoTpuTe OaTtumKkm Kpasl.

D4-Ouncrika 6a3oBoi craHLmn

1. AKKYpaTHO BO3bMUTECL 3@ LeHTPasibHbIM BLICTYM JIOTKA MPOMbLIBOYHOM NaHeny 6a3oBon cTaHumm 1
MOTSIHUTE BBEPX, UTOBLI 13BSIeUL MPOMLIBOUHYHD MaHeslb.

2. lMpomoiTe NPOMLIBOYHYHO NaHes YUNCTON BOAOWN 1 fanTe el MOSIHOCTLI0 BLICOXHYTL, 3aTeM BCTaBbTe
NPOMbLIBOYHY}O NMaHes 06paTHO B 6a30ByH0 CTaHLMIO U 3apUKCUPYITE Ha MecTe.

OuuctKa u TexHuyecKkoe OGCHV)I(VIBaHVIe

D5-Benyuyme Koneca

MpoKkpyTuTe Bedyuine Kosneca Brepen-Hasam, YTobbl yaanuTs Mycop, Nocsie Yero NpoTpUTe X MsIrKomn
TKaHbH.

Dé6-GokoBas weTtka

MpokpyTuTe Beaylme Koneca Bnepes-Hasagn, YTobbl yaannThL Mycop, Nocsie Yero NPoTpUTe UX MSITKON
TKaHbHO.

D7-3ameHa niinec60pHOro MeLuka

1. CHUMUTE KPLILIKY MblNec6opHOro oTceKa.

2. MoTsIHUTE 1 U3BNEeKUTE NbIeCOOPHLIN MeLLOK.

3. MpoTpuTe NbiNecbopHbLIN OTCEK CYXOM MSITKOM TKaHLH).

4. YcTaHOBUTE HOBbIM MNbINecbopHLIN MELLOK, MOC/1e Yero 3aKpomTe OTCeK KPbILLKOM.
MNpumMeyaHue:

BHumaHme! YepHasi xnonyaTobymadHast TKaHb, PacrosIoXKeHHas! C JIeBO CTOPOHbI Miblriec6OpHOro MelLlKka,
SIBNSIETCS1 YACTbH GUALTPYHOLLLEN KOHCTPYKLMKW. He ynansiiTe n He BhiGpackiBaiTe ee.
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TexHnuyeckune XapaKTepUuctTnKkun

Po6oT-nisinecoc

,D.I/IarHOCTI/IKa nycrpaHeHue HEI/ICﬂpaBHOCTEﬁ

Xapaktepuctuka

OnuncaHue

HasBaHue npogykTa

Po6oT-nbinecoc & Mon kom6o

HeuncnpasHoctn MpuunHLI PelueHus
MomecTuTe poboT-nblnecoc
HenocpeLcTBeHHO nepe 6asoBoit
AKKYMYRSTOP OtcyTcTBYeT COefvHeHVe MeXAY CTaHL el N HaXKMUTe KHOMKY 3apsiaKu
3apsIaHLIMU KOHTaKTamMu
po6ora-nuinecoca He po60Ta-Mbinecoca 1 6asoBo BpyuHy*o MprcoeauHITe po6oT-Mbinecoc K
3apspikaercs 6a30BOM CTaHLMMN W [OXKANTECK

CTaHuun

ronocoBoro coobuieHuns «Charging started»
[3apsiaka Havanack]

PoGoT-Mbinecoc He
MO>KET BEPHYTLCSI Ha
6a30BYH0 CTaHLMO

HenpasunsHoe pa3melieHne
6a30Bo cTaHLuK

O3HaKOMBLTECD C 4OMOSHUTENLHLIMU
CBeEeHVsIMU, COLEPIKALLUMUCS] B pasaene
«Pa3melLLeHre 6a30BOW CTaHLMM» STOTO
PYKOBOZCTBA MOS30BaTENS!

Mopeni npoayKkta DEM-X80
Pa3smep ocHoBHoro 6s10Kka 325x325x97 MM
HoMuHanbHas MowHoCTL 50 Bt
HoMuHanbHoe Hanpsi»keHne 1448 =
HanpsikeHune 3apsakm 20B =

Tok 3apsiaKku 12A

EmMKOCTL akkymynsitopa 5200 MAY

GecnpoBofHoe coeanHeHne

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 Ty,

Pob6oT-nbinecoc
3acTpsin

Po6OT-MbINECOC 3aCTPsiN B
MPOBOAAX WK MyCOpe Ha nony

Y6epure ¢ nona pasbpocaHHsle NpoBoAa 1
Mycop

3aKNnHMBaHVe GOKOBOW UK
OCHOBHOW LLLETKI NPensITcTByeT
ABDKEHNIO

Y panure npegmeTsl, 3acTpsiBLIve B
OCHOBHOW UK 6OKOBOW LWiETKeE, MOCsIe Yero
rnomecTuTe poBoT-NbINIECOC Ha POBHYH
MOBEepXHOCTL ¥ NPOLOHKNTE YEOPKY

PoboT-nbinecoc 3a61okMpoBaH
NpensTcTBUsIMA

YCTpaHuTe NpensiTcTBISI UK HacTpoiTe
Nosb30BaTeNbCKUE 3arpeTHBLIE 30HbI C
MOMOLLH MPUTIOXKEHNS]

Bo3gpaT Ha 6a3oByto
CTaHLMH Uin
npekpalleHve paboTbl
1,0 3aBepLUeHs yBopKu

Hu3Kkuin ypoBeHb 3apsiga
aKKymynsitopa

OTnpaBLTe poBoT-NbINecoc Ha NoA3apsiaKy

BuI6epuTe KoMaHdy «Bo306HOBUTL YEOPKY»,
41061 POBOT-MBLINECOC ABTOMATUYECKN
NPOLOMKIN HE3aKOHUEHHYH yBOopKy, ecnn
YPOBEHb 3apsifa akKyMyssiTopa foCTaToueH
L4151 5TOr0

Bec HeTTO 3,5 Kkr
BGasoBas craHums
Mopgeni DEM-X80JZ
Pasmep 6a3oBoi cTaHL N 350x457x427 mm

He yaeTtcs BbINOMHWTL
y6OpKy B
3aniaHnMpoBaHHoe
Bpemsi

B npunodkeHnm oTKIHYUEHO
pacnucaHue y6opkm

Bocrosnb3ynTech NpUIoYKEHNEM, UTOB b
c6pOCUTL HACTPOMKY pacnncaHusl y6opku

PoBOT-MLINECOC HAXOAUTCS B
peXkume «He BecrnokounTL»

OTKNHOUMTE pEXKUM «He 6ecnoKonTL» Unn
HacTpoWTe ero BpeMeHHON NHTepBan

HomwuHansHoe BXOo4HOEe Hanpsp»KkeHne

220-240 B~ 50-60 I'y,

Pob6oT-nbinecoc umeet
NmoXoe cLenneHune ¢
OMOPHOW NOBEPXHOCTLHO

JleBoe wnu npagoe Benyllee
KOJIECO HaXOaUTCs B
NoJABELIEHHOM COCTOSIHUN

MomecTuTe poBOT-NBLINECOC Ha POBHYHO
NOBEPXHOCTL M NPOLOMKNTE YBOPKY

HoMuHansHoe BLIXo4HOe Harnpsi>KeHne 20B=12A
HoMuHanHast MoLWwHOCTL 600 BT
Pabouyasi MOLWHOCTL CYLLIKM FOPSIYMM 80 BT
BO34YyXOM

Bec HeTTO 75 kr

Pob6oT-nbinecoc
OBVXKETCS Hasag,

3aropa)kuBaHune KpbIiwKm
nasepHoro pasapa
HaBWraLYoHHOro MoLys!

AKKYPaTHO MOCTYUNTE MO KPbILLKe
fla3epHoOro pasapa, utobil yaanuTh
NOCTOPOHHME 06BLEKTLI

Ha nytv amkeHus
poboTa-nbinecoca 06Hapy»<eHbl
NpensTcTaus!

HeMe/ieHHo ycTpaHuTe Nnkobble
NpensITcTaus

3acTpesaHue nepeaHero 6amnepa

lMocne ycTpaHeHwst NpensiTcTBAR Un
MOCTOPOHHUX MPeAMETOB akKypaTHO
KOCHUTeCHL Bamnepa

Jatumku nepenasa BbICOTbI
MOKPbLITLI MbILH

OunctuTe OT NbINU NOBEPXHOCTU NINH3
LATUMKOB nepenana BbICOTbI
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l‘El,I/IaFHOCTI/II(a nycrpaHeHue HEI/ICﬂpaBHOCTEﬁ

MapaHTUItHOe 06cny>knBaHue

HeucnpaBHoctn PelueHusn

3ab110KMpOBaH WM 3aropoXkeH
L,aTunK NlasepHoro pagapa.

YcTpaHuTe npensitcTBust. ECAv yoanuts MpensiTcTBus He y4aeTcs,
nepemectuTe po6oT-MbIfIecoc Ha HOBOe MecTo ¥ Bo306HOBUTE YBOPKY.
Mepen, Hauanom y6opku ybeautech B OTCyTCTBUM NPENsITCTBUM 151
[aTuMKa flasepHoro pajapa.

MpoTpuTe faTumnKky nepenana BbICOTLI M MOMECTUTE poBOT-MNbinecoc Ha
HOBOEe MeCTO, UTo6LI BO306HOBUTL YHOPKY.

Takasl HeMCnpaBHOCTL MOXKET TalKe BO3HWUKHYTL U3-3a 3arpsisHeHus!
JAaTUMKOB MNepenaza BbiCOTbl, NO3TOMY HEOBXOANMO OUNCTUTL UX.

PoBoT-Mbifecoc notepsin
CcLienseHue C ornopHoOM
MOBEPXHOCTLHO.

AKKYpaTHO NOCTyuYuTE MO HEMY HECKOJILKO pas, YTobbl yaanuthb
NMOCTOPOHHWE 06LEKTDI.

Ecnv nocTopoHHWe 061beKTLI He 06Hapy»KeHbl, TOMecTUTe poboT-Mbinecoc
Ha HOBOE MecTo, UT0BLI BO306HOBUTL YBOPKY.

Y6enuteck B OTCYTCTBUM NPensITCTBUN Nepes, faTuvkamm CTOIKHOBEHMS!.
Mpu HeobxofMMOCTU y6epuTe 06HapY»KeHHbIE NPensTCTBUSI.

3abnoKMpoBaH AaTunK
CTOSIKHOBEHMSI.

BeyLuue Koneca notepsiiu
CLienneHue C ornopHoM
MOBEPXHOCTLHO.

MepemecTuTe poBOT-MbIecoc Ha HOBOE MeCTo, UTo6LI BO30BHOBUTL
y6opky. MNepen HavyanomM y6opku noMectute poGoT-nbiiecoc Ha
POBHYHO MOBEPXHOCTD.

Bo3morkHo, pOGOT-I’II:IJ'IECOC
3aKJIMHUNO UNU OH 3acTpsi.

YBepute NpensiTcTBUsl BOKPYr poboTa-fbinecoca. Yoepute Npensitcraust
BOKPYr pOBOTa-MbIfIecoca v NOBTOPUTE MOMLITKY.

He ycTaHOBMEH MiinecGopHUK. YcTaHoBwTe NbinecBopHIK 1 GUnLTP. Y6eamTech B NpaBuisHOCTA UX

YCTaHOBKMW.

HeoctaTouHoe KonnuecTzo CHUMUTE pesepByap /151 YUCTON BOAbI, HAMOSHNTE ero JOCTaTOUHLIM
YMCTON BOALI U HEe YCTaHOBMEH KOSIMYECTBOM BOAbI, yCTaHOBUTE 06paTHO Ha CBOe MecTo 1 ybeanTech B
pesepByap 151 YNCTON BOLbI. NpaBUMbHOCTU YCTAHOBKU.

3arosiHeH U He yCTaHOBMNEH
pesepByap 7151 FPsI3HON BOLbI.

CHVMUTe pe3epByap 151 FPSI3HOM BOZb|, MOSHOCTLHO ClIeNTE U3 Hero
rpsi3Hy+o BOAY, YCTaHOBWTe 06pATHO Ha CBOe MecTo U ybeanTech B
NPaBuLHOCTY YCTAHOBKW.

He ycTaHoBmEeH niinec6opHbIi YcTaHoBWTE NblNecGopHLIN MeLWwoK 1 ybeanTecs B NpaBusibHOCTM ero
MeLLOK. YCTaHOBKM.

1. CHumuTe d)VIJ'II:Tp JIOTKa M OUNCTUTE ero OT CKOMUBLUMXCSI
BOﬂOC/MyCOPa, nocse Yyero yctaHoBuTe OﬁpaTHO Ha CBOe MecCTo.

3anoJiHeH UNn He yCTaHOBMNEH 2. Y6euTech B OTCYTCTBIM 3aCOPEHUSI BOLOBIMYCKHOMO OTBEPCTUSI JIOTKA.

JIOTOK 7151 POMBIBKM LWBAGP. -
3. Y6eauTech, UTo KpbilKa pe3epayapa 4/1sl rpsi3HON BOLbl HALEMHO

3aKpbITa.

4. MpoBepbTe NPaBUNLHOCTL YCTaHOBKY pe3epByapa A1l rPsI3HON BobI.

C6ot 3apsiaKK1 akKyMynsiTopa.
PoboT-nbinecoc He MOXKeT
06Hapy»knTL 6a30BYH CTaHLMIO.

BepHuTe po6oT-Nbinecoc Ha 6asoByH CTaHLMIO.

BepHwTe po6oT-NbiNecoc Ha 6a3oByH CTaHLLMHD, UTOBI 3apsIAUTL aKKYMYSISITOP.

YpoBeHb 3apsiAa akkyMynstopa
HELOCTAaTOUEH AJ151 BLINOSHEHUS YEOPKU.

3apsiauTe akKyMyJIsITop.

Hu3Kui1 ypoBeHs 3apsifa akKkymynsitopa. | BepHuTe poBoT-Nbinecoc Ha 6a3oByHo CTaHLMKD, UTOBLI 3apsiauTL akKyMySISITOp.

1. O3HaKoMbTECH C yBeLoMNeHNSIMU NMPpUNo>KeHusl, UTOGbI Y3HaTL O LOMNOJHUTENbLHbLIX PELLUeHUsIX.
2.Ecom HenCrnpaBHOCTL He y4aeTcs yCTPaHUTDL, OﬁpaTI/ITeCI: B O4VH N3 MeCTHbLIX CEPBUCHLIX LLeHTPOB.
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YcoBus NpegocTaBieHnsl rapaHTum

rapaHTMﬂHOE OGCJ’IY}KVIBE!HVIE npenocTaBsisieTCsi TOJIbKO B c/lyyYae HOpMasibHOIMo UCMosb30BaHWs U3 Oenus.
JlaHHasi rapaHTus1 He pacrnpocTpaHsIeTCsl Ha NOBPeXKAeHUs1 U30,enusl, BO3HUKLLME MO BUHe Nosfib30BaTens
nnn BaencTsre HMXKeyKasaHHbLIX MpUYnH.

1. i3genue noBpekaeHo B pesysibTaTte HeBPEe)KHOCTW, HEMpaBWIbHOM SKCIyaTaumn WM CiyydanHbIX
0BCTOSITENLCTE (HanpuMep, nonagaHve BHYTPb >KULKUX MPOLYKTOB MUTaHWUs, BOLbLl, paspylleHue Mnom
BO34eNCTBUEM BHeLIHEN CUSTb, LlapanyHbl Un NoBpeXkAeHUe BHELWHUMMN NpegMeTamu).

2. V3pnenvie noBpex<aeHo BUiencTsre pasbopku, peMOHTa Wi MoaudUKaLLmy, Npov3BeneHHLIX 6e3 paspeLueHust
npovsBoauTesns (Hanpumep, BbINOSIHEHO HECAHKLMOHMPOBAHHOE M3MEHEHME LiBETa UIIN KOHCTPYKLLMK).

3. M3genvie noBpeXkaeHo BO BPeMsl UCMONL30BaHUsI HEHa4/eXKallyX LOMONHUTENLHLIX NPUHALTEYKHOCTEN,
HernpaBwsbHOM TPAHCMOPTUPOBKM MW 060 aBapun.

4. OTCyTCTBYET rapaHTUIHbLIA TanoH U3aenus (ec/iv HEBO3MOXKHO [,0Ka3aTl MPUMEHUMOCTL rapaHTUAHOMO
CpoKa) NN NCTEK rapaHTUNHbLIN CPOK U34,ennsl.

5. CO,D,ED)I(MMOE FapaHTMIZHOI'O TanoHa N3MeHEeHO U1 He COOTBETCTBYET MapKUpOBKe U3 nenust.

6. MpUUMHON NOBPEXK4eHUs U3aenus CTanm Gopc-Ma>kopHbIe 06CTOSITENLCTBRA.

FapaHTUINHLIA TaNoH

Bnarofapum Bac 3a NoKynKy Hallero UHTennekTyansHoro po6oTa-nsiniecoca Deerma.
B uensix 3awmThl BalmMX 3aKOHHLIX NMPaB Y UHTEPECOB Hal LLeHTp 06C/y>KUBaHUSI KIVEHTOB 06sI13yeTcsl
NpenoCTaBnsiTL BaM CTaHOapTHbLIE ycyrv B itoboe Bpems, Koraa Bam 3To Heo6X0,41MMO.

Monaen
[apaHTUMHLIN CPOK PoboT-ninecoc Jata
oN.0.
MNokynaTtenn
Appec
Ha3BaHue
MarasuH LWramn
Anpec

1. CoxpaHuTe rapaHTUMHLIA TasloH.

2. MNpY BO3HWUKHOBEHUW HEOBXOAUMOCTM PEMOHTa M34,enuns 3anosiHUTe 3as1BKY Ha PEMOHT MOJIHOCTLH,
aKKypaTHO ¥ pa3GopumnBo.

3. Bo Bpewmst obpalyeHusl B ciy»<By NocienponarkHoro o6cy>KUBaHusl NpenocTaBbTe rapaHTUNHLIN
TanoH v HGOPMALLMIO O NOKYMKe (ecsn usenve npuobpeTeHo Yepes VIHTepHET, yKaXkuTe HOMep cYeTa,
Ha OCHOBaHWU KOTOPOro COBepLUEHa MOKYmMKa).
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MapaHTUIHOE 06Cny>KnBaHne

FapaHTUNHLIN CPOK

W3penve [apaHTUIHBLIN CpOK
Po6oT-nbinecoc 1ropn,
AKKyMynsiTop 6 mecsiLeB
GasoBasl CTaHLUS U LUHYP NUTaHUSI 6 mecsiLeB
JononHuTensHble NPUHAANENHOCTH, Takne Kak OCHOBHas! LWeTKa, [apaHTUiMHOe
KO>KYX OCHOBHOW LLEeTKU, GUNLTP, YUNCTSILLAs LLEeTKa, WBabpb, obcny>knBaHve He
B6oKoBbIe LWEeTKM 1 NpoYee. npenocTaBnsieTcsl

MpaBuna rapaHTUIMHOrO 06CITY>KUBaHUSI

1. Ecnn nsgenne okasasnochb HeKa4yeCTBeHHLIM M HEe MMeEeT CJ1e0B MeXaHN4YeCcKknx I'IOBDE)I(,.D'EHVIVI mnn

pa3bopKu, ero Mo><HO 06MeHsITL B TeUeHne 7 AHel ¢ faThkl MOKYNKWU B MarasunHe, rae oHo npuobpeTteHo.

2. Ha npoTsi»>KeHUn rapaHTUIHOro CpoKka mnsnenve Mox<eT bbLITb OTpeMOoHTUpoBaHo becnnaTHo.
3. HuxKke yKkasaHbl cuTyauum, nckiovatolme 6ecnnaTHbI PeMOHT.

CTOMMOCTL PEMOHTa, B TOM UKCIie CTOMMOCTL 3anyacter 1 pabot, noTpe6yeTcst oniatuTh B Clefylowmx
cayyasx.

A. Vispenve noBperkAeHO BCeACTBME BO3LENCTBUSI 4YeroBeyeckoro ¢daktopa, Hanpumep, npu
MNCMONL30BaHUN B HeCTaHOapTHLIX YCNOBUSIX 3SKCrslyaTauunm WaM  HecobslofeHUN  yKasaHwui,
coep><almxcsl B 4aHHOM PYyKOBOACTBE NoJib30BaTesnsl.

B. Vla,qenme noBpeXkaeHo BO BpeMsl BbINOJIHEHUST MOJib30BaTesNemM pa:-160p|<v|, PEMOHTa wWn
MO,D'VId)I/IKaLJ.VII/I, a TaKkXKe B pe3yfibTaTe peMOHTA, BbINOJIHEHHOIO HE HAalWWMM CEPBUCHLIM LLEHTPOM.

C. Vispenve noBpex<AeHo Mn3-3a Gopc-MarKOpHbLIX 06CTOsITeNLCTB (Hanpumep, B pesynbTaTe MoXkapa,
3eMJIETPSICEHUSI UNN Y Aapa MOSTHUN).

D. MokynaTesn He MO>KeT NpenoCTaBUTL FAPaHTUNHLINA TaNoH (MW Apyroe A0Ka3aTeNLCTBO MOKYMKM)
MW HEBO3MO>KHO MPOBEPUTL NPefoCTaBIeHHYH NHOPMaLLMIO.

E. HeBO3MO>KHO NoATBEpPANUTL AaTy MOKYNKU U3AENnsl.

NHdbopmaums 06 ytunusaumm

Bce ycTpoicTBa ¢ cMMBOSIOM pasgenkbHoro cbopa oTpaboTaHHOMO SMeKTPUYECKOro U
sneKkTpoHHoro obopynosaHust (dupexktea WEEE 2012/19/EU) cnelyeT yTunmsnpoBsaTh
OT,Aes1HO OT HECOPTUPYEMbIX BLITOBLIX OTXOA0B. B Liensix oXpaHbl 34,0POBbs U 3aLLUTLb
OKpY>KatoLLel cpefbl Takoe obopyfoBaHNe HeobxoAnMo caaBaTk Ha NnepepaboTky B
cneymasniHble MyHKTLI MPUeMa SNEeKTPUYECKOro W NeKTPOHHOIo obopyAoBaHMsl,
onpeneneHHble MpaBUTENLCTBOM WM MECTHLIMM OpraHamy Bractu. [paBuskHas
yTunusaumst 1 nepepabotka MOMOryT MPefoOTBPaTUTL BO3MOMKHbIE HEraTUBHLIe
nocnencTBusSl AJ1s1 OKPY>Karolle cpefbl U 300poBbsl YenoBeka. Jlnisi nosnyyeHumsl
MH$OPMaLMN O MECTOHAXOMOEHUM MYHKTOB YTUM3aLLMM U NOPSsIAKE NPUeMa N34enunii
obpaTuTech B KOMMaHWH, 3aHUMaFOLLLYHOCS yCTaHOBKOM 060py,[,0BaHWs], U B MECTHLIE
opraHbl BacTu.

1>

MapaHTUItHOE 06Cny>KnBaHue

[apaHTUMHLIV cpoK: 1 ron,
Cpok cny»«6bi: 2 roga

YTO HE NOKPLIBAET TAPAHTWSI?

Deerma He HeceT OTBETCTBEHHOCTY 3@ PAcX0bl, yiiep6 Unm peMoHT Mpu CrieayHLmX YCIOBUSIX:

* Mpuo6peTeHe NpnBoOpoOB y HEABTOPM30BAHHOMO AMSIepa;

» HeGpe>xkHasi akcnnyatauumsi wnm obpalyeHve, HernpaBuiibHOe WCMosb3oBaHne, Goi/MexaHuuyeckue
MOBPeXKA4eHWs, HapyLeHWs peXkrMa 3KCMslyaTauuy, WCrosnb3oBaHne 6e3 coBMoLeHusT UHCTPYKLMNA,
N3/10’KEHHbLIX B PYKOBOACTBE MO 3KCrlyaTaumu;

* Vicnonb3oBaHne npubopa 3a pamikaMu OBbIUHBLIX BLITOBLIX Lenen (HanpuMep, B KOMMEpPYeCKnX
MOMELLLEHWSIX UIN B LLeSisiX apeHabl);

* Vicnonb3oBaHue petanen 6e3 cobnogeHunst MHCTPYKLUIA, N3I0YKEHHLIX B PYKOBOACTBE MO SKCrlyaTaumm;
* Vicnonb3oBaHve gneTaneil M akceccyapoB, KOTOpble He Bbifiv Mpov3BeLeHsbl WM PeKOMeHO0BaHbL!
npouszoauTesnem;

* BHewHne $aKTopbl, HE CBsI3aHHbLIE C KAUecTBOM WU3LEeNUsl U ero UCrosb30BaHUeM, Takue Kak rnorona,
MogubMKaLum, aBapum, nepebou B 311eKTPOCHABKEHNUM, CKAaUKN HAMPSYKEHWs U CTUXUIHBLIE BeacTBus;

* PeMOHT unn MoL4udrKaLus, BbIMOSTHEHHbIE HEABTOPU30BaHHLIMM JIMLLAMMN UV areHTamu;

* HeBbINnonHeHve ouncTk Npubopa OT 3aCopeHusl U 4PYrMX OMACHLIX MaTepuasnos;

» OBbLIUHBLIN U3HOC, B TOM Unciie feTasnen, 06bIYHO NMOABEPIKEHHLIX M3HOCY (B TOM UMCIIe aKKYMYSISITOP);

* MoNOMKK, BO3HMKLUVE B pesysibTaTe HernpaBusibHOWM SKCrlyaTaLmMm, HarnpyMep, Mpy NonagaHum >XULKoCTu
B MexaHu3Mm.

* Ges rapaHTuK: pacxoaHbIe MaTepuasil U akceccyapbl (GuibTpa 1 WeTKu).

B criyyae o6Hapy>KeHuWsl HeMCNPaBHOCTEN 1 MO BOMPOCaM rapaHTUNHOIO 0BCYXKUBAHUSI, C JOKYMEHTOM O
nokyrke, o6paTuTech K NpoaaBLy ToBapa.

XpaHeHue N TpaHcnopTupoBKa

OnNTUMasbHBLIE PEXKUMBLI XpaHeHUs! AJ1st BLITOBOM TEXHMKM - TeMnepaTypa oT +5 [0 +35 °C 1 OTHOCUTENLHOM
BMaYKHOCTV OKpY>Katolwero Bosfyxa 5 - 75% 6e3 BbinageHust KoHOeHcata. [MoHWKeHWe Wn MoBbIleHne
TemnepaTypbl M YPOBHSI MOMET BbI3BaTh MOPYY 3MEKTPOHHLIX KOMMOHEHTOB TEXHUKU WM aKKyMySISITOPOB.
BLITOBast TEXHUKA XPaHUTCSI B 3aBOLCKON yrakoBKe. MNpurMeyaHyvie: nepes, XpaHeHWeM cHayana BbIKIHoumTe
nUTaHve, BLITALLMUTE N OUNCTUTE/NPOMOITE BCE KOMMOHEHTLI U BUIILTPA, OCYLLUTE UX HE MeHee 48 UacoB B CyXOM
TEM/IOM MOMELLEHNM, a 3aTeM MOMeCTUTe usgesnve B Cyxoe, MpoBeTpUBaeMoe, HeLOCTyrHoe Asisi OeTel U
YKUBOTHBLIX MECTO.

BHumaHwue! Beerna conepute npnbop, akceccyapbl U GunbTpa cyxumul

GLIToBast TeXHWKa TPAaHCMOPTUPYETCST B 3aBOACKON yraKkoBKe. [py TpaHCropTMpoBKe Heo6xoaMMo obecrneunTs
YCTOMUMBOE TOSIOXKEHNE BLITOBOM TEXHUKM B TPaHCMOPTHOM CPenCcTBe PYKOBOLCTBYSICbL CUMBOSIAMU,
YKa3aHHLIMW Ha TPaAHCMOPTHOW ynakoBKe. B c/lyuyae TPaHCMOPTUPOBKM MPU OTPULLATESbHBLIX TemrepaTypax
BO34yxa, 06si3aTeNlb-HO BbLAEpPXKUTE MPUBOP MPU KOMHATHOM Temnepatype 2-3 Jaca repen Hauasrom
SKCrTyaTauum.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ostrzezenie

Przed uzyciem produRtu opisanego w niniejszej instruRcji nalezy zapoznac sie z ponizszymi srodRami
ostroznosci i postepowac zgodnie z nimi, aby unikna¢ niebezpiecznych sytuacji i zapewni¢ prawidtowe
dziatanie produRtu.

Srodowisko uzytkowania i Ronserwacja

TylRo profesjonalisci upowaznieni przez Deerma moga demontowac ten produRt. Nie zaleca sie samodziel-
nego demontazu produRtu przez uzytRowniRow.

Ten produRt powinien by¢ uzywany wytgcznie z zasilaczem dostarczonym przez producenta. Uzycie innych
zasilaczy moze spowodowac uszRodzenie produRtu.

Uzywac wytgcznie z jednostRa zasilajgcg DEM-X80JZ.
Przed czyszczeniem lub Ronserwacjg urzadzenia nalezy wyja¢ wtyczRe z gniazdRa.

Nie nalezy nadmiernie zgina¢ przewodéw ani Rtas¢ na urzadzeniu zadnych przedmiotéw ani ostrych
narzedzi.

Ten produRt jest przeznaczony wytgcznie do uzytRu domowego w pomieszczeniach.

Nie uzywac na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi ani w srodowiskRach przemystowych.
Nie nalezy umieszczac dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na gtéwnej jednostce.
Nie uzywaj tego produRtu w wilgotnym otoczeniu (np. w fazience).

Przed uzyciem tego produRtu nalezy usunac¢ delikatne przedmioty i batagan z podtogi (taRie jak wazony,
szRlane RubRi, lampy, plastiRowe torby itp.), a takze przedmioty, Rtére moga zaplatac sie w szczotke boczng,
Ranat ssacy i Roto napedowe (taRie jak przewody, zastony i inne przedmioty, Rtére moga sie zaplatac, lub
czesci ciata ludzRiego), aby unikna¢ uszRodzenia cennych przedmiotéw lub zaktécenia dziatania urzadzenia
gtéwnego.

Nie nalezy umieszczac¢ produRtu w miejscach, gdzie moze tatwo spasc (np. na stoty, Rrzesta).

Jesli przewod zasilajgcy jest uszRodzony, nalezy go wymieni¢ na nowy przewod dostarczony przez
producenta, serwis lub osobe posiadajgca odpowiednie Rwalifikacje, aby uniknac niebezpieczenstwa.

Jesli chcesz przetransportowac produRt lub nie bedziesz go uzywac przez dtuzszy czas, odtgcz go od
zasilania.

Przed rozpoczeciem tadowania nalezy doktadnie sprawdzi¢, czy wtyczRa zasilajgca jest prawidtowo
podtaczona do gniazdRa.

Aby zapobiec ryzyRu potRniecia sie, poinformuj inne osoby przebywajgce w pomieszczeniu o tym, ze
produRt jest wigczony.

Jesli pojemnik na Rurz jest petny, przed uzyciem nalezy go opréznic.

Odpowiednia temperatura robocza tego produkRtu wynosi od 0°C do 40°C.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nie uzywaj tego produkRtu w srodowisRach o wysoRiej temperaturze.

Jesli chcesz pozby¢ sie tego produRtu, skontaktuj sie z obstugg posprzedazowg, zeby wyjg¢ aRumulator.
Zuzyte akRumulatory nalezy utylizowa¢ w bezpieczny sposéb.

ProduRt opisany w niniejszej instruRcji nie jest zabawRa dla dzieci. Dzieci powinny uzywac ten produkt pod
nadzorem oséb dorostych. ProduRt moze zawiera¢ mate czesci i akcesoria, dlatego nalezy przechowywac
produRt i aRcesoria w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby zapobiec roztozeniu lub uszRodzeniu produRtu,
aRcesoriow lub potknieciu matych czesci, co moze prowadzi¢ do zadtawienia lub innych zagrozen.

Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytRu przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych, lub osoby nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, chyba ze sg
one nadzorowane lub otrzymaty instruRcje dotyczgce uzytkRowania urzadzenia od osoby odpowiedzialnej za
ich bezpieczenstwo.

Urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieRu od 8 lat oraz osoby o ograniczonej sprawnosci
fizycznej, sensorycznej lub umystowej lub osoby nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, pod warunkiem ze
sg one nadzorowane lub otrzymaty instrukRcje dotyczace bezpiecznego uzytRowania urzadzenia i rozumiejg
zwigzane z tym zagrozenia. Dzieci nie powinny bawi¢ sie urzagdzeniem. Czyszczenie i Ronserwacja
urzadzenia nie powinny by¢ wyRonywane przez dzieci bez nadzoru.

Nalezy pilnowac dzieci, zeby nie bawity sie urzadzeniem.

Bezpieczeristwo akumulatora

Gdy tadowarRa nie jest uzywana lub nie jest uzywana przez dtuzszy czas, nalezy odtgczyc¢ jg od gniazdRa
zasilania i odtgczy¢ od produRtu.

Nie uzywaj tadowareR, Rtére sg juz uszRodzone lub podejrzane o uszRodzenie, lub Rtére byty narazone na
dziatanie wilgoci, wilgoci lub deszczu, aby zapobiec porazeniu prgdem eleRtrycznym lub pozarowi.

OSTRZEZENIE:

1. W celu fadowania aRumulatora uzywaj wytacznie dostarczonej z urzgdzeniem odtgczanej jednostRi
zasilajacej.

2. To urzadzenie zawiera baterie, Rtére moga by¢ wymieniane wylacznie przez wykwalifiRowany personel.
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A-Wprowadzenie do produktu

Wprowadzenie do Romponentéw

A-Korpus robota (Zamknigta pokrywa)

Al-1-Przedni zderzakR
(z wbudowanym laserem liniowym)
Al-2-Przycisk doRowania
Al-3-Przycisk zasilania
Al-4-Ostona radaru
Al-5-CzujniR Rrawedzi
Al-6-Terminale tadowania

A3-Widok robota z przodu (Otwarta pokrywa)

A3-1- Gérna pokrywa
A3-2 - Pojemnik na Rurz

A5-Widok tylnej czesci stacji tadujacej

A5-1 - Miejsce na przechowywanie przewodu

zasilajgcego

A7-Port dokowania robota

A7-1 - Terminal fadowania

A2-WidoR od spodu

A2-1- SzczotRa boczna

A2-2 - SzczotRa obrotowa

A2-3 - Koto wieloRierunkowe

A2-4 - CzujniR zapobiegajgcy upadRowi
A2-5 - Uchwyt na mopy

A5- WidoR przedni stacji fadujagcej

A4-1 - Dioda sygnalizacyjna

A4-2 - PojemniR na Rurz

A4-3 - Port doRowania robota

A4-4 - System mycia mopow (wyjmowany)

A6-Widok gérny stacji tadujacej

A6-1 - Zbiornik na brudng wode (po lewej stronie)
A6-2 - Zbiornik na czystg wode (po prawej stronie)

A8-Lista akcesoriow

A8-1 - SzczotkRa boczna xI
A8-2 - Plyta przedtuzajgca podstawe rampy xI
A8-3 - WoreR na Rurz xI1

(juz zainstalowany w stacji tadujacej)
A8-4 - Mopy x2
A8-5 - Uchwyt na mopy x2

Instalacja i przygotowanie

Bl—Umieszczenie stacji bazowej

1. Prosze ustawi¢ stacje tadujaca przy scianie na twardej, rbwnej powierzchni, zapewniajgc co najmniej 8 cm wolnej
przestrzeni po obu stronach i wolng przestrzen o wymiarach co najmniej 1,5 m z przodu.

2. Podtacz przewdd zasilajgcy do gniazdRa i starannie schowaj nadmiar przewodu w tylnym rowRu stacji bazowej,
aby nie zaRtocat pracy robota.

Uwaga:

1. UniRaj bezposredniego nastonecznienia.

2. Nie zaRrywaj obszaru transmisji sygnatu stacji bazowej naklejkami ani innymi przedmiotami.
3. Nie nalezy umieszczac stacji bazowej na mieRRich powierzchniach, takich jak dywany.

4. Upewnij sig, ze miejsce tadowania jest suche.

5. Nalezy uniRa¢ stosowania w otoczeniu schodow (jesli jest to Ronieczne, nalezy zamontowac porecz).

B2—Przygotowanie/opréznianie

B2-1- Aby dodac czystg wodg, nalezy wyjac przedni zbiornik czystej wody, przytrzymac lewy zatrzask poRrywy
zbiorniRa, otworzy¢ pokrywe, aby dodac czystg wode, a hastepnie umiescic zbiornik z powrotem w stacji bazowej.

B2-2 - Aby oprézni¢ zbiornik brudnej wody, nalezy wyjac tylny zbiornik brudnej wody, otworzy¢ pokrywe zbiornika i
wyla¢ brudnag wode.

Uwaga:
Nie dodawaj do zbiornika na wode detergentéw do prania, mydta do prania, nieautoryzowanych srodRéw

czyszczacych firmy Deerma, srodRéw dezynfekujgcych, plynéw do mycia raR, nieznanych ptynéw oleistych oraz
substancji Rwasowych lub zasadowych, aby unikRngé¢ nieznanych uszkRodzen.

B3—Przygotowanie/Opréznianie

B3-1 - oAby dodac czystg wode, nalezy wyjgc zbiornik czystej wody po prawej stronie, otworzy¢ gorng pokRrywe,
napeic go czystg wodg, a nastepnie umiescic¢ z powrotem w stacji.

B3-2 - Aby opréznic pojemnik na brudng wode, nalezy zdjgc¢ zbiornik brudnej wody po lewej stronie, otworzy¢
zatrzask poRrywy i przechyli¢ zbiorniR, aby wyla¢ brudng wode.
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Instalacja i przygotowanie

B4—Instalowanie nakladek mopujgcych

1. Najpierw nalezy mocno przymocowac naktadRi mopujgce do uchwytow.

2. Wyréwnaj srodek uchwytu z zamontowang nakfadkRg mopujaca, a nastepnie zamontuj na urzadzeniu gtéwnym.

B5—Przygotowanie srodowiska

Przed rozpoczeciem czyszczenia nalezy oczysci¢ podtoge z wszelRich rozrzuconych przewodow, twardych, ostrych
przedmiotéw (taRich jak gwozdzie, szRto) i innych zanieczyszczen. Nalezy réwniez usuna¢ wszelRie przedmioty,
Rtore tatwo sie przewracajg, sa deliRatne, cenne lub potencjalnie niebezpieczne. Pomaga to unikRnac zaplatania,
zabloRowania, przeciggniecia lub zderzenia z robotem, co mogtoby spowodowac obrazenia ciata lub uszRodzenie
mienia.

Sposab uzycia

Wiaczanie/wylgczanie i tadowanie

Cl— Podtacz zasilanie do stacji bazowej. Naci$nij i przytrzymaj przycisk ,, () “ na robotrze przez 3 sekundy, aby
go wigczy¢. PoczeRaj, az wsRazniR zasilania bedzie swiecic stale, a nastepnie umies¢ robota na stacji bazowej
do tadowania, jak pokRazano na diagramie. Utrzymuj robota natadowanego dla wygody codziennego
uzytRowania. Aby wytgczyc¢ robota, nacisnij i przytrzymaj przycisk ,, () “ przez 3 sekundy, gdy jest wigczony.

Uwaga:
1. Podczas recznego wRtadania upewnij sie, ze terminale tadowania s skierowane do wewnatrz.
2. Przed pierwszym czyszczeniem upewnij sig, ze aRumulator robota jest w petni natadowany (100%).

3. Przy pierwszym uzyciu zaleca sie reczne umieszczenie robota w stacji fadujgcej. Robot wtgczy sie
automatycznie.

Sposoéb uzycia

IKKonfiguracja sieci

C2-1— Pobierz i zainstaluj aplikacje Xiaomi Home, skanujgc Rod QR na obudowie urzadzeni

C2-2— Powiazanie aplikacji Xiaomi Home

Otworz apliRacje Xiaomi Home, dotknij ikony ,,+” w prawym gérnym rogu i wybierz ,Dodaj urzadzenie” .
Na stronie ,Dodaj urzadzenie” wybierz metode ,SRanuj” .

ZeskRanuj ponownie Rod QR na obudowie urzadzenia (tak jak w RroRu 1), aby zakRonczy¢ proces parowania.

Uwaga: Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, nalezy wigczy¢ uprawnienia dla Bluetooth, Wi-Fi i loRalizacji
zgodnie z monitem wyswietlonym w apliRacji.

C2-3— Urzadzenie przechodzi w tryb Ronfiguracji sieciowej.
Po wigczeniu urzadzenia nacisnij i przytrzymaj przycisk ,, () + © “ przez 3 sekundy.

Po ustyszeniu Romunikatu gtosowego ,Konfiguracja sieci rozpoczeta” urzadzenie przejdzie w tryb Ronfiguracji
sieci.

C2-4— Konfiguracja sieci urzadzenia

Wprowadz nazwe i hasto domowej sieci Wi-Fi. Postepuj zgodnie z instrukRcjami wyswietlanymi na eRranie
telefonu, aby zakRonczy¢ Ronfiguracje.

Uwaga:

Podtacz sie recznie do sieci Wi-Fi o nazwie zaczynajacej sie od ,deerma-vacuum” (urzgdzenia z systemem
Android zazwyczaj tgcza sie automatycznie).

Jesli siec nie jest widoczna, odswiez liste Rilka razy.

Po potgczeniu telefon moze straci¢ dostep do Internetu. Jesli pojawi sie monit o zmiane sieci Wi-Fi, wybierz
opcje ,Nie zmieniaj” .

Gdy apliRacja poprosi o dotgczenie do sieci, wybierz ,,Zezwél” lub ,Zgadzam sig” .
Po podtaczeniu telefonu do domowej sieci Wi-Fi Rontynuuj proces Ronfiguracji sieci.

Obstugiwane sg wytgcznie sieci WiFi o czestotliwosci 2,4 GHz.
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Sposob uzycia

KKonfiguracja sieci zakoriczona

Jak poRazano na lewym diagramie, po pomyslnym skonfigurowaniu mozna edytowac nazwe produRtu i
informacje o loRalizacji urzadzenia.

Uwaga:

1. ApliRacja Mi Home obstuguje systemy operacyjne iOS 13.0 lub Android 8.0 i nowsze. Wersje systemu mozna
sprawdzi¢ w telefonie w menu ,Ustawienia — Informacje o telefonie” .

2. Ten model nie obstuguje routeréw Rorzystajacych z szyfrowania WEP.
3. Nazwa i hasto domowej sieci bezprzewodowej nie mogg zawiera¢ znakRow chifnsRich ani symboli spacji.

4. Podczas Ronfiguracji robot odRurzajgcy musi Rorzystac z sieci bezprzewodowej. Po zakonczeniu Ronfigura-
cji mozna uzywac apliRacji Xiaomi Home do zdalnego sterowania robotem odRurzajgcym w sieci bezprze-
wodowej/RomorkRowe;j.

5. Aby uzyskac¢ doRtadne wskazéwRi, zapoznaj sie z najnowsza wersjg instruRkcji obstugi.

Wstrzymanie/wznowienie pracy

Podczas pracy robota RrétRie nacisnigcie dowolnego przycisku na obudowie robota spowoduje wstrzymanie
jego dziatania. Podczas wstrzymania robota RrétRie nacisniecie przycisku “ () “ spowoduje wznowienie jego
dziatania.

tadowanie

tadowanie Po wigczeniu robota Rrétkie naciéniecie przycisku “ {3 spowoduje powrét robota do stacji
bazowej z aRtualnej loRalizacji w celu natadowania.

Blokada rodzicielska (blokada przyciskow)

Funkcje blokady mozna aktywowac, naciskajac i przytrzymuijac przycisk “ {3 ” na robocie przez 3 sekundy lub
wigczajac funkcje bloRady rodzicielskiej za pomoca aplikacji. Robot wyda Romunikat gtosowy potwierdzajgcy
wiaczenie funkcji bloRady. Po wigczeniu przyciski na robocie i stacji bazowej przestang dziata¢, a operacje
bedzie mozna wykRonywac wytgcznie za pomoca apliRacji, aby zapobiec przypadRowemu nacisnieciu
przyciskow przez zwierzeta domowe lub dzieci. Aby wytgczy¢ blokade, nacisénij i przytrzymaj przycisk “ 5"
przez 3 sekRundy lub wytacz jg w apliRacji w ustawieniach ,Wigcej” . Po wytgczeniu robot wyemituje Romunikat
gtosowy potwierdzajgcy wytgczenie bloRady rodzicielskiej.

Sposab uzycia

Parametry techniczne
Przycisk Operacje Funkcje
o Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekRundy Wigczanie/wytgczanie zasilania.
Nacisnij raz Rrotko Rozpocznij czyszczenie.
Gdy robot znajduje sie w trybie czuwania | Powrdt w celu tadowania
poza stacjg bazowa, nacisnij Rrétko raz.
Gdy robot znajduje sig w stacji bazowej, | Rozpoczecie odsysania Rurzu
nacisnij RrétRo jeden raz.
Gdy robot znajduje sie w stacji, nacisnij Rozpocznij czyszczenie mopem.
N dwuRrotnie przycisk.
d]
Gdy robot znajduje sie w trybie Rozpocznij czyszczenie punktowe.
czuwania poza stacjg, nacisnij
dwuRrotnie przycisk.
Nacisnij i przytrzymaj przez 3 seRundy. | Wigcz/wytacz blokade przed dzie¢mi.
Nacisnij i przytrzymaj przez 15 sekRund. Wymus wytaczenie zasilania sprzetu.
PN Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy. Przejdz do trybu Ronfiguracji sieci
O+
Nacisnij i przytrzymaj przez 7 sekRund. Przywrd¢ ustawienia fabryczne

Gdy przycisRi nie reaguijg lub robota nie mozna wytaczy¢, wykonaj reset do ustawien fabrycznych. Nacisnij i
przytrzymaj jednoczesnie przyciski,, () i, 5 “ przez 7 sekund, aby zresetowac urzadzenie.

Opis efektéw swietlnych

Dioda sygnalizacyjna| Efekty swietlne

Znaczenie

Wytgczona

Wytgczanie/Uspienie/Nie przeszRadzac

Zielona- stopniowe rozjasnianie

Wiaczanie zasilania

Jednolity zielony
(OREAY

Normalny stan

Dioda Miganie na zielono w sposéb
sygnalizacyjna pulsujacy

Przenoszenie/tadowanie/Suszenie

Jednolity czerwony

NisRi poziom natadowania

Miganie na czerwono

UsterkRa

Miganie na zielono

taczenie z siecia
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Sposaéb uzycia

| Dioda sygnalizacyjna

Efekty swietlne

Znaczenie

Wytaczona Wytgczanie/Uspienie/Nie przeszkRadzac
Dioda stacji t Zielona- stopniowe rozjasnianie Wigczanie zasilania
adujacej

Jednolity zielony Normalny stan

Miganie na czerwono Usterka
Czyszczenie mopow

Aby zapewni¢ skuteczne mycie, robot jest ustawiony tak, aby co 10 minut powracat do stacji w celu
wyczyszczenia mopa. Alternatywnie mozna dostosowac czestotliwos¢ czyszczenia mopa w apliRacji
zgodnie z wiasnymi potrzebami. Po zakRonczeniu zadania mycia i powrocie do stacji, robot automatycznie
wyczysci mopa (co zajmuje nieco wigcej czasu).

Suszenie mop6éw

Po zaRonczeniu zadania mycia i powrocie do stacji, mop zostanie automatycznie wysuszony (domysinie za
pomoca gorgcego powietrza, ale mozna to zmieni¢ w ustawieniach apliRacji). W apliRacji mozna recznie
sterowac uruchamianiem/zatrzymywaniem suszenia mopa.

Odsysanie kurzu

Podczas lub po zakRonczeniu czyszczenia robot powrdci do stacji w celu automatycznego opréznienia
pojemniRa na Rurz zgodnie z czestotliwoscig ustawiong w ustawieniach stacji. Upewnij sie, ze woreRk na
Rurz w stacji jest prawidiowo zainstalowany i nie jest petny.

Uwaga:

1. Nie nalezy sitg przesuwac robota podczas czyszczenia mopa.

2. Nie nalezy przenosi¢ stacji podczas czyszczenia przez robota.

3. Aby uzysRac¢ optymalng wydajnos¢ czyszczenia, zaleca sieg, aby podczas pierwszego uzycia robot
rozpoczat prace od stacji fadujgcej.

D-Czyszczenie i Ronserwacja

Aby utrzymac urzadzenie w jaR najlepszym stanie, nalezy je Ronserwowac i wymieniac¢ czesci zgodnie z
ponizszym harmonogramem:

Uwaga: Przed rozpoczeciem Ronserwacji nalezy wytgczy¢ robota i odtgczyc stacje doRujaca.

I<omponenty Cleaning Frequency Replacement Frequency
Stacja doRujaca- tacka Co 1-2 tygodnie /
czyszczaca
Szczotka rolkowa Co 2 tygodnie 6-12 honap
Szczotka boczna Co 2 tygodnie 3-6 honap
Zbiornik na kurz W razie potrzeby /
Filtr pojemnika na kurz / 3-6 honap
Mop / 1-3 hénap
KK6tka wielokierunkowe Co 2 tygodnie /
Czujnik Co miesigc /
/ Korulbelll 3-4 honap
Worek na Rurz (vagy szuRség szerint)

DI— Pojemnik na Rurzi filtr

1. Otworz poRrywe robota i nacisnij przycisk zwalniajacy pojemnik na Rurz, aby wyja¢ pojemnik. Odtacz filtr
pojemnika na Rurz od zatrzasku i opréznij pojemnik z Rurzu.

2. Filtr pojemnika na Rurz mozna my¢ woda. Po umyciu nalezy pozostawi¢ go do wyschniecia na powietrzu
przed ponownym umieszczeniem w pojemniku na Rurz.

3. Aby zapewnic¢ skutecznos¢ dziatania filtra, zaleca sie regularne czyszczenie i wymiane filtra w razie
potrzeby.

D2— Szczotka obrotowa
1. Nacisnij przycisk zwalniajgcy na lewej poRrywie bocznej i podnies jg, aby wyja¢ szczotke obrotowa
zapobiegajaca plataniu i poRrywe.

2. Za pomoca odpowiedniego narzedzia usun wtosy lub nitRi zaplgtane w szczotke obrotowa, a nastepnie
wyltrzyj szczotRe obrotowa i pokrywe miekRRa sciereczRa.

3. Optucz szczotkRe obrotowa wodg i pozostaw do wyschniecia. Po wyczyszczeniu ponownie zamontuj
szczotRe obrotowg zapobiegajgca plataniu sie wtoséw na robocie, aby mozna byto z niego Rorzystac.
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D-Czyszczenie i Ronserwacja

D3-Czujnik

1. Nalezy wytrze¢ oRienRo transmisyjne lasera liniowego.
2. Wytrzyj czujniR zabezpieczajgcy przed upadRiem.

3. Wytrzyj czujnik Rrawedzi.

D4-Czyszczenie podstawy

1. DeliRatnie nacisnij srodRowy zatrzask na podstawie stacji i pociggnij do gory, aby wyjac¢ system mycia
mopow.

2. Optucz go czystg wodg, pozostaw do wyschniecia, a nastepnie umies¢ z powrotem w podstawie i
ponownie zamocuj w stacji.

D5-KKoto napedowe

Obré¢ Roto napedowe w przéd i w tyh, aby usunac wszelRie ciata obce, a nastepnie wyczysc¢ je mieRRa
SciereczRa.

D6-Szczotka boczna

Zdejmij szczotRe boczng i uzyj odpowiedniego narzedzia, aby usungc¢ Rurz.

D7- Wymiana workéw na Rurz

1. Zdejmij poRrywe zbiornika na Rurz.

2. Wyciagnij na zewnatrz, aby wyjg¢ woreR na Rurz.

3. Uzyj mieRRiej, suchej sciereczRi, aby wytrze¢ obszar pojemnika na Rurz.
4. Zainstaluj nowy woreR na Rurz i zat6z poRrywe zbiornikRa na Rurz.
Uwaga:

Przypomnienie: Czarna bawetna po lewej stronie worka na Rurz to bawetna filtracyjna. Nie nalezy jej usuwac
ani wyrzucac.

InstruRcje przyciskow

Robot
Element Parametry
Nazwa Robot Vacuum & Mop Combo
Model DEM-X80
Wymiary 325x325x97 mm
Moc znamionowa 50 W
Napiecie znamionowe 144V =
Napigcie tadowania 20V=
Prad tadowania 12A
Pojemnos¢ aRumulatora 5200 mAh

Potgczenie bezprzewodowe

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 Chz

Waga netto 35Rkg
Stacja bazowa
Model DEM-X80JZ
Wymiary 350x457x427 mm

Napiecie znamionowe

220-240 V-~ 50-60 Hz

Napiecie wyjsciowe 20V=12A
Moc znamionowa 600 W
Moc gorgcego powietrza 80W

Waga netto 75Rg
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Czesto zadawane pytania

Usterka

Przyczyny

Rozwigzanie

Robot nie taduje sie

Staby Rontakt miedzy robotem
a styRami tadowania

Ustaw robota bezposrednio przed stacjg
bazowa i nacisnij przycisk tadowania

Recznie przesun robota do tytu w Rierunku
stacji, az ustyszysz Romunikat gtosowy
.Rozpoczeto tadowanie”

Robot nie moze
wroci¢ do stacji

Nieprawidtowe ustawienie stacji
bazowej

Szczegoty znajdziesz w seRcji ,Ustawienie
stacji bazowej” w instruRcji uzytRownika

doRujacej

Robot zaplatat sie w przewody Usun rozrzucone przewody i

lub zanieczyszczenia na zanieczyszczenia z podtogi

podtodze

Usun zanieczyszczenia z gléwnej lub
ZablokRowana szczotka boczna K sz g !
. : A bocznej szczotRi, a nastepnie ustaw robota

Robot utknat lub gtéwna, uniemozliwiajgca

ruch

na ptasRiej powierzchni i uruchom go
ponownie

Robot napotRat przeszRody

Usun przeszRody lub ustaw strefy wytgczone
w apliRacji

Robot wraca do stacji
lub zatrzymuije sie
przed zakRonczeniem
sprzatania

NisRi poziom natadowania
akRmulatora:

Wyslij robota do stacji tadowania

Wiacz opcje ,Wznoéw sprzatanie” — robot
automatycznie doRonczy sprzatanie po
natadowaniu

Robot nie sprzata o
zaplanowanej
godzinie

Harmonogram sprzatania
wytgczony w apliRacji

Ustaw ponownie harmonogram sprzatania w
apliRacji

Robot jest w trybie ,Nie
przeszRadzac¢”

Wytacz tryb ,Nie przeszRadzac” lub zmien
jego przedziat czasowy

Robot zawieszony w
powietrzu

Zawieszone lewe/prawe Rota
napedowe

Ustaw robota na rownej powierzchni i
uruchom go ponownie

Robot porusza sie do
tytu

Zastonigta ostona modutu
nawigacyjnego LiDAR

DeliRatnie opuRaj ostone LiDAR, aby usungc¢
ciata obce

WyRryto przeszRody na trasie
robota

Niezwtocznie usun przeszRody

ZablokRowany przedni zderzak

Po usunieciu przeszRod lub ciat obcych
deliRatnie opuRaj zderzak

CzujniRi antyspadkRowe
zabrudzone Rurzem

Usun Rurz z powierzchni soczewRi czujnika
antyspadkRowego

15

Rozwigzywanie probleméw

Usterka

Rozwigzanie

Przed uruchomieniem upewnij
sie, ze czujnikR LiDAR nie jest
zastoniety.

CzujniR LiDAR jest zabloRowany lub przestonigty. Usun
przeszRode. Jesli nie mozna jej usunac, przestaw jednostke
gtébwna w inne miejsce i uruchom jg ponownie.

Wytrzyj czujniRi Rrawedziowe i
przenies urzadzenie w inne
miejsce, po czym uruchom je
ponownie.

JednostRa gtéwna jest zawieszona. Przenies urzagdzenie w inne
miejsce i uruchom je ponownie.

Zabrudzone czujniRi Rrawedziowe rowniez moga powodowac ten
problem — wyczysc je.

Sprawdz i usun przeszkody z
czujnikRoéw zderzeniowych.

CzujniR zderzeniowy jest zabloRowany. Delikatnie opuRaj go
RilRuRrotnie, aby usuna¢ zanieczyszczenia.

Jesli brak przeszRod, przenies urzadzenie w inne miejsce i
uruchom je ponownie.

Ustaw jednostRe gtéwna na
rownej powierzchni przed
uruchomieniem.

IKota sg zawieszone. Przenies jednostRe giéwna w inne miejsce i
uruchom je ponownie.

Usun przeszRody woRot
jednostRi i sprobuj ponownie.

Jednostka gtéwna moze by¢ zablokRowana lub zakleszczona.
Usun przeszRody woR6t urzadzenia.

Brak zainstalowanego
pojemnika na Rurz.

Zainstaluj ponownie pojemniR na Rurz i filtr, upewniajac sie, ze sg
prawidtowo osadzone.

Brak wystarczajacej ilosci
czystej wody lub
niezamontowany zbiornik na
czystg wode.

Wyjmij zbiornik na czysta wode, napetnij go, zamontuj go z
powrotem i upewnij sig, ze jest prawidtowo zainstalowany.

Petny lub niezamontowany
zbiornik na brudng wode.

Wyjmij zbiornik na brudng wode, opréznij go catkRowicie,
zamontuj go ponownie i upewnij sie, ze jest prawidtowo
zainstalowany.

Brak zainstalowanego worka na
Rurz.

Zamontuj ponownie woreR na Rurz, upewniajac sie, ze zostat
poprawnie osadzony.

Petna lub niezamontowana
tacka do mycia mopa.

1. Usun i wyczysc filtr tacRi z wtosow i zanieczyszczen, a
nastepnie zamontuj ponownie.

2. Sprawdz, czy nie doszto do zatoréw w doptywie wody do tacRi.

3. Upewnij sig, ze poRrywa zbiornikRa na brudng wode jest
szczelnie zamRnigta.

4. ZweryfiRuj poprawnos¢ instalacji zbiornika na brudng wode.

Niepowodzenie fadowania.
Zawro¢ jednostRe gtéwna do
stacji bazowej.

JednostRa gtéwna nie wykrywa stacji bazowej. Wré¢ do stacji w
celu natadowania.

NisRi poziom natadowania
baterii. Nataduj urzadzenie.

Zbyt niski poziom energii do uruchomienia. Wré¢ do stacji w celu
naftadowania.

1. Sprawdz powiadomienia w apliRacji, aby uzyskac¢ dodatkowe rozwigzania.
2. W przypadRu nierozwigzanych problemoéw skontaRtuj sie z loRalnym serwisem.
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Serwis gwarancyjny

WarunRi wytaczajgce gwarancje

Powyzszy serwis gwarancyjny obowigzuje w przypadRu prawidtowego uzytkRowania produRtu. Nie
obowigzuje w przypadRu uszRodzen spowodowanych przez czynniki ludzRie lub z przyczyn opisanych
ponizej.

1. ProduRt zostat uszRodzony wsRuteR zaniedbania, niewtasciwego uzytRowania lub zdarzen losowych
(np. RontaRtu z zywnoscig w postaci ptynnej, zalania, uszRodzenia przez site zewnetrzng, zarysowania
lub uszRodzenia przez elementy zewnetrzne);

2. ProduRt zostat uszkodzony w wyniku nieautoryzowanego demontazu, naprawy lub modyfikRacji (np.
zmiany Roloru lub przerébRi bez zgody producenta);

3. ProduRt zostat uszRodzony przez zastosowanie nieprawidtowych aRcesoriow, niewtasciwy transport
lub inne zdarzenia losowe;

4. BraR Rarty gwarancyjnej (chyba ze mozna udowodni¢, ze produRt jest nadal objety okresem
gwarancyjnym) lub uptynat okres gwarancji;

5. Tres¢ Rarty gwarancyjnej zostata zmieniona lub nie jest zgodna z oznaczeniem na produRcie;

6. ProduRt zostat uszRodzony wsRuteR dziatania sity wyzszej.

IKarta gwarancyjna

DzieRujemy za zaRup inteligentnego robota odRurzajgcego Deerma.
W trosce o Twoje prawa i interesy nasz dziat obstugi Rlienta zobowigzuje sie do swiadczenia
standardowych ustug serwisowych zawsze, gdy zajdzie taka potrzeba.

Model

Serwis gwarancyjny
Okres gwarancji

IKomponent ORres gwarangji

JednostRa gtéwna 1roR

ARumulator 6 miesiecy

Stacja tadujaca i przewod zasilajacy 6 miesiecy

. L . - . Nie podlegajg
Materiaty eRsploatacyjne: SzczotRa gtéwna, pokrywa szczotRi gtéwnej, Serwisowi

ORres gwarancji Gtéwna jednostRa Data

Imig i nazwisko

[<onsument
Adres
Imie i nazwisko

SRlep PieczatkRa
Adres

1. Prosimy o staranne przechowywanie Rarty gwarancyjnej;

2. W przypadRu zgtoszenia naprawy prosimy o czytelne i Rompletne wypetnienie formularza
zgtoszeniowego;

3. W przypadRu Rorzystania z serwisu posprzedazowego nalezy przedstawi¢ Rarte gwarancyjng oraz
dowdd zaRupu (w przypadRu zakRupu online prosimy o podanie numeru Ronta, za pomoca Rtérego
doRonano zakupu);

filtr, szczoteczka do czyszczenia, mop, szczotki boczne itp.

gwarancyjnemu

Zasady serwisu gwarancyjnego

1. Jesli produRt wyRazuje wade jaRosciowa, nie zostat uszRodzony z winy uzytRowniRa i nie byt rozmontowy-
wany, moze zosta¢ wymieniony w ciggu 7 dni od daty zakRupu w sRlepie, w Rtérym zostat nabyty.

2. W oRresie gwarancyjnym produRt moze zosta¢ naprawiony bezptatnie.
3. W nastepujacych przypadRach nie swiadczymy bezptatnej naprawy.
Obowigzuje wtedy naprawa odptatna oraz optata za zuzyte czesci i robocizne:

A. ProduRt zostat uszRodzony wskutek dziatania czynnikRa ludzRiego, np. uzytRowania niezgodnie z
instruRcja lub w warunRach odbiegajgcych od normalnych.

B. Produkt zostat uszRodzony w wyniRu nieautoryzowanego demontazu, naprawy lub modyfiRacji przez
uzytRowniRa, albo byt serwisowany poza naszym autoryzowanym serwisem.

C. ProduRt zostat uszRodzony wsRuteR dziatania sity wyzszej (np. pozar, trzesienie ziemi lub uderzenie
pioruna).

D. UzytkRowniR nie jest w stanie przedstawi¢ Rarty gwarancyjnej (lub innego dowodu zakupu) albo jego dane
nie moga zostac zweryfiRowane.

E. Data zaRupu produRtu nie moze zosta¢ potwierdzona.
Zwroc¢ uwage:

ProduRty oznaczone tym symbolem po zakRonczeniu uzytRowania nalezy oddac jako zuzyty sprzet
eleRtryczny i eleRtroniczny (WEEE - zgodnie z dyreRtywa 2012/19/UE). Nie wolno ich wyrzuca¢ razem z
odpadami Romunalnymi. W trosce o zdrowie ludzi i SrodowisRo taki sprzet nalezy odda¢ do wyznaczonego
punRtu zbiérRi zuzytego sprzetu eleRtrycznego i eleRtronicznego, organizowanego przez wtadze loRalne lub
odpowiednie instytucje panstwowe. Prawidtowa utylizacja i recyRling pomagajg zapobiega¢ negatywnemu
wptywowi na srodowisko i zdrowie cztowieRa. Aby uzyskac wiecej informacji na temat loRalizacji i zasad

dziatania taRich punRtéw, skontaRtuj sie z instalatorem lub lokRalnym urzedem.
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Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

WszelRie informacje dotyczgce obstugi urzadzenia znajduja sie w instruRcji obstugi. Zanim zaczniesz z
niego Rorzystac, zapoznaj sie z jej trescig i stosuj sie do zawartych w niej wskRazoweR.

Przed uzyciem zapoznaj sie réwniez z ponizszymi informacjami:
Ostrzezenia dotyczgce uzytRowania
1. Bezpieczenstwo dzieci:

OdRurzacze nie sg przeznaczone do obstugi przez dzieci. Przechowuj urzgdzenia w miejscu niedostepnym
dla najmtodszych, aby zapobiec przypadRowemu uruchomieniu lub RontakRtowi z ruchomymi czgSciami.

Roboty sprzatajgce moga by¢ uruchamiane w trybie automatycznym — upewnij sie, ze nie znajdujg sie w
poblizu dzieci lub zwierzat, aby unikRnac¢ ryzyRa zderzen.

2. Bezpieczenstwo elektryczne:

Przed podtgczeniem urzadzenia do zasilania upewnij sig, ze przewod zasilajgcy nie jest uszRodzony ani
splatany.

Nie uzywaj odRurzaczy przewodowych na moRrych powierzchniach, chyba ze sg do tego specjalnie
przystosowane (np. odRurzacze wodne).

W przypadRu odRurzaczy bezprzewodowych Rorzystaj wytgcznie z oryginalnych tadowareR i aRumulatorow.
3. RyzyRo obrazen i uszRodzen:

Nie wkfadaj raR, odziezy ani innych przedmiotéw do otworéw ssacych lub w ruchome czesci urzadzenia.
UniRaj wciggania ostrych przedmiotow (np. szRiet, gwozdzi), Rtére moga uszRodzi¢ mechanizm urzadzenia.
4. Ochrona przed przegrzaniem:

Regularnie oprézniaj pojemniki na Rurz lub wymieniaj worki w tradycyjnych odRurzaczach, aby zapewni¢
prawidtowy przeptyw powietrza.

Upewnij sig, ze filtry (HEPA, weglowe itp.) sg czyste i odpowiednio zamontowane, aby zapobiec przecigzeniu
silnikRa.

5. Bezpieczenstwo uzytkowania robotéw sprzatajacych:

Przed uruchomieniem robota sprzatajgcego usun wszelRie przeszRody z podtogi, taRie jak Rable, mate
zabawRi czy inne przedmioty, Rtére moga zaktoci¢ jego prace.

Nie przenos robota sprzatajgcego podczas jego pracy, aby unikng¢ zakRtécenia zaprogramowanego cyRlu.
6. Czesci zamienne i aRcesoria:

Uzywaj wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych, taRich jak szczotRi, filtry czy akRumulatory, zalecanych
przez producenta. Nieodpowiednie czesci moga obnizy¢ wydajnos¢ urzadzenia lub spowodowac jego
uszRodzenie.

Regularnie sprawdzaj stan szczoteR, RéteR i rur ssgcych — uszRodzone elementy mogg zmniejszy¢
efeRtywnos¢ odRurzacza."

Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

Informacje dotyczace prawidtowego uzytkowania

1. Przygotowanie urzadzenia do pracy:

Przed pierwszym uzyciem zapoznaj sie z instruRcjg obstugi. Upewnij sig, ze wszystRie elementy urzadzenia
sg prawidtowo zamontowane i gotowe do pracy.

Sprawdz, czy przewdd zasilajgcy jest rozwiniety, a aRumulator w modelach bezprzewodowych jest
natadowany.

2. ERsploatacja urzadzenia:

Uzywaj odpowiednich RoncéweR i trybow pracy w zaleznosci od rodzaju powierzchni (np. dywan, parRiet,
tapicerka).

W modelach wielofunRcyjnych, taRich jak odRurzacze z funkcjg mopowania, stosuj wytacznie zalecane
srodRi czyszczace, aby unikRna¢ uszRodzenia zbiornikéw lub powierzchni.

3. Konserwacja i czyszczenie:

Regularnie czysc filtry, szczotRi i pojemniRi na Rurz zgodnie z instrukcja producenta, aby zapewnic¢ ich dtuga
zywotnosc i efeRtywnosc.

Jesli urzadzenie ulegnie zabrudzeniu, wytrzyj je wilgotng sciereczRa. Nigdy nie zanurzaj czesci
eleRtrycznych w wodzie.

4. Przechowywanie:

Przechowuj odRurzacz w suchym miejscu, z dala od wilgoci i wysoRich temperatur. Przewéd zasilajacy
zabezpiecz przed uszkRodzeniem, a w modelach bezprzewodowych unikRaj przechowywania urzadzenia z
catRowicie roztadowanym akumulatorem.

Ochrona srodowiska

umieszczany facznie z innymi odpadami Romunalnymi. Podlega on seleRtywnej zbiorce i
recyRlingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz
potencjalnym, negatywnym RonsekRwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzRiego.
System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z loRalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony
SrodowisRka dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegoétowe informacje na ten temat mozna
uzysRac¢ w urzedzie miejsRim, zakRtadzie oczyszczania lub sRlepie, w Rtérym produRt zostat
zaRupiony. ProduRt spetnia wymagania dyreRtyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE),
dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkRowania, ochrong zdrowia i ochronag
SsrodowisRa, oRreslajgcych zagrozenia, Rtére powinny zosta¢ wyRryte i wyeliminowane.

E Zuzyty sprzet eleRtroniczny oznakRowany zgodnie z dyrekRtywa Unii EuropejsRiej, nie moze by¢
]
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Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

ARumulator Li-lon

Urzadzenie wyposazone jest w aRumulator LI ION (litowo-jonowy), Rtory z uwagi na swoja fizyczng i
chemiczng budowe starzeje sig z biegiem czasu i uzytRowania. Producent oRresla maksymalny czas pracy
urzadzenia w warunRach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunRi pracy dla urzadzenia, a sam
akRumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deRlarowanego
w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha produRtu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnosc
akRumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18 V lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze
wartosci, jak np. 2,5 V dla ogniwa uszRadzaja je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku
zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy
akRumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyRlicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

ARumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo jonowy), Rtéry z uwagi na swoja fizyczng i
chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytRowania. Producent oRresla makRsymalny czas pracy
urzadzenia w warunRach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunRi pracy dla urzadzenia, a sam
akRumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sig rézni¢ od deRlarowanego
w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢ ogniw
akRumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18 V dla pojedynczego ogniwa lub 15%
ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5 V dla ogniwa uszRadzajg je trwale i nie jest to objete
gwarancja. W przypadRu zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz
jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyRlicznie co dwa miesigce poziom jego
natadowania. Przechowuj aRumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych
temperatur.

IKonserwacja

ProduRt nalezy regularnie Ronserwowac (czyscic¢) we wtasnym zaRresie lub przez wyspecjalizowane punkty
serwisowe na Roszt i w zaRresie uzytRowniRa. W przypadku braku informacji o Roniecznych akcjach
Ronserwacyjnych, cyRlicznych lub serwisowych w instruRcji obstugi, nalezy regularnie minimum raz na
tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu fizycznego produRtu od fizycznie nowego produktu. W przypadku
wyRrycia lub stwierdzenia jaRiejRolwiekR odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ RroRi Ronserwacyjne
(czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej Ronserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wyRrycia stanu
odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego uszRodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci
za uszRodzenia wyniRajace z zaniedbania.

Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

Srodki ostroznosci

Przed przystgpieniem do tadowania sprawdz, czy styRi urzagdzenia sg czyste.

Nigdy nie pozostawiaj urzadzenia podczas uzytkowania i tadowania bez nadzoru.

Zadbaj o to, aby w sytuacji awaryjnej méc szybRo odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.
Nigdy nie wystawiaj urzadzenia na dziatanie wysoRiej temperatury.

taduj urzadzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materiatéw tatwopalnych,
zachowaj wolng przestrzern min 1 m od innych obieRtéw.

Nigdy nie zakrywaj urzadzenia podczas tadowania
Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, Rabli itp. bez reRomendacji i atestu producenta.

Zadbaj o swoje mienie, urzadzenie wyposazone jest w ogniwa, Rtére sg trudne do ugaszenia,
wyposaz sie w ptachte gasnicza.
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IHpopmMaLisa Nnpo 6e3neky BUKOPUCTaHHS

Monepep>keHHs

MepLu HiXK BUKOPUCTOBYBATU MPUCTPIA, ONMCaHWNI Y LIbOMY MOCiIGHMKY, 03HANOMTECH i3 HaBEAEHVMU HUXYe
3aCTEPEXEHHAMM, LL06 YHUKHYTU HeBEe3NeuHnx cMTyaLliin Ta 3a6e3neunTi KopekTHy poboTy BUPOBY.

CepepnoBuiLe BUKOPUCTaHHSA Ta TEXHIUHE 06CNYroByBaHHS.

MpucTpint fo3BoNEHO Po36rpaTH NuLle daxiBLsM, yNOBHOBaXEHUM KoMnaHieto Deerma. KopucTtyBauam He
PEeKOMEHAYETLCS CAMOCTIIHO PO36UpaT NPUCTPIN.

MpWCTpil cnif, BUKOPUCTOBYBATU NMLLE 3 3AaMNTEPOM XUBEHHS, AKUIA HaLaHO BUPOBHUKOM. BUKoprCTaHHS
iHLKX ajanTepiB Moxe NPY3BECTW A0 MOLLKOAXKEHHS MPUCTPOIO.

BukopucTtoByBaTty nnile 3 6510koM XueneHHs DEM-X80JZ.

BuiAMiTb BUMKY Kabento XXUBNEHHS 3 PO3eTKU, MepLU HixXX ounwatii abo obcnyroByBaTh NPUCTPIN.
He neperuHaiite cunbHo kabeni Ta He KNaLiTb NPeaMETU Un rocTpi peyi Ha MPUCTPIN.

MpYCTpii NpUsHaYeHUi nnLe ANs BUKOPUCTaHHA B MOBYTOBKX YMOBaX Y NMPUMILLEHHI.

He BrKopurCTOBYViTE NPUCTPIl Ha BIAKPUTOMY MOBITPI, Ha MOBEPXHSIX, BiAMIHHUX Big, Nigfor, i Ha
niANPUEMCTBAX.

CnipkywTe, W06 Ha KOpryci NPUCTPOO He PO3MILLBanMCs LiTW, AOMAaLLHi TBapWHW abo Byap-siki npeaMeTu.
He BMKOpPMCTOBYITE MPUCTPIN Yy BOIOTOMY CEpenoBuLL (HanpuKiag, y BaHHMX KiMHaTax).

Mepen BUKOPMCTaHHAM MPUCTPOIO NPUBEPITL 3 MiAM0rM KpUXKi npeaMeTu Ta 6esnag (Hanpuknag, sasu,

CKJISIHI UaLLKu, NaMnu, NosieTUIEHOBI MakeTU TOLLO), a TAKOX 06'€KTU, iKi MOXKYTb 3arnsyTaTcs B GiuHin
LiTUi, BCMOKTYBaIbHOMY KaHasi abo BefyuyoMy Koneci (Hanpuknag, ApoTy LITOPU, iHLWi NpeaMeTy, Wwo

MOXYTb 3arnyTaTucs, Ak-0T BONOCCA), o6 He MOLLKOAMTM LiHHI peui Ta He 3aBaanTy HanexHiin poboTi
NPUCTPOLO.

He cTaBTe npucTpii y Micugsx, 38iaKu BiH MOXe nerko Bractv (Hanpuknag, Ha ctonax abo CTinbuax).

FAKLLO Kabesb XUBMNEHHS MOLLKOAXKEHO, LLO6 YHUKHYTW HEGE3MeK, Moro Ma€e 3aMiHUTN BUPOBHMK,
YMOBHOBAXXEHWUI CEPBICHUIA LLeHTP abo crieLianicT i3 BignoBiaHo KBanidikaLlieto.

FKLLO BM MNaHyeTe NEPEBO3UTY NPUCTPIN abo HE BUKOPUCTOBYBATM MO0 NMPOTArOM TPUBASIONO yacy,
BMMKHITb /0ro.

Mepen, 3apanKaHHsM NepekoHanTecs, Lo BUIKa Kabesnto XVBEHHs NpaBUIbHO BCTaBEHa B PO3ETKY.
LLlo6 YHVKHYTM CMOTMKaHHS, nonepensTe iHLWKX NoAen Y NPUMILLEHHI NPo Te, WO NPUCTPIN NpaLyoE.
FKLLO KOHTEMHep ANst MnSly 3ar0BHEHWIN, CMIOPOXHITb NOro Nepes BUKOPUCTAHHAM MPUCTPOLO.
OnTuManbHWI AjanasoH TemnepaTypw Ans poboTy NpucTpoto ctaHoBuTb Big 0°C no 40°C.

He BMKOpPWCTOBYWTE MPUCTPIN Y CEPEAOBMLL 3 BUCOKOID TEMMEPAaTYpPOHO.

SAKLLO NPUCTPI NOTPIBHO yTWNI3yBaTK, 3BEPHITLCA A0 NPALIBHUKIB CEPBICHOT CNY>X6M 415 BUNYUYEHHS
aKymynsiTopa. YTunisyite BUKOPUCTaHi akyMynsTopuy y 6esneununii cnocib y crnewianisoBaHyx nyHKTax 36opy.

IHpopMaLiis Nnpo 6e3neky BUKOPUCTaHHSA

Bupib, onvcaHnin y oMy MoCiBHKKY, He NPU3HAYeHNI ANs Toro, Wob H1UM rpanuca aitv. [itam no3soneHo
BMKOPWCTOBYBATU BMPI6 NnLLe Mg Harns40M 4OPOCUX. Bupib Moxe MicTuTin ApibHi geTani Ta akcecyapwu,
TOMy TpVMaWiTe NPUCTPI Ta akcecyapu B HEAOCTYNHOMY ANs AiTel MicLi, o6 3anobirt posbupaHHio abo
MOLLUKOAXKEHHIO BUPODBY UM akcecyapis, a TaKoX NMPOKOBTYBaHHIO APIBGHNX YaCTUH LiTbMU, LLIO MOXe
NPU3BECTU A0 YAYLUEHHS UM iHLWMX Hebe3nek.

MPUCTPIN He NPU3HaUeHNIT 41 BUKOPUCTaHHA 0cobamm (30kpeMa AiTbMu) 3 06MexeHUMI GisuuHUMU,
CEHCOPHVMY abo PO3yMOBUMUN MOX/TMBOCTSIMU, @ Takox ocobamm 6e3 BifnoBigHOro AOCBiAY UM 3HaHb,
SKLLO TiNbKM BOHW He nepebyBatoTb Mif, HarnsaA0M abo He OTPUMani iHCTPYKTaxy LLOAO BUKOPUCTAHHS
NPUCTPOIO Bif 0CObW, BiAMNOBIAANbHOI 3a iXHIO He3neky.

MPUCTPOEM MOXYTb KOPUCTYBATUCS AiTW BiKOM Bif, 8 pokiB i 0cobu 3 obMexeHnMn diznuHumMu,
CEHCOPHVMI abo PO3yMOBUMUN MOXIMBOCTSIMM YN HEAOCTATHIM LOCBIAOM i 3HAHHAMM, SKLLO TM MOBIAOMUMN
npasuna KOPUCTYBaHHSA NPUCTPOEM abo 3abe3neunnn Harns g, i BOHU PO3yMitoTb MOXMBI pu3nKu. JiTam
3a60POHEHO rpaTucs 3 NPUCTPoEM. [liTam 6e3 Harnsay AOPOCMX 3abOPOHEHO OUMLLYBATV i BUKOHYBATK
06cnyroByBaHHs MPUCTPOIO.

Harnspaiite 3a A4iTbMU, W06 BOHW He rpanncs 3 NPUCTPoeM. [iTaM 3ab6OPOHEHO rpaTnCs 3 MPUCTPOEM.

Besneka BUKOPMCTaHHSA 3aps[HOro NPUCTPOIO

Konw sapsmxaHHs He BinbyBaeTbcs abo MPUCTPIl HEe BUKOPUCTOBYETLCS TPMBANWIA Yac, Big eaHanNTe
3apsSAHUIA NPUCTPIN Bif €NeKTPUYUHOT PO3eTKMU Ta CaMoro BUpPOOGY.

He BrkopucToBYITE 3apsaaHi NPUCTPOI, AKi BXe MOLLKOAXEH], MatoTb 03HaKM MOLLKOIXXEHHS abo
noTpanasaun nig 4jto BOMOr1, CUPOCTi Un AoLLy, o6 3anobirt ypaxeHHo enekTpuuHUM cTpyMom abo
BUHVIKHEHHIO MOXEeXi.

MONEPEAXEHHSA:
1. ins 3apsapxaHHs akymynsTopa BUKOPUCTOBYITE NWLIE B4 EMHWM 610K XWBNEHHS, LLO NMOCTauYaeTbes
pasoM i3 LM MPUCTPOEM.

2. Llei npucTpiit MiCTUTb akyMynsTopw, siki MOXYTb ByTu 3aMiHeHi nvLle KBanigikoBaHNM NepcoHanom.
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A-Onuc Bupoby

OrnsAp, KOMMOHEHTIB

A-Po6oT — Bug, 3sepxy (Kpuwuka sakpura)

Al-1— lNepeaHit 6amnep
(i3 B6YDOBAHUM NasepHUM OaTUMKOM)

A1-2— KHorka noBepHeHHs Ha 6a3oBy
CTaHLito

A1-3— KHonka XnBneHHs

Al-4— Kpuwka pagapa

A1-5— [laTumk kpato

Al-6— 3apsHi KOHTaKTK

A3-Po6oT — Bug 3Bepxy (Kpuwka BigkpuTa)

A3-1— BepxHsa KpuLLKa
A3-2— KoHTelHep ons nuny

A5-BbasoBa cTaHLis — BUf, 3334y

A5-1— Biacik ons 36epiraHHs WHypa
KVBEHHS!

A7-TopT Ans CTUKYBaHHA po6oTa

A7-1— 3apsaHnin KOHTaKT

A2-Po60T — BUf 3HU3Y

A2-1— BiuHa wiTtka

A2-2— LlliTka-Banuk

A2-3— Pi3HoHanpaBneHe Koneco
A2-4— [laTunK 3axX1CTy Bif NafiHHA
A2-5— Tpumau Hacagok Ans MUTTS

A4-Bas3oBa CTaHLjia — BuA cnepeay

A4-1— CBiTnoBun iHankaTop

A4-2— KoHTeiHep ans nuny

A4-3— TopT Ans CTUKYBaHHSA poboTa
A4-4— MuitHa nnatdopma (3HiMHa)

Ab6-Ba3oBa cTaHLis — BUJ, 3BepXy

Ab6-1— KoHTeliHep ansa BUKOpUCTaHOi BOAK
Ab6-2— KoHTeWHep ons unctoi Boam

A8-Tepenik o6nagHaHHA

A8-1— BiuHa witka x1 wr.
A8-2— lMopoexXyBay NaHayca 6a30Boi cTaHLii X1 WwT.
A8-3— Miwok ons nuny x1 wr.

(nonepenHbO BCTaHOBNEHW Ha 6a30Bil CTaHLLi)
A8-4— Hacagkv ons MUTTS X2 LWUT.
A8-5— TpvMau HacafoK Ans MUTTA X2 WT.

B-36ipka Ta nigroroska 40 poboTtun

B1-Po3MilleHHs1 6a30B0i cTaHL,il

1. MocTaBTe 6a30By CTaHLiito Mif, CTIHOK Ha TBepAy, PiBHY MOBEPXHHO, 3a/IMLLMBLUM LLOHAMEHLLEe 8 CM BiflbHOro
npocTopy 3 060X 6OKIB i LLOHaNMeHLLE 1,5 M BifIbHOrO NPOCTOPY Crepeay.

2. MipkntouiTe Kabenb XMBNEHHs [0 PO3ETKM, a HAAMLLIOK APOTY akypaTHO PO3MICTiThb Y 33AHbOMY X0/106i 415
LUHypa Ha 6a30Bil cTaHLi, o6 BiH He 3aBaXkaB Po6oTi poboTa.

MpumiTka:

1. YHWKalTe NoTpansIsiHHs NpsiMOro COHSYHOTO CBITNa.

2. He 3akpuBaiiTe 30Hy nepedavi N OTpMMaHHs CUrHany Ha 6a30Bili CTaHLl HasinkaMy um iHWUMK NpeaMeTamu.
3. He BCTaHOBMHOVTE 6a30BY CTaHLiKO Ha M'AKUX MOBEPXHAX, AK-OT KMMU.

4. TpyMariTe 30Hy 3apsOXKaHHS CyXOHo.

5. HamaraiiTecs He BUKOPVCTOBYBATM MPUCTPIN y NPUMILLIEHHSX 3i cxofaMu. AKLLO Lie HeobXigHO — BCTaHOBITh
3aXVICHY OropOXKY.

B2-MiprotoBka / CNopoXHeHHs

B2-1— LLL06 HanuTu umcTy Body, BUTAMHITb KOHTEHEP A8 UMCTOl BOAW, PO3TALLIOBaHUI criepeay; yTprMyoun
niBui dikcaTop KPULLKN KOHTENHEPA, BiOKpWIATE i, HanuiATe YACTY BOLy Ta BCTaBTe KOHTEMHEP Hasag,y 6a3oBy
CTaHLjto.

B2-2— LLl06 31T BUKOPUCTaHy BOY, BUTAMHITb KOHTEHEP 415 BUKOPUCTaHOT BOAW, PO3TALLIOBaHWIA No3aay,
BiIKpUIATE Or0 KPULLIKY Ta BUNUIATE BOAY.

MNpumiTka:
He nopasaiiTe B KOHTEMHEP 415 BOAW NPasbHUM MOPOLLOK, FOCMOAAPCHKE MO, MUIMHI 3ac06u, He CxBaseHi

KoMnaHieto Deerma, 3acobu onst aesiHbeKLi, piake MUIIo, HEBILOMI MAaCSHCTI PiANHI, @ TAKOX KUCSTi U Ny>XKHI
PEUOBMHU — Lie MOXE CMIPUUMHUTY MOLLKOAXKEHHS! MPUCTPOHO.

B3-BcTaHOBNEHHA GiUHOT LiTKM

B3-1— MiuHo BcTaBTe 6iuHy LLITKY B MHI3A0, MOKM HE MOYYETE KNaLaHHS — Lie 3HaUMTb, Lo LLiTKa 3aKpirnieHa
NpaBusIbHO.

B3-2— LLL06 3HsATU BiuHy LLiTKY, MepeBepHiTb poboT-MI0COC LOropy AHOM, BisbMiTbcs 060Ma pykamu 3a
MOKPUTI FYMORO HiXXKY BiUHOT LLiTKM (ByabTe 06€pexHi — He TArHITb 3a LWUETUHKM) | 3HIMITb Ti.
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C-Cnoci6 BuKopuCcTaHHS

B4-BcTtaHoBneHHA Hacapok Ans MUTTS

1. Cnouatky HaAiHO NPUKPINITE Hacaakv A MUTTS A0 TPMMaYiB Hacafok.

2. BupiBHAITE LIEHTP Tp1Maya 3 NPUKPINIEHOK HacaaKoK A4J1S MATTS, a MOTIM YCTaHOBITb Or0 Ha OCHOBHWIA
Mozysb.

B5-MinrotoBKa cepenoBuLLa 0o po6otn

Mepen noyaTkoM npubupaHHs NpUbepIThb 3 MiAori poskmaaHi 4poTy, TBEPAI NpeaMeTy, rocTpi pevi (Hanpuknag,
LIBAXM, CKJ10) Ta iHLLe cMiTTs. Takox BiacTasTe BBk peui, ki 1erko nepekuaatoTbes, KPYxK, LiHHi abo MOTeHUiMHO
HebesneyHi. Lie nornomoxe yHUKHYTY 3anyTyBaHHS, 6/10KyBaHHS!, 3aTAryBaHHs Ta 3iTKHEHb 3 pO6OTOM, siKi
MOXYTb MPU3BECTM [0 MOLLKOAXKEHHS MaliHa uv TPaBM.

YBIMKHEHHA/BUMKHEHHS! Ta 3apsa KaHHS

C1—TizkntoviTh 6a30BY CTaHLLtO 0O AKEPENa XMUBMEHHS, HATUCHITb | yTPUMYINTE « & Ha POBOTI MPOTAroM
3 cekyHf, Wob yBiMKHYTY oro. [loyekaiTecs, MOKu iHAVKATOP XMBIEHHSA 3aropuTbCs NMOCTINHUM CBIT/IOM,
nicns Yoro BCTaHOBITb poboTa Ha 6a30By CTaHLto 4715 3apsaaXKaHHS SK NMokasaHo Ha cxeMi. TpuMaiite poboTa
3apsSOKEHUM, L0 3a6e3neunT 3pyuHe LLoAEeHHEe BUKOPUCTaHHS. Konn poboT yBIMKHEHO, HAaTUCHITb Ta
YTPUMYITE 3 CEeKYHOM «  » Ha poboTi, Wob BUMKHYTK oro.

MNpumMiTtka:

1. Mig yac BcTaHOBNEHHS Ha 6a30BY CTaHLLilo BPYYHY NepekoHanTecs, Wo 3apsaHi KOHTaKTV MOBEPHYTI
BCEPEeUHY.

2. Mepep nepLuuM NpUBMPaHHAM NepeKkoHanTecs, Wo akymynsaTop poboTa noeHicTio 3apsanxeHui (100%).

3. Tif, vac NepLIoro BUKOPVCTaHHA PEKOMEHLOBAHO BPyUHY BCTaHOBUTY poboTa Ha 6a30By cTaHLo. Po6oT
YBIMKHETLCS aBTOMATUUHO.

C2-1—3aBaHTaxKTe Ta BCTaHOBITb JoAaTok Xiaomi Home, BiackaHyBaBLum QR-koA Ha kopnyci
NpUCTpPOIO.

C2-2—TigkntoueHHs fo poaatky Xiaomi Home

Binkpwiite fnopatok Xiaomi Home, HaTUCHITb 3HAUOK «+» Y BEPXHbOMY MPaBOMY KyTi Ta BUGEPITb MyHKT
«[Hopatu npuctpin» (Add Device).

MosTopHo BigckaHyiTe QR-kog Ha Kopryci NpucTpoto (K y Kpoui 1), o6 3aBepLunTy NigKIoUeHHs.

MpwumiTtka: LLo6 3a6e3neunTn ycnillHe NiakaoueHHs, Hafante 4oAaTKY [03BOSIM HA BUKOPUCTaHHS
Bluetooth, Wi-Fi Ta posTallyBaHHs BignoBiAHO 40 NiAKA30K Ha eKpaHi.

C-Cnoci6 BuKopucTaHHS

HanalutyBaHHs Mepexi

C2-3—TNpuncTpilt nepexoauTb y PeXNM HanalTyBaHHA Mepexi

Micns yBIMKHEHHS MPUCTPOIO HATUCHITH | yTpumyiiTe « (3 B npoTarom 3 cekyHa.Micns ronocosol
nigkasky «PosnoyaTo HanaluTyBaHHS MepeXi» NpPUCTPIN Nepeiae B peXXnM HanallTyBaHHA Mepexi.

C2-4—HanawTtyBaHHs Mepexi NpUcTpoto

BBegiTb Ha3By i Naposb Big Bawwoi goMaluHbol Wi-Fi mepexi. [loTpuMynTecs iHCTPYKLI Ha ekpaHi TenedoHy,
106 3aBEPLUNTY HanaLWTyBaHHS.

MNpumMitka:

Mig'enHanTech BpyuHy go Wi-Fi mepexi, sika nounHaeTbes 3 "deerma-vacuum” (Ha npuctposix Android 3’
€[iHaHHA 3a3B1Yail BIiABYBAETHCA aBTOMATUUHO).

SKLLO Mepexa He BifobpaXkaeTbCs, OHOBITb CMMCOK Kiflbka pasiB.

Micna nigknoueHHs TenedoH Moxe BTPaTUTU A0CTYN 40 IHTepHeTY. SKLIO 3'ABUTbCS 3annT Ha 3MiHy Wi-Fi
Mepexi, 06epiTe «He 3MiHOBaTW».

Konwu ponatok 3anvTae fo3BiN Ha NiAKOUEHHS 00 MEPEXI, HATUCHITb «[103BONMTMY» abo «lorogxytocb.
Micnsa Toro sik TenedoH NiakUNTLCS A0 AoMallHbol Wi-Fi Mepexi, NpofoBXynTe NpoLec HanallTyBaHHS.
MNigrpumytotecs nuwe Wi-Fi Mepexi 3 uacTtotoro 2,4,

HanawTyBaHHsI Mepexi 3aBepLUeHO

$lk NokasaHo Ha NiBil cxeMi, nicnsa yCnilUHOro HanalTyBaHHS BU MOXETE 3MIHUTW Ha3BY NMPUCTPOLO Ta
BKa3aTy Oro po3TaLlyBaHHS.

MNpumMiTka:

1. Dopatok Mi Home nigrpumye npuctpoi 3 i0S Bepcii 13.0 abo Android Bepcii 8.0 i BuLLe. Bu moxeTe
nepeBipnTK BEPCito cucTemMm B posaini «HanawTyBaHHA» — «[po TenedoH».

2. Lis Mmogenb He niaTpuMye poboTy 3 MapLUpyTM3aTopamu 3 WwindpysaHHaM WEP.

3. HasBa foMallHbol 6e34p0TOBOI Mepexi Ta Naposib He MOBUHHI MiCTUTU KTaCbKKX iepornidis abo
npobinis.

4. Tig yac HanawTyBaHHA POBOT-NMIococC Mae ByTu nigknoueHnin o 6e3npoTosoi Mepexi. Micns
3aBepLUEHHs HaNaLLTYBaHHS B MOXETE KepyBaTU po6OTOM-MINIOCOCOM uepes fogaTtok Xiaomi Home 3a
nornomoroto Wi-Fi abo MobinbHoT Mepexi.

5. LLo6 oTpuMaTi TouHi BKasiBKM, KOPUCTYMTECA HalaKTyasbHILLUMMI Nifkaskamy B fOAATKY.
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C-Cnoci6 BuKopucTaHHS

Mpu3ynuHeHHs/BiaHOBNEHHA po6oTn

Konun po6oT npaLitoe, KOpoTKe HaTUCKaHHs Byab-SKOi KHOMKU Ha KOpMyCi MPr3yninHUTL oro po6oTy. Konm
poboTa Npr3ynHeHa, KOPoTke HaTUcKaHHs «  (h» MOHOBUTB Ti.

MoBepHeHHA Ha 6a30BY CTaHLiO AN 3apAmKaHHS

Konwn po6oT yBIMKHEHO, KOPOTKO HAaTUCHITb KHOMKY « (D> Ha KOpMyCi — i BiH MOBEPHETLCS 3 MOTOUHOMO
MicLs Ha 6a30BY CTaHLLiHO A5 3apsiaKaHHs.

BriokyBaHHs Bif, Aiteit (6noKyBaHHA KHOMOK)

®yHKLjlo 6NOKyBaHHS Bif, AiTel MOXHa aKTUBYBaTW, HATUCHYBLUM i YTPUMYHOUM MPOTArOM 3 CeKyHL,
KHEDIKY « » Ha poborti abo BBIMKHYBLUM 1i Uepes goaaTok. Pob6oT 03ByUMTL rONOCOBE MOBIAOMNEHHS,
AKe niaTBepOKye aktmeaLito dyHKUIT 6nokysaHHs Big, Aitein. Konn dbyHKUIA yBIMKHEHA, KHOMKM Ha poboTi
Ta 6asoBill CTaHLii He MpaLtoBaTUMYTL | KepyBaHHS Byde MoXnvBe MuLLe Yepes JOAATOK — Le 3anobirae
BUMNaJKOBOMY HATUCKaHHIO KHOMOK AiTbMU ab0 AOMALLHIMU TBapUHaAMU.

LLlo6 BUMKHYTV BMOKYBaHHS Bifl OiTel, HATUCHITL | YTpUMyliTe KHOMKy «3  » npotarom 3 cekyHn a6o
cKopuCTalTech AOAATKOM — Yy po3fini «JoaaTkoBi GyHKLI» BUMKHITE Lo dyHKUi0. Konu dyHKuis byne
BMMKHEHa, PoBOT 03BYUMTL rONI0COBE MOBIAOMMEHHS 3 MIATBEPIAXKEHHSM, WO 6NOKyBaHHS Bif, AiTel
BVIMKHEHO.

IHCTPYKL,isi 3 KHOMOK

KHornka Lia DyHKLiA

HaTucHiTb i yTpumynite 3 cekyHam YBIMKHEHHS/BUMKHEHHSI poboTa

b
KopoTko HaTUCHITb 0auH pa3 MouaTn NpubupaHHs
Konu po6oT nepebyBae B pexuMi MoBepHeHHs Ha 6a30By CTaHLL0
OuiKyBaHHsI NMo3a 6a30B0O0 CTaHLELD, OS5 3apsAKaHHS
KOPOTKO HaTUCHITb OUH pa3
Konwn poboT nepebysae Ha 6a3osil MouaTu BUNyYeHHs nuiy

o CTaHLi, KOPOTKO HaTWUCHITb OAWH pa3

d]

Konu po6oT nepebysae B 6a30Biit cTaHLi, [MouaTn ouUnLLIEHHA HacaaKu Ans
KOPOTKO MOCNIAOBHO HAaTUCHITL ABa pasu MUTTA

Konu po6oT nepebyBae B pexumi
OuiKyBaHHs NMo3a 6a30B0O0 CTaHLLELD,
KOPOTKO MOC/ifOBHO HATUCHITb Ba pasun

MouaTn TouKoBE NPUBKPaHHS

C-Cnocib BMKOpUCTaHHSA

KHonka Lia DyHKLiA
HaTtucHiTb i yTpumyiiTe 3 cekyHam YBIMKHYTW/BUMKHY TV 6/10KYBaHHS
Bif AiTen
o A4
HaTtucHiTb i yTpumyiite 15 cekyHa, MpYMYCOBO BUMKHYTU XMBNEHHS
npucTpoto
HaTtucHiTb i yTpumyiiTe ofgHo4YacHo 3 MNepeiTn y pexxunM HanalTyBaHHS
CeKyHau Mepexi
O+R

HaTucHiTb i yTpumMyiTe ogHouacHo 7
cekyHam

BigHOBNEHHS 3aBOACHKUX
HanawTyBaHb

FAKLLO KHOMKYM He npaLitoloTb abo poboTa He BUMUKAETHCS, BUKOHANTE CKUAAHHS [0 3aBOACHKMX
HanaLTyBaHb. HaTUCHITL Ta yTpumyiiTe kHonkn « (O» Ta « 1 oiHOUACHO NPOTArOM 7 cekyH,

MosicHeHHs cBITNOBUX iHAMKaTOPIB

CBiTN0BUI iHOUKaTOP

CsiTnosi iHgukaTopm —

3HaYeHHA

He cBiTuTbCSA

KunBneHHs BUMKHEHO / Pexxnm cHy /
He TypbyBaTn

MocTynoBo cTae CKpaBilLnM
3€e/1eHUM KO/IbOPOM

KnBneHHs BMUKAETbCH

b+ MocTiNHO CBITUTLCS 3eNeHNM HopmanbHuii cTaH
. . KONbopoM
Caitnosuit
iHOMKaToOp MoBinbHO 61MaE 3eNeHM KONbOPOM lMNoBepHeHHs Ha 6asy / 3apamxaHHs
/ CyLiHHA
[MOCTIiHO CBITUTBLCA YUEPBOHUM Hunsbkuit 3apsa akymynatopa
KOMIbOPOM
Bnvmmae YepBOHMM KOIbOPOM Momunka
Bnumae 3eneHum konbopom [MigkntoueHHs 0o Mepexi
He cBitutbeA XKuneneHHs BuMKHeHo / Pexxinm chy /
He Typb6yBaTn
CBiTnoBuiA MocTynoBo cTae AcKpaBilLMM 3eneHM KvBneHHs BMUKaeTbCs
iHOvKaTOP konsopom

6a30B0i CTaHL;T

MocTiiHO CBITUTBLCS 3€NEHNM KONbOPOM

HopmanbHuit cTaH

Bnvumae uepBOHNM KONBOPOM

Momunka
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C-Cnoci6 BukopuctaHHs

OunLLeHHA Hacaaku ans MUTTA

LLo6 3abe3neuntyt edeKTUBHICTE BOMOTrOro NnpubrpaHHs, poboT aBTOMaTUUHO NMOBEPTAETHCS Ha 6a3oBy
CTaHLit0 O/19 OUMLLIEHHS Hacamku Ans MUTTS KoxkHi 10 xBunuH nig yac pobotu. OKpiM Toro, B MoxeTe
BPYYHY HamaLTyBaTV UYacTOTy OUWLLEHHST HacaaKu ANd MUATTS y 004ATKY BiAMOBIOHO 4O CBOIX notped.
Micns 3aBepLUeHHs 3aBOaHHS 3 BOMOroro NpubrpaHHsa Ta NoBepHeHHs Ha 6a30By CTaHLito poboT
aBTOMaTUUHO OUULLLYE Hacaaky ong MuTTs (Leit npouec 3aMae Tpoxm Binblue uacy).

CyLiHHA HacafoK AN MUTTA

lMicna 3aBeplueHHsA 3aBAaHHA 3 BOMOroro NpubnpaHHa Ta NoBepHeHHA Ha 6a30By CTaHLilO Hacadka OnA
MUTTS| aBTOMATUYHO CyLIMTbCA (3a 3aMOBUYBaHHAM BUKOPUCTOBYETLCS rapsiye MoBITPs, ane Le MoXHa
3MIHUTU B HanalTyBaHHSX y OOAATKY). Bui Takox MOXeTe BpyUHy YBIMKHYTU abo BUMKHYTU CyLUIHHS
Hacadku Ond MWTTA B 40OaTKY.

36umpaHHs nuny

Min yac abo nicns 3aBepLUEHHs 3aBAaHHs 3 NPUBUPaHHS POBOT NoBepPTaETbCS Ha 6a30oBy CTaHLILO As
ABTOMATWMYHOIO 36MpPaHHs MY 3 HbOMO 3 YACTOTOD, BKA3aHOK Y HaNaLUTyBaHHsAX 6a30B0O1 CTaHLl.
MepekoHawTecs, Lo MILLOK AN Ny B 6a30Bill CTaHLLT NPaBUIbHO BCTAHOBNEHWUI | HEe NMepernoBHEHWI.

MNpumMiTtka:
1. He BuMaiite poboT NprMyCcoBO, KON BiAOYBAETHCS OUNLLIEHHS HACAAKV ANt MUATTS.
2. He nepewmiLLyiTe 6a30By CTaHLit0, MOKN POBOT 3LiNCHIOE MPUBKPaHHS.

3. LLlo6 3abe3neunTtn HalrikpalLli pe3ynstaTvi IprbrpaHHs, Nig yac nepLUIoro BUKOPUCTaHHS PEKOMEHOYETbCS
3anyckat poboT 3 6a30B0Oi CTaHLji.

D-[ornsag, i TexHiuHe 06¢cnyroByBaHHs UK

LLLo6 niaTprMyBaTV NPUCTPIN Y HaKpaLLoMy CTaHi, AOTPUMYTECS PEKOMEHA0BAHOI YacToTU
06cnyroByBaHHs Ta 3aMiHN KOMMIEKTYHOUNX:

MpumiTKa: MepLu HixX BUKOHYBaTW 06C/YroByBaHHs, BUMKHITb pO6OT i Bif eAHalTe 6a30By CTaHLito Big,
Mepexi XVBEeHHS.

KoMnoHeHTn YacToTa ounLLeHHs YacToTa 3aMiHu

basoBa cTaHLUis OapH pas Ha 1-2 TUXHI /

LLliTka-Banuk OpavH pas Ha 2 TUXHI 6-12 micsuis

Biuna wiTka OfyH pas Ha 2 TUXKHI 3-6 micauis

KoHTenHep ons nuny 3a notpebu /

%T:ﬁﬁmh inerp KorTeitHepa OauH pas Ha 2 TUXHI 3-6 micsuis

Hacagka ons mutTs / 1-3 micaui

PisHoHanpaBneHe koneco LLlomicsaugs /

Oatunk LLlomicsaus /

Miwok ans nuny / MpubnnsHo ogvH pas Ha 3-4 Micaui
(abo 3a notpebu)

D1-KonrteiiHep ans nuny i pinbtp

1. BiZKpuinTe KpULLKY Ha pobOoTi, HATUCHITL KHOMKY PO36/10KYBaHHS KOHTEMHEpa ANs Ny Ta BUNMITb
KoHTenHep. Big'eaHarTe GinbTp KOHTENHEpPa 471s MUY Big KPINaeHHs | CMOPOXHITb KOHTENHep.

2. ®inbTp KOHTeNHepa A8 Nuy MOXHa MUTV BOLOH. [licna MuTTS JanTe NOMy BUCOXHYTHW, NEPLL HiX
BCTaHOB/IOBATW Ha MiCLie B KOHTENHEP AN nuay.

3. o6 ¢inbTp npautoBaB edbekTUBHO, PEKOMEHAYETLCS PErynspHO NOro YACTUTM Ta 3a NoTpebu
3aMiHloBaTy.

D2-LlliTka-Banuk

1. HaTWCHiTb KHOMKY p0o36/10KyBaHHS 3/1iBa Ha KPULLL Ta MiAHIMITb 1T, W06 BUTAMHYTW KPULLKY Ta
LLITKY-Ba/uK 3 NPOTMAIEIO 3arsyTyBaHHIO.

2. BukopwcTainTte BiANOBIAHUN iIHCTPYMEHT, L6 NpubpaTit BONOCCS UM HUTKW, SiKi 3anayTanucs B
LiTLi-BaNMKY, @ MOTIM NPOTPITb WITKY=BasUK i KPULLKY M'SIKOKO raHUipKoHo.

3. MNpomuiiTe WiTKy-Banunk BOAOK Ta JaunTe i BUCOXHYTW. Micns OumMLLEeHHS BCTAaHOBITb LLiTKy-BanvK i3
NPOTWAIEI 3anNyTyBaHHIO Ha3ag, y poboT.
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D-[ornsag, i TexHiuHe 06¢cnyroByBaHHs

D3-Oatumk

1. MpoTpiTb Npo30pe BiKOHLE Na3epHOro AaTumka.
2. MNpoTpiTb JaTUMK 3aXMCTY Bif NafiHHA.

3. MpoTpiTb JaTumK Kpato.

D4-OuniueHHa 6a30Boi CTaHLi

1. O6epexHO HaTUCHITb dikcaTop, PO3TaLLOBaHWI Y LIeHTPi OCHOBM 6a30BOi CTaHLT, Ta MOTAMHITb Yropy,
06 3HATU MUIHY nnaTtdopmy.

2. MNMpomuiiTe MUIHY NNaTGOPMy UMCTOK BOAOHD, JaWiTe il BUCOXHYTU, MOTIM BCTaBTe MUIHY nnatdopmy
Hazag y 6a3oBy cTaHUilo Ta 3adikcyiTe ii.

D5-Benyue koneco

MoBepHiTb Beflyue Koneco Brnepes i Hazag, Wob B1aanuTn byap-ski CTOPOHHI NpeaMeTu, NoTiM NpoTpiTe
10ro M’'sIKOK TKaHWHO.LLITb i1 i BCTAHOBITL Ha MicLe B 6a30By CTaHLIjHO.

Dé6-biuHa Lwitka

3HiMiTb 6iUHY LLiTKY, OYMCTITb Ti Bif Ny BiANOBILHUM IHCTPYMEHTOM.

D7-3amiHa milwKka gns nuny

1. 3HIMITb KPULLKY KOHTEHepa 418 nuny.

2. MMoTArHiTL MILLOK AN MUY Ha30BHI Ta BUAMITb 0ro.

3. MpoTpiTb BiacCik Ans 360py MUY M'AKOK CYXOK raHuipKoo.

4. BCTaHOBITb HOBWIA MILLIOK 418 MUY Ta 3aKpUTe KPULLIKY KOHTeHepa A1 nuny.
MNpumMiTka:

Mopapa: yopHa BcTaBka 3 6aBOBHU 3 NiBOro 60Ky Milka Ans nuny — ue ¢inbTpyBanbHa BcTaBka. He
3HiIMalTe i He BuKMganTe 1.

TexHiuHi napameTpun

Po6ot-nunococ
KomrnoHeHT TexHiuHi XapakTepucTuku
Hasea Robot Vacuum & Mop Combo
Mogenb DEM-X80
Posmipun 325%x325%x97 MM
HoMmiHanbHa noTy>XHicTb 50 Bt
HomiHanbHa Hanpyra 144 B=
Hanpyra 3apaaku 20 B =
CTpymM 3apsiakm 12A
EMHICTb akymynaTopa 5200 mMA-ropg

BesgpoTose 3'eaHaHHs Wi-Fi I[EEE 802.11b/g/n 2.4 Ghz

Bara HeTTO 3.5 «kr

BasoBa cTaHujia

Mogpgent DEM-X80JZ

Poamipu 350x457x427 mm

HomiHanbHa BxigHa Hanpyra 220-240 B~ 50-60 Hz

HomiHanbHa BuxigHa Hanpyra 20B=12A
HomiHanbHa noTyXHicTb 600 Bt
MoTy>XHiCTb rapsyoro nosiTps 80 Bt

Bara HeTTO 7.5Kkr
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MowupeHi 3annTaHHs

HecnpaBHicT

MNpuunHa

Cnoci6 ycyHeHHs

YcyHeHHs HecrpaBHoOCTen

PoboT He
3apsIoKaAETLCS!

HeHagiHnin KOHTaKT MK
po60TOM i 3apsIAHMMUN KOHTaKTaMu

Po3micTiT po6oTa 6e3nocepejHLO0 Nepes,
6a30BOHO CTaHLLiEr Ta HATUCHITL Ha HLOMY
KHOMKY NMoBepHeHHs Ha 6a30By CTaHLit0

HecnpagHicTi

Cnoci6 ycyHeHHs

BpyuHy nocyHLTe po6oTa Has3ag, Ao 6a30Boi
CTaHL,ii, LOKW He NpOJyHae roNocoBe
NOBIAOMIIEHHS «3apsi O KaHHsI PO3MOYaTo»

Mepen 3anycKkom nepekoHamTecs,
o fatumk LIDAR He
3a610KOBaHWIA.

Jatunk LIDAR 3abnokoBaHwit abo oMy Lock 3aBarkae. Mpubepitt
nepewKkoy. SIKLO He BAAETLCSI YCYHYTU NepeLlkoy, NepeHeciTl OCHOBHUIA
MoAysb B iHWWeE MiCLie Ta nepe3anycTiTb 1oro.

Po6oT He MoXKe
noBepHyTUCS Ha 6a3oBy
CTaHL,it0 4nsi
3apsioyKaHHs

basoBy cTaHu,to po3milLeHo
HenpaBuIbHO

O3HainomTecs 3 foKIaLHOR iHPOopMaLlieto B
po3aini «Po3mileHHs1 6a30Boi CTaHLii»
nocibH1Kka KOpucTyBaya

MpoTpiThb AaTYMKM 06pPUBY,
nepeHeciTb poboT B iHWe MicLie Ta
nepesanycrTiThb 1oro.

OCHOBHMI MOLLYIl HE TOPKAETLCS MiAsoru. MepeHeciTi B iHLWe Micue Ta
nepesanycTiTb NPUCTPIN.

Lito npo6nemy Tako>Kk MOXyThb CMPUYMHUTY 3abpyAHeHi AaTunki 06puBy —
OYUMCTITL iX.

Po6oT 3acTpsir

Po6oT 3annyTaBcs B kabensix abo
CMITTi Ha nignosi

MpunbepiTh poskuaaHi kabeni Ta cMiTTs 3
nignorn

MepeBipTe 1 BUAYYITL YCi
nepeLKoam nepes fgatuynkamv
3iTKHEHHSI.

«JlaTumK 3iTKHeHHs1 3acTpsir. O6epeXkHO NOCTyKalTe KiNbKka pasis, abu
npubpaTn By Lb-s1Ki NepeLKom.

SIKLLLO NepeLlKo, Hemae, NepeHeciTh poboTa B iHLe MicLie Ta
rnepesanycTiTb».

BiyHy ab0 OCHOBHY LLITKY
3a610KOBaHO, LU0 3aBaXKae pyxy

Bunyuith NpefMeTH, WO 3acTpsIrv B
OCHOBHil1 260 BiUHil WiTLi, NOTiM NoCTaBTe
poboTa Ha piBHY MOBEPXHHO
nepesanycTiTh foro

Mepen, 3anyckomM noctaBte
OCHOBHWI MOLYJIb Ha PIBHY
nignory.

Koneca He TopKatoTbCs1 Nianoru. lNepeHeciTs OCHOBHUI MOLYIL B iHLIe
MicLie Ta nepe3anycTiTb Koro.

PoBOTy 3aBaXkatoTh MepeLkom

MpubepiT NepeLwkoay abo BCTaHOBITL BAACHI
3abopoHeHi 30HK B J0aTKy

MpunbepiTh NepeLKo 4 HAaBKOSO
OCHOBHOrO Moaynst i cnpobyiite
3HOBY.

MO>KNMBO, OCHOBHWMI Moy 3a6/10K0BaHMIA abo 3acTpsir. [MpubepiTh
npenMeTV HaBKOJIO MPUCTPOHD.

MpuCTpit NnoBepTaeTLCs
Ha 3apsiaykaHHsi abo
NpWNuHsie poboTy fo
33aBEepLUEHHS!
npubupanxHs

AKYMYnSITOP PO3pPSIOYKEHNI

BignpasTe po6oTa Ha 6a30By CTaHLito A5l
3apsigyKaHHs

M1no36ipHUK He BCTaHOBEHO.

BcTaHOBITL NUI036iPHUK i GINLTP, NePEKOHABLUNCD, L0 BOHU CTOSITL Ha
CBOEMY MiCLLi.

YBIMKHITL GYHKLiH0 «[1pOA0BYKEHHS
NpUBVpPaHHs» — MicAsl JOCTaTHLOMO 3apsiay<aHHs!
po6OT aBTOMaTUYHO NPOAOBXKNTL He3aBepLueHe
npubupaHHs

HepocTaTHLO uncToi Bogm abo
KOHTeWHep A4J151 YNCTOI BOLMN He
BCTaHOBJIEHO.

BUiMITIL KOHTENHEp 4151 YNCTOT BOAM, HAMOBHITL MOro AOCTaTHLOH
KiNbKiCTH BOAM, BCTAHOBITL Ha MiCLLe | MepeKoHaNTECS], WO BiH NPaBWUbHO
BCTaHOBSIEHU.

MpwucTpiit He BUKOHYE
npubupaHHs y
3annaHoBaHUM yac

MpuBUpPaHHsl 3a Po3KIaLoM
BUMKHEHO B [0JaTKY

3aHOBO HanaLTyiTe Po3Knas NpUBUpaHHs B
L04aTKy

KoHTerHep 47151 BUKOPUCTaHOT
BOAM NepernoBHeHni abo He
BCTQHOBMIEHUI.

ByMITL KOHTENHep 47151 BUKOPUCTAHOI BO4M, 3IMINTe BCHO BOAY, BCTAHOBITL
10ro Ha MicLLe | NepeKoHanTecs), WO BiH NPaBusHO BCTaHOBIEHWN.

Po6oT nepebyBace B pexkunmi «<He
TypbyBaTu»

BUMKHITL pexkum «He TypbyBaTu» abo
HanawTyiTe yac noro poboTun

MilloK f151 My He BCTaHOBMEHO.

BcTaHoBITL MILIOK AJ151 MY Ta NePeKOHANTeCs], WO BiH NPaBUiLHO
BCTaHOBJIEHWUI.

Po60T He TOPKaEeTLCsI
nignorn

JliBe/npaBe Befy4ye KOECo He
TOPKaeTLCs1 Nignorm

MocTagTe po6oTa Ha piBHY NOBEPXHHO Ta
nepesanycriTk 10ro

Po6OT pyxaeTiCsl Hazag,

Kpuwwky monynst Hagiraw,ii LIDAR
3abno0koBaHO

O6eperkHO MOCTyKaiTe Mo KPULWLLL AaTuMKa
LiDAR, abu BURyunTV CTOPOHHI NpeaMeT

Ha wnsixy po6oTa BUsIBNEHO
nepeLKoau

CBoeyacHo nNpubepiTk yci NepeLKkoam

Mig40H ANt MUTTSI HAC3AOK
nepenoBHeHo abo He
BCTAHOBJIEHO.

1. BUAMITL | 0UnCTITL GINbLTP NiLA0HA Bif, HAKOMWYEHOrO BOMOCCS Ta CMITTS,
nicnsl YOro BCTAHOBITL MOro Ha MicLe.

2. MepeBipTe, UM Hemae 3acMideHb Y Bog03abopi nigaoHa.

3. MNepekoHaiTecs], Lo KpyLLKa KOHTelHepa [J1s1 BUKOpPWUCTaHoi BOAM
WinLHo 3adikcoBaHa.

4. MNepeKoHaiTecs, Lo KOHTEeNHep A4J151 BUKOPUCTaHOi BOAMW BCTAaHOBEHO
MPaBUsILHO.

MepeHit 6amnep 3acTpsir

Micnsi BUYyYeHHs nepeLwKkom abo CTOPOHHIX
npeamertiz obepe)kHo nocTyKanTe no 6amnepy

He Bhanocs 3apsigutu
aKymynsiTop. BCTaHOBITL OCHOBHMIA
MOy Ha 6a30By CTaHLito.

OCHOBHMIN MOLYJT HE MOYKe BUsIBUTY Ba30BY CTaHLLito. BCTaHOBITL
NPUCTPiit Ha3a4, Ha 6a30BY CTaHLLito A5 3apsiAyKaHHSI.

JlaTumKm 3axucTy Bif, NafgiHHS
BKPUTi NWSIOM

OuuCTiTL NUA i3 NOBEePXHi NiH3W AaTuMKa
3aXUCTY BiJ, NafiHHs

135

Hu3LKW piBeHb 3apsigy
aKyMynsiTopa. 3apsi4iTh NPUCTPIN.

HepocrtatHLbo 3apsiay 4151 3anycky. BCTaHoBiTL MPUCTPIN Ha3ag Ha
6a30By CTaHLLit0 7151 3apsiAYKaHHS!.

1. [oknafHiwy iHpopMaLLito Npo crnocoby yCyHeHHs! HECMPABHOCTEN HABELEHO B CMOBILLEHHSIX J0AaTKa.
2. 51KL0 NpobrieMy He BAANOCS BUPILINTY, 3BEPHITLCS 4,0 MICLLEBOTO CEPBICHOO LLEHTPY.
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FapaHTiiHe 06cyroByBaHHsI uK

YMoOBY, 3a SIKUX FapaHTisi He fjie

BuuesasHayeHe rapaHTiiHe 06C/TyroByBaHHS 3aCTOCOBYETLCS1 Y Pasi HOPMasibHOMO BUKOPUCTaHHSI
BYpOBY. [apaHTisi He MOLMPHOETLCS HA BUMALKM MOLIKOAXKEHHS BUPOBY 3 BUHM KOpUCTYBaYa abo 3
6yAb-5IKOT 3 HABeLEeHMX HUYKYE MPUUMH.

1. Bupi6 nowkoaykeHo yepes HeobeperkHiCTb, HernpaBuibHY eKkcryaTauito abo cTuxinHe mxo
(Hanpu1KnNan, KOHTAKT 3 Pif4KOH PKero, BOL,0H, PO3BUTTSI 30BHILLHLO CUI0HD, NOAPSINIMHN a6o
MOLIKOKEHHS 30BHILUHIMU NpegMeTamu).

2. Bnpib nowKoayKeHo Yepes HecaHKLioHOBaHe po3bupaHHsl, peMoHT abo nepeobnafHaHHs (Hanpukniag,
Hey3royKeHa 3MiHa Konbopy abo Moandikallis).

3. Bupi6 nolwKoayKeHo BHACNiA0K BUKOPUCTaHHS HEBiAMNOBIAHNX aKcecyapiB, HeNpaBWilbHOro
TPaHCNOPTYBaHHs1 abo iHLWOT BUNaaKoBoi Noaji.

4. Hemae rapaHTiiHOro TasioHa BUPODBY (sIKLLO He MOYKHA [4,0BECTH, LLLO rapaHTiiHMIA CTPOK BUpoby aie) abo
rapaHTiHUIN CTPOK MUHYB.

5. IHbopMaLList B rapaHTiiHOMY TasioHi 3MiHeHa abo He BiAnoBiaae iHdopmaLiii Ha BUPOGi.

6. Bypib nowKkoa»keHo BHAC/iLoK GOpC-MaXKOPHUX OBCTaBUH.

FapaHTiHUI TanoH

JOsikyemo, wo npuabanu Haw po3ymMHuUin poboT-nunococ Deerma.
[nsi 3aX1CTy Bawmx 3aKOHHUX MPaB i iHTepeciB Haw LLeHTp 06CyroByBaHHSI KIiEHTIB
3060B'5s13y€eTLCS1 HAfaBaTN BaM CTaHOApTHe 06CnyroByBaHHs B pasi notpebu.

Mogens

[apaHTiHWI CTpOK OCHOBHUI MOAYIL JaTta

IM's1 Ta Npi3BULLe

Mokynew
Appeca

IM’s1 Ta Npi3BULLEe

MarasuH MevaTKa

Appeca

1. 36epiranTe rapaHTiHUIA TaNlOH HaNEXKHUM UMHOM.

2. Mif yac nogaHHs 3asiBKM Ha PEMOHT BUPOBY 3aMoBHITL 3asiBKY Ha PEMOHT MOBHICTH, aKypaTHO
Ta po3bipnuvBo.

3. MMig yac 3BepHEHHS! 0,0 CepBiCHOrO LeHTPY HafanTe rapaHTiMHUIA TasoH Ta
LOKyMeHT/iHdopMaL,ito, Wo NiATBepO>KYE MOKYNKY (SIKW,0 BUPi6 6yno npuabaHo oHNalH, yKaXiTh
HOMep 0611iKOBOro 3anucy, 3 sIKOro 34iMCHIoBanacsl NoKynKka).

MapaHTiiHe 06cyroByBaHHsI

FapaHTiiHMIA cTpok

KomnoHeHT [apaHTiiHWIA CTPOK
OcCHOBHUI MOAY L 1 pik
AKYMYyNsSITOPHUIA 610K 6 micsiLiB

bGasoBa cTaHu,ist i Kabenb >XUBMEeHHs! 6 MicsiLiB

He nokpuBaeTiLCsi
rapaHTiiHUM
06cnyroByBaHHsIM

ButpaTHi maTepianu: OCHOBHa LWiTKa, KpULLKA OCHOBHOIT LLLiTKN,
DINLTP, WiTKa 4151 OUULLEHHS], MUIMHA HacaKka, BiuHi LLiTKM TOLLLO.

MpaBuna rapaHTiiHOro 06csyroByBaHHs

1. SIKwo BUpi6 Mae By ab-s1ky Npo6iemMy 3 SIKICTH, He Mae MOLIKOAYKEHb, CMIPUUMHEHWX ST AVHOL, | He ByB
pO3iGpaHuiA, MOro Mo><Ha 3aMiHWUTU NPOTSIFOM 7 A4HIB 3 4aTV NOKYMNKW B MarasuHi, ae noro 6yno npua6aHo.

2.V rapaHTiiHuin nepiog, BUpi6 Moyke ByTU BigpeMOHTOBaHWUN 6e3KOLUTOBHO.
3.V 6y 4b-5IKOMY 3 HABEAEHUX HVYKUE BUMAAKIB 6E3KOLTOBHUA PEMOHT He 34iICHHETLCS.
MpoTe peMOHT 34iICHIOETICS1 HA MJIATHI OCHOBI 3 OMJIAaTOIO 338 BUKOPUCTaHi KOMMJIeKTyloui Ta po6oTy:

A. BVpi6 NOLWKOO>KEHO 3 BUHW N0 ANHW, HANPUKIIAA, Yepes BUKOPUCTaHHSI B HEMpaBuiibHUX YMOBax abo
HEBMKOHaHHS1 BUMOT LiOro nociGHuKa.

B. Bvpi6 NoLwKoO>KeHo Yepes HecaHKLioHoBaHe po36ypaHHsl, peMoHT abo nepeo6nafgHaHHs!
cno>kvBaudem, abo Yepes peMOHT, BUKOHAHWUI Y CTOPOHHLOMY CEPBICHOMY LIeHTPI.

C. Bupib nowwKoaykeHo BHacifoK pOpC-MarkopHUX 06CTaBWH (HanNpuKan, NoXkexi, semneTpycy abo
yAapy 6avcKaBKku).

D. Cno»kuBay He Mo»<e Ha[aT! rapaHTiiHUIA TanoH (abo iHWWIA LOKYMEHT, WO NigTBepAXKye NOKynKy), abo
10ro AaHi KopucTyBaya He MoKy Tk ByTu nepeBsipeHi.

E. JaTta npuabaHHs BUpoby He Moyke ByTu ninTBepaXKeHa.
3BepHiTk yBary!

Yci BUpobu 3 LM CUMBOJIOM € BiAXO4aMWN eNIeKTPUYHOIO Ta efleKTpPoHHoro obnanHaHHs (WEEE 3rigHo 3
aunpektuBoto 2012/19/€C), siki He cnig, BUKWAATY Pa3oM i3 HECOPTOBaHUMM No6YTOBMMM BiAX00aMMN.
3aMmicTb Uboro HeobxinHo A6aTV Npo 340poB’s Ntoger | 6esneky [OBKINMS, Nepenaroun BignpaybLoBaHe
efleKTpPUYHe Ta efleKTPOHHe obnafHaHHs [0 cneLiiani3oBaHoro nNyHKTy 36opy, npyMsHayeHoro ypsinom abo
MicLieBoro Bragoto. MNpaBunkbHa yTunisaLlisi Ta nepepobka 4,0NOMOXKYTh 3anobirTi MOXKIMBUM HEFraTUBHUM
HacnigKkam 45 0OBKiNAs Ta 340pOoB'st N AMHW. [1nst OTpPUMaHHS [,00aTKOBOI iHdopmMaLii npo
pO3TallyBaHHS Ta YMOBWU poboTN TakMX NYHKTIB 360py 3BEPHITLCS 4,0 YyCTaHOBHMKA NpUCTporo abo

MiCLLeBNX OpraHiB Bnagu.
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